Tipo incrementale
serie LECSA

Tipo con ingresso diretto CC-Link

Tipo assoluto
serie LECSC

CC-Link

Tipo assoluto
serie LECSB-T

Tipo assoluto
serie LECSN-T

asazey
—
EtherCAT.
Ethen\et/IP
Disponibile funzione di sicurezza STO
Tipo MECHATROLINK-II

Tipo assoluto
serie LECYM

H MECHATROLINK- I

Disponibile funzione di sicurezza STO

Tipo con ingresso a impulsi/Tipo a posizionamento

Serie LECS

Tipo assoluto
serie LECSB

Tipo SSCNET II

Tipo assoluto

serie LECSS
L7 SSCNETIII

Jw‘l
[] <

7 =

Tipo con ingresso diretto CC-Link _

Tipo assoluto
Serie LECSC-T

(C-Link

Tipo SSCNET II/H

Tipo assoluto
serie LECSS-T

47 SSCNETIII/H

SERVO SYSTEM CONTROLLER NETWORK

v femnm g
] o

e-Ractory
((Qltiarice

Disponibile funzione di sicurezza STO

Tipo MECHATROLINK-II

Tipo assoluto
serie LECYU

.l.! MECHATROLINK - IT

Disponibile funzione di sicurezza STO

-T/LECY & S\NC

20-EU763-IT



Driver servomotore AC =

Elenco Serie LECSU/LECSUI-T/LECYU] L iR ¢

Motore compatibile Sistema di controllo Appllca_zmnel 0p2|o_n e
Funzione compatibile
Serie
Posiziona-| | | Ingresso | | o ,,| |Funzione™| | Software di
1ow 200w 400W 1| TSOW mento”! Impulsi diretto retef Sincrono di spinta | |configurazione|
@ = Finoa 7
o g punti LEC-MRC2
[}]
B33 LECSA © 0 O © O
) (Tipo con ingresso a impulsi/
B Tipo a posizionamento)
LEC-MRC2
LECSB
(Tipo con ingresso a impulsi)
. Fino a CC-Link
CC-L ink 255 punti Ver.1.10 LEC-MRC2

LECSC

(Tipo con ingresso
diretto CC-Link)

©O O O () () ()

SSCNET3

'SERVO SYSTEN CONTROLLER NETWORK

LECSS (Tipo SSCNET I)

Compatibile con rete di controllo 2%
servosistemi di Mitsubishi Electric i!h

#2 w4 LEC-MRC2

©O O O ©lo oo

il | Fino a
f | | 255 punti #4  LEC-MRC2
LECSB-T © 0 606 © 0 O © O
(Tipo con ingresso a impulsi/
fo) Tipo a posizionamento)
E CC . Fino a CC-Link
° -Link 255 punti Ver.1.10 LEC-MRC2
4 LECSC-T © O O o o o
[\l (Tipo con ingresso diretto
(<M CC-Link)
—_ Fino a
= i%%%gy EtherCAT ~ 255 punti
Etheri‘et/IP E O 0 0 O O
LECSN-T | .
(Tipo con scheda di rete) s )
f SSCNET3
e -‘ i m/H «4  LEG-MRC2
LECSS-T mposscherI) 8 f © © O (%] O (%) ()
Compatibile con rete di controllo =
servosistemi di Mitsubishi Electric ﬂ
B MECHATRO
I-IIMECHATROUNK I LINK-T SigmaWin+™

©O O O © O ()
LECYM
{8 MECHATROLINK -1

MECHATR
LI(r\;lK- mo 3 SigmaWin+™

©O 0 O o O o
LECYU

+1 Per i tipi a posizionamento, le impostazioni devono essere modificate per usare i max. valori di impostazione. E richiesto il software di configurazione (MR Configurator2™) LEC-MRC2.
#2 Disponibile quando si usa un modulo di controllo assi Mitsubishi come unita master
#3 Disponibile quando si usa un modulo controllo assi come unita master
#4 |l tipo LECSB2-T & applicabile solo quando il metodo di controllo & a posizionamento. La tabella dei punti di posizionamento ¢ utilizzata per le impostazioni della funzione di spinta.
Per configurare le impostazioni della funzione di spinta, & necessario scaricare un file aggiuntivo dedicato (file estensione funzione di spinta) per essere utilizzato con il software di configurazio-
ne (MR Configurator2™: LEC-MRC2[J). Scaricare questo file dal sito web di SMC: https://www.smc.eu/
Quando si seleziona il tipo LECSS o LECSS2-T, combinarlo con una stazione master (ad es. modulo Simple Motion prodotto da Mitsubishi Electric Corporation) che integra la funzione di spinta.
# Per le istruzioni sull'utilizzo e sullimpostazione del modulo controllo assi e PLC fornito dal cliente, consultare il rivenditore o il costruttore.
x5 Compatibile solo con PROFINET e EtherCAT

1




Regolazione del guadagno usando l'autoapprendimento

Funzione di autoapprendimento <! Tepodi wh
= ! l— © N
1 1 n .
+ Controlla la differenza tra il % jssetanenlo, S 5 Tapd
valore del comando e I'azione > H i > = i BSSESIaMEN0
. ) 1 n
effettiva. ! ! i
1 1 |1
it : -
L Tempo Tempo

Funzione di controllo dell'eliminazione delle vibrazioni

« Elimina automaticamente le T/
N

\

vibrazioni a bassa frequenza
della macchina (fino a 100 Hz).

O
2



Driver servomotore AC

Con funzione di impostazione display

Pulsante di regolazione istantanea AUTO
Regolazione servomotore istantanea\°o

Display

Visualizza indicazioni, parametri
e allarmi.

Impostazioni

Impostazione parametri e
visualizzazione del display, ecc.,
con i pulsanti.

Display

Visualizza lo stato di comunicazione
con il driver, 'allarme e il n. tabella
punti.

Impostazioni

Controlla la velocita di
trasmissione, il numero di stazione
e il conteggio

della stazione occupata.

on

Display

Visualizza indicazioni, parametri e
allarmi.

Impostazioni

Impostazione parametri
visualizzazione del display, ecc.,
con i pulsanti.

LECSB-T

Display

Visualizza lo stato di
comunicazione con il driver e
Iallarme.

Impostazioni

Commutatori per limpostazione
dell'asse, la disattivazione controllo
asse, per passare al
funzionamento di prova, ecc.

Impostazioni

Commutatori per indirizzo stazione,
velocita di comunicazione, numero
di byte di trasmissione, ecc.

Display

Visualizza lo stato del driver e
Iallarme.

CN6A/B

(Con il coperchio frontale aperto)

LECSC

L
(Con il coperchio frontale aperto)

Display

Visualizza indicazioni, parametri
e allarmi.

Impostazioni

Impostazioni parametri e
visualizzazione del display, ecc.
con i pulsanti.

a

(Con il coperchio frontale aperto)

LECSB

Display

Visualizza lo stato di
comunicazione con il driver e
Iallarme.

Impostazioni

Commutatori per selezionare
I'asse e per passare al
funzionamento di prova

(Con il coperchio frontale aperto)

LECSS

Display

Visualizza lo stato di
comunicazione con il driver,
Iallarme e il n. tabella punti.

Impostazioni

Controlla la velocita di
trasmissione, il numero di
stazione e il conteggio della
staziona occupata.

(Con il coperchio frontale aperto)

LECSC-T

Display

Visualizza lo stato di
comunicazione con il driver
e l'allarme.

Impostazioni

Commutatori per
I'impostazione dell’asse, per
passare al funzionamento di
prova, ecc.

Impostazioni

. ) o
Commutatori per indirizzo stazmne,

numero di byte di trasmissione, ecc.

?I

qQoooooo

Display <
A A :
Visualizza lo stato del driver e CHigGE
Iallarme. 2
LECYU



Configurazione del sistema

Compatibile con encoder incrementale Serie LECSA

Fornito dal cliente

(Tipo con ingresso a impulsi/Tipo a posizionamento) Alimentazione ©Opzione
) ] Connettore di elettrica circuito di | | goftware di
Fornito dal cliente tazione elettrica circui- ; controllo configurazione
) . i to principale Driver 24VDC (MR Configurator2™)
Alimentazione elettrica (Accessorio) Gs\C 4 LEC-MRC20]
Monofase 100 a 120 VAC (50/60 Hz) o wsest
200 a 230 VAC (50/60 Hz) :g Bl
o | m———
. Pagina 36 — 3
O0pzione  ZFIITER — : Connettore ZFTRS]
Opzione rigenerazione di alimentazione elettrica
LEC-MR-RB-[J circuito di controllo

(Accessorio)

‘Cavo motore

—eCavo USB
Cavo standard Cavo robotico ED:' LEC-MR-J3USB
LE-CSM-SCIC] LE-CSM-RCIC]
Cavo freno
Cavo standard Cavo robotico
LE-CSB-S[[] LE-CSB-RLCI]

Fornito dal cliente

OOpzione

Alimentazione Attuatori Senza stelo ad ©Connettore I/0
elettrica per freno| |elettrici elevata rigidita LE-CSNA o cavo I/O
24VDC Senza stelo Serie LEJ LEC-CSNA-1
Serie LEF P> " Con stelo
= Serie LEV Fornito dal cliente
Con stelo guidato
Serie LEYG PLC (Unita di posizionamento)
L Alimentazione
Cavo encoder elettrica per segnal
Cavo standard Cavo robotico /0 24 VDC
LE-CSE-S[J LE-CSE-RCIOI

Compatibile con encoder assoluto Serie LECSB

(Tipo con ingresso a impulsi)

Cavo USB ©Opzione

Driver

LEC-MR-J3USB

Fornito dal cliente

Connettore |ZELEPH]

. : - di alimentazione elettrica Software di confillZrIEEA
Alimentazione elettrica circuito pri.ncipa|e gurazione
Monofase 100 a 120 VAC (50/60 Hz) (Accessorio) (MR Configurator2™)
200 a 230 VAC (50/60 Hz) - « LEC-MRC2[]
Trifase 200 a 230 VAC (50/60 Hz) 5 IED
©Opzione - .rlrj‘lso?':}taor
Opzione rigenerazione analogica
LEC-MR-RB-[] Z -<— @Comuni-
cazione
‘Cavo motore RS-422
Cavo standard Cavo robotico 3
LE-CSM-S[1] LE-CSM-RCI] ‘c°nne“°re di « l.j
: alimentazione elettrica Im
Cavo freno circuito di controllo [ZFTEER
Cavo standard Cavo robotico (Accessorio) u
LE-CSB-SLJ | LE-CSB-RLI] - v ©Opzione
Fornito dal cliente w Connettore I/0
Alimentazione | [Attuatori  Senza sielo Connettore LE-CSNB o cavo I/0
elettrica per elettrici ﬁgigiga a motore 8 LEC-CSNB-1ZTEES
freno Senza stelo Sorie LEJ (Accessorio)
24VDC Serie LEF . >¢"¢ 3 .
A" Constelo 5 Fornito dal
¢ e T~ T cliente
321??1?5\/ G PLC (Unita di posizionamento)
Alimentazione elettrica
‘Cavo encoder per segnali /0
Cavo standard Cavo robotico Batteria ( Accessorio)—f 24VDC
LE-CSE-S[[J LE-CSE-R[I] (LEC-MR-J3BAT)
4
ZS\NC



Configurazione del sistema

Compatibile con encoder assoluto Serie LECSC

(Tipo con ingresso diretto CC-Link) Driver
Fornito dal cliente Connettore di Cavo USB ©Opzione
. I . alimentazione elettrlca LEC-MR-J3USB
Alimentazione elettrica circuito principale - .
Monofase 100 a 120 VAC (50/60 Hz) | | (Accessorio) Software di
200 a 230 VAC (50/60 Hz) configurazione
. C (50 gl (MR MR Configurator2™)
Trifase 200 a 230 VAC (50/60 Hz) g_ N LEC-MRC2[]
OOpzione §— <—OComun|cazione
Opzione rigenerazione ' ™ = = = = = § = 422
LEC-MR-RB-[ 2
|
©Cavo motore IE -’ - :
Cavo standard Cavo robotico 121 4 Connettore
LE-CSM-SLI) | LE-CSM-RL | | ©ometored ag'"a = CC-Link" (Acosssorio)
a lme?taélone teeltlirlca u et
i circuito di controllo oS
Cavo freno (Accessorio) \ G !-In]
Cavo standard Cavo robotico 3 w | e
LE-CSB-S[J LE-CSB-ROO ‘
_ : h%ﬁ 3 SIS0 Pagina 34]
Fornito dal cliente ©Connettore A Connettore I/O
Alimentazione Attuatori elettrici motore & LE-CSNA o cavo I/0
?J::lt;'ca per 2:3:7_3&7:'0 _ (Accessorio) 3 LEC-CSNA-1
20t A
S_e.n/;é stelo ad elevata Fornito dal
£y I cliente
Con stelo Batteria (Accessorio) PLC (Unit2 CC-Link
Serie LEY (LEC-MR-J3BAT) (Unita master CC-Link)
Cs);)rr;eslt-eéoygct;udato Alimentazione
elettrica per segnali
©Cavo encoder I/0 24 VDC
Cavo standard Cavo robotico
LE-CSE-SLIJ LE-CSE-RLILJ +1 Numero prodotto: KO5A50230600 prodotto da Mitsubishi Electric System & Service Co., Ltd.

Compatibile con encoder assoluto Serie LECSS ©Opzione
(Tipo SSCNET II) Software di configurazione
Fornito dal cli _ Driver (MR Configurator2™)
ornito dal cliente c n - Cavo USB LEC-MRC2(]
i ; ; onnettore di ali- 2
Alimentazione elettrica mentazione elettrica LEC-MR-J3USB g %
Monofase 100 a 120 VAC (50/60 Hz) circuito principale \ > =
200 a 230 VAC (50/60 Hz) (Accessorio) = pC

Trifase 200 a 230 VAC (50/60 Hz) [ ‘

©OOpzione Pagina 36 ——)

Opzione rigenerazione [* ™= = = = =g Y

LEC-MR-RB-[] : ©Opzione

: Connettore
6Cavo motore : :
—

1/0 LE- CSNS

o Cavo [ZFITEY
/o LEC CSNS-1

[ Cavo standard | Cavo robotico |
| LE-CSM-SOO | LE-CSM-RCIC |

Cavo freno
[ Cavo standard | Cavo robotico
| LE-CSB-S[I1 | LE-CSB-RO |

Fornito dal cliente |Attuatori elettrici

il Pagina 22
Connettore di alimentazione
elettrica circuito di controllo
(Accessorio]

@i@

Alimentazione| |Senza stelo Connettore 1
elettrica per | [Serie LEF o motore ZYTIEA g Ol ST Pagina 35|
freno - (Accessono) 3 Cavo ottico Q Fornit
e Senia stelo ad SSCNET Il a Ol’néati
elevata rigidita LE-CSS-0J l cliente
g‘f)’r’;"slt-jg PLC (Unita di posizionamento/
Serie LEY Batteria (Accessorio) Modulo controllo assi)
Con stelo guidato (LEC-MR-J3BAT) Alimentazione elettrica per
Serie LEYG segnali /0 24 VDC

6Cavo encoder
[ cavo standard | Cavo robotico |
| LE-CSE-S[1] | LE-CSE-RLII |

5

O
2



Configurazione del sistema

Compatibile con encoder assoluto Serie LE CSB-T

(Tipo con ingresso a impulsi/Tipo a posizionamento)

Fornito dal cliente

Alimentazione elettrica
Monofase 200 a 240 VAC (50/60 Hz)

Connettore di alimen-
tazione elettrica
circuito principale
(Accessorio)

:

Driver

Cavo USB ©Opzione
LEC-MR-J3USB
Software di

configurazione
(MR MR Configurator2™)

Trifase 200 a 240 VAC (50/60 Hz) LEC-MRC2[]
an ==
OOpzione ~-@Uscita monitor
Opzione rigenerazione analogica
LEC-MR-RB-[] =) E <@Comunicazione
-422
6Cavo motore P
Cavo standard Cavo robotico =Bl |
LE-CSM-S[1] LE-CSM-RCIC] : # ©OOpzione
Cavo freno IConneﬂore di allmenlazwne elellnca - ngc‘:’?miﬁé%gzs =
Cavo standard Cavo robotico con circuito di controllo [EFTERE] s
LE-CSB-S[1[] LE-CSB-RCI] (Accessorio) =
Fornito dal cliente L EI% - ©Opzione
Aimentazion | [ARUEter  savasoad | | u Connettore 110
elevata rigidita onnettore motore - ;
freno Ser}za stelo Serie LEgJ (Accessorio) LE-CSNB
24VDG Serie LEF —— Con stelo h o cavo /0
o serio LEY Pagina 23 LEC-CSNB-1 _
€ Con stelo Fornito dal
guidato Eﬁ cliente
Serie LEYG ‘
PLC (Unita di posizionamento)
‘Cavo encoder Alimentazione
Cavo standard Cavo robotico _f eleml';gaZI::le\l}Sggna"
LE-CSE-S[[] LE-CSE-RCICJ Batteria (Accessorio)
(LEC-MR-BAT6V1SET)
Compatibile con encoder assoluto Serie LECSC-T
(Tipo con ingresso diretto CC-Link)
Fornito dal cliente Connettore di Cavo USB ©0Opzione

Alimentazione elettrica

Monofase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
Trifase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

OOpzione
Opzione rigenerazione
LEC-MR-RB-J

[
©Cavo motore
[ Cavo standard | Cavo robotico |
| LE-CSM-SCC] | LE-CSM-RCIC |

Cavo freno
[ Cavo standard | Cavo robotico
| LE-CSB-S[I] | LE-CSB-RLCI |

z

Fornito dal cliente

Alimentazione

elettrica per Senza stelo
freno Serie LEF

24VDC T
&

Senza stelo ad elevata
rigidita
Serie LEJ
Con stelo
Serie LEY
Con stelo
Serie

Attuatori elettrici

—

éﬂ

uidato

IConnettore di alimenta-

. A " u
circuito di controllo
(Accessorio I »

‘Cavo encoder
[ Cavo standard | Cavo robotico |
| LE-CSE-S[] | LE-CSE-RLCI |

alimentazione elettrica
circuito principale

(Accessorio
Pagina 24 i

ione elettrica con

IConnettore
motore
(Accessorio)

CH

Batteria (Accessorio)—T
(LEC-MR-J3BAT)

»zZA NZA

-<-@®Comunicazione
RS-422

‘B

Connettore CC-Link™!
(Accessorio)

LEC-MR-J3USB

Software di confilZr Lk
razione

(MR Configurator2™)
LEC-MRC2[]

©Opzione
Connettore I/0

LE-CSNA
o]
Cavo I/0
LEC-CSNA-1
Fornito dal
cliente

PLC (Unita master CC-Link)
Alimentazione

elettrica per segnali
/1024 VDC

O
2




Configurazione del sistema

Compatibile con encoder assoluto Serie LECSN-T

(Tipo con scheda di rete)

Fornito dal cliente
Alimentazione elettrica
Monofase 200 a 240 VAC (50/60 Hz)
Trifase 200 a 240 VAC (50/60 Hz)

O Opzione

Opzione rigenerazione
LEC-MR-RB-(]

‘Cavo motore Pagina 34

[ Cavo standard | Cavo robotico |
[ 'LE-CSM-SCI] [ LE-CSM-RLICI |

elettrica circuito principale priver
(Accessorio)

Connettore di alimentazione [ZERLIEPX)
Pagina 38

Cavo USB : ™
LEC-MR-J3USB (MR Configurator2™)

©Opzione [EVHEK
~<—@Scheda di rete
LEC-S-NUJ © Opzione

© Opzione

Software i confiqurazione

LEC-MRC2[J

<> aa

LEC-MR-D0O5UDL3M

?Cavo YLV Pagina 38

Cavo freno £Connetlored i

[ Cavo standard | Cavo robotico | eltcaconcircut i conrllo e
[ LE-CSB-SLI[J | LE-CSB-RLI | (Accessorio)
Fornito dal cliente =

Alimentazione | |Attuatori elettrici
elettrica per Senza stelo Senza stelo ad

freno Serie LEF elevata rigidita (Accessorio) A
24 VDG _ serie LEJ Pagina 23
. Con stelo
M
serie LEY

Con stelo guidato
Serie LEYG

@®ecConnettore [ZFTEEL

© Opzione

I/0 LE-CSNS

ocavo LELNEED

1/0 LEC-CSNS-1
Fornito dal
cliente
PLC (Unita di posizionamento)

Fornito dal cliente Driver
Alimentazione elettrica Connettore di alimen- & '
Monofase 200 a 240 VAC (50/60 Hz) tazione elettrica

Trifase 200 a 240 VAC (50/60 Hz) fzcclggs gf("frllcgl)iale

OOpzione [ZFIEER
Opzione rigenerazione | = = = = =i —
LEC-MR-RB-LJ " M

‘Cavo motore Pagina 34

[ Cavo standard | Cavo robotico |
| LE-CSM-SOO | LE-CSM-RCICI |

Cavo freno
[ Cavo standard | Cavo robotico
| LE-CSB-S[] | LE-CSB-RO |
Fornito dal cliente
Alimentazione
elettrica per freno
24VDC

&Conngﬂo;e di alimentazione elettrica
con circuito di controllo

(Accessorio) [T [ EWX]

motore [EL1IERE]

(Accessorio)

LI?:
CN1A
‘ © Opzione [ZFTEES
‘ Cavo ottico
i SSCNETIN
LE-CSS-[]

[

®Cavo encoder A _

[ Cavo standard | Cavo robotico | Batteria (Accessorio) | imentazione i

| LE-CSE-SLIJ | LE-CSE-RLI] | (LEC-MR-BAT6V1SET-A) e eml';gaz'ze\;[s)%gna |

# |l tipo LECSS2-TLI non puo essere usato con il LEC-MR-SETUP221]

Compatibile con encoder assoluto Serie LECSS-T ©Opzione
//SSCNETIII/H Software di configurazione
(MR MR Configurator2™)

Cavo USB LEC-MRC2[]

LEC-MR-J3USB

©Opzione
Connettore I/0

LE-CSNS

o cavo I/0

LEC-CSNS-1[ZrTIEES]

©Opzione

Cavo STO (3 m)[ZFEER
LEC-MR-DO5UDL3M

Serie LEF Serie LEJ

~_El
Cavo encoder : _ CN1B
[ Ccavo standard | Cavo robotico | Batteria (Accessorio) CN1A
[LE-CSE-SLIJ | LE-CSE-RLIL] | (LEC-MR-BAT6V1SET)
Attuatori elettrici  Senza stelo ad Con stelo Con stelo guidato
Senza stelo elevata rigidita Serie LEY Serie LEYG

Fornito dal cliente l

PLC (Unita di posizionamento/Modulo controllo assi)

Alimentazione
elettrica per segnali
1/0 24 VDC

7 Z;S\VC



Configurazione del sistema

Compatibile con encoder assoluto Serie LECYM
ﬁl MECHATROLINK - I

Connettore di alimentazione

Fornito dal cliente

- - - elettrica circuito principale ==
Alimentazione elettrica (Accessorio)
Monofase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

Trifase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
Fornito dal cliente S =T
T . - > | @0
Resistenza di[ZFTEA | & v oo :
rigenerazione esterna i v |00
* Se & richiesta una resistenza di rigenerazione esterna, | we | @O
questa deve essere fornita dal cliente. i L= oo #
Per la selezione della resistenza di rigenerazione n svo | @O
esterna, consultare il catalogo sugli attuatori compatibili. : = OO0
6Cavo motore Bmw = OO
[ cavostandard | Cavo robotico | e o
| LE-CYM-S[J-A-[] | LE-CYM-RLC-A-[] | | oz a
—®Cavo motore per opzione freno [EFIIEEE v G0 -
[ Cavostandard [ Cavo robotico | v |0
| LE-CYB-S[I-A-[] | LE-CYB-R[I-A-[] | ‘ v @O

. . Connettore

Fornito dal cliente Attuatori elettrici motore

Cavo encoder ICavo per dispositivo di * Ordinare il cavo USB (codice:

Alimentazione Senza stelo (Accessorio)
elettrica per freno | | Serie LEF
| |24vDC 20
N

Senza stelo ad elevata
rigidita
Serie LEJ
Con stelo guidato [ Cavo standard | Cavo robotico |
serie LEY/LEYG | LE-CYE-SCJA | LE-CYE-RCIA |

Driver

©Opzione
H MECHATROLINK I cavo

LEC-CYM-I

Fornito
dal cliente
PLC (Unita di posizionamento/
Modulo controllo assi)

Alimentazione
elettrica per segnali
1/0 24 VDC

©Opzione
Cavo USB
LEC-JZ-CVUSB
. Software di
OOpzione configurazione
Connettore /0 |(SigmaWin+™)
LE-CYNA Scaricabile dal nostro sito web
o cavo I/O
LEC-CSNA-1

LEC-JZ-CVUSB) a parte per
usare questo software.

funzione di sicurezza
(3 m) ZEYE
LEC-JZ-CVSAF

Compatibile con encoder assoluto Serie LE C YU
H MECHATROLINK -1

Fornito dal cliente Connettore di alimenta-

. - . zione elettrica circuito
Alimentazione elettrica principale [ZEMEEA
Monofase 200 a 230 VAC (50/60 Hz) (Accessorio

Trifase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

Fornito dal cliente v

Resistenza Pagina 42 | n
di rigenerazione esterna i

[ |
* Se & richiesta una resistenza di rigenerazione esterna, [ | He
questa deve essere fornita dal cliente. [ | L'
Per la selezione della resistenza di rigenerazione [ | B
esterna, consultare il catalogo sugli attuatori compatibili. i 5

[ |
6Cavo motore Pagina 45 mmy

[ Cavostandard [ Cavo robotico |
| LE-CYM-S-A-J | LE-CYM-RO-A-OJ |

oo

—®Cavo motore per opzione freno LELILEES o
o

[ cavostandard [ Cavo robotico |

CHARGE
°

Driver

[ LE-CYB-S[I-A-[] | LE-CYB-R[-A-[ | w_ |00
Eﬁéﬁ'tt: dal Att - — &Connettore
uatori elettrici motore
Alimentazione Senza stelo (Accessorio)
elettrica per freno| | Serie LEF
| |24vDC 20
G
€
Senza stelo ad
elevata rigidita
Serie LEJ Cavo encoder
Con stelo guidato | Cavo standard | Cavo robotico |
serie LEY/LEYG [ LE-CYE-S[IA | LE-CYE-RLIA |

G

O Opzione
—® H MECHATROLINK IT cavo
LEC-CYU-I
Driver n.2 Fornito dal

l cliente

PLC (Unita di posizionamento/
Modulo controllo assi)

Alimentazione
elettrica per segnali
1/0 24 VDC

©OOpzione
Cavo USB

LEC-JZ-CVUSB

Software di config[ZrLEEE
zione

(SigmaWin+™)

Scaricabile dal nostro sito web

LE-CYNA

ocavo /0
LEC-CSNA-1

* Ordinare il cavo USB (codice:
LEC-JZ-CVUSB) a parte per

Cavo per dispositivo di usare questo software.

funzione di sicurezza
(3 m) ZIEED

LEC-JZ-CVSAF

O

SVC




Driver servomotore AC

Serie LECSI[ |

. o ps . da 100 a 120 VAC
Tensione d'alimentazione da 200 2 230 VAC
Potenza motore ERLVZINZLRY

Serie LECSA (Tipo con ingresso a impulsi/ Tipo a posizionamento)
9
& -
t gl
“E’ ¥ l HH ® Fino a 7 punti di posizionamento con tabella punti di posizione
(0 "o"’. ; ® Tipo di ingresso: ingresso a impulsi
g %g! ! ® Encoder di controllo: encoder incrementale a 17 bit (risoluzione: 131,072 impulsi/giro)
3 || ® Ingresso parallelo: 6 ingressi
o ‘@ Uscita: 4 uscite
P —
Serie LECSB (Tipo con ingresso a impulsi)
-
H i B 4
ot | . ® Tipo di ingresso: ingresso a impulsi
, = ® Encoder di controllo: encoder assoluto a 18 bit (risoluzione: 262,144 impulsi/giro)
Bt 8 “H e Ingresso parallelo: 10 ingressi
il I Uscita: 6 uscite
= i b
e x|
Serie LECSC (Tipo con ingresso diretto CC-Link)
o T i CC- ]
E ® Impostazione dati di posizione/dati di velocita e avvio/arresto Llnk
8 funzionamento
g ® Posizionamento con tabella fino a 255 punti di posizionamento
(quando sono occupate 2 stazioni)
o ~
2 ® E possibile collegare un massimo di 32 driver (quando sono occupate 2 stazioni)
= con comunicazione CC-Link.
® Protocollo Bus di campo applicabile: CC-Link (Ver. 1.10, Max. velocita di comunica-
zione: 10 Mbps)
e Encoder di controllo: encoder assoluto a 18 bit (risoluzione: 262,144 impulsi/giro)
Serie LECSS (SSCNETII)
= 47 SSCNETIIl
e Compatibile con rete di controllo servosistemi di Mitsubishi Electric
e Cablaggio ridotto e cavo ottico SSCNET II per connessione istantanea
o || cavo ottico SSCNET II fornisce maggiore resistenza ai disturbi.
o E possibile collegare un massimo di 16 driver con comunicazione SSCNETII .
® Protocollo Bus di campo applicabile: SSCNET I
(Comunicazione ottica ad alta velocita, max. velocita di comunicazione bidirezionale: 50 Mbps)
e Encoder di controllo: encoder assoluto a 18 bit (risoluzione: 262,144 impulsi/giro)
9

N
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Driver servomotore AC

sor LECSL-T

Tipo assoluto

i ali i da 200 a 240 VAC
Tensione d'alimentazione (Serie LECSC-T: 200 a 230 VAC)

Serie LECSB-T (Tipo con ingresso a impulsi/Tipo a posizionamento)

® Posizionamento con tabella fino a 255 punti di posizionamento

® Tipo di ingresso: ingresso a impulsi (interfaccia tipo (NPN)/interfaccia tipo (PNP))

® Encoder di controllo: encoder assoluto a 22 bit (risoluzione: 4,194,304 impulsi/giro)
® Disponibile funzione di sicurezza STO (Safe Torque Off)

® I[ngresso parallelo: 10 ingressi
Uscita: 6 uscite

[
® Impostazione dati di posizione/dati di velocita e avvio/arresto CC'LIHI(

funzionamento

® Posizionamento con tabella fino a 255 punti di posizionamento
(quando sono occupate 2 stazioni)

o E possibile collegare un massimo di 32 driver (quando sono occupate 2 stazioni)
con comunicazione CC-Link.

® Protocollo Bus di campo applicabile: CC-Link
(Ver. 1.10, Max. velocita di comunicazione: 10 Mbps)

® Encoder di controllo: encoder assoluto a 18 bit (risoluzione: 262,144 impulsi/giro)

Serie LECSN-T (Tipo con scheda di rete)

®

e Compatibile con E%% , EtherCAF' e Ethen\et/IP

e Compatibile con 3 tipi di schede di rete (PROFINET, EtherCAT e EtherNet/IP™)
e Disponibile funzione di sicurezza STO (Safe Torque Off)

® Encoder di controllo: Encoder assoluto a 22 bit (Risoluzione: 4194304 p/giro)

| 47 SSCNETII/H
@ Protocollo Bus di campo applicabile: L7 =scneTim

(Comunicazione ottica ad alta velocita, max. velocita di comunicazione bidirezionale: 150 Mbps)
® Velocita di comunicazione bidirezionale: 3 volte
o | prodotti SSCNET III/H e SSCNET II sono compatibili.
® Maggiore resistenza ai disturbi
® Disponibile funzione di sicurezza STO (Safe Torque Off)
® Encoder di controllo: encoder assoluto a 22 bit (risoluzione: 4,194,304 impulsi/giro)

SMC 10
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Driver servomotore AC

Tensione d'alimentazione E:ERILERXIAY.Xe

sore LECYT]

Tipo assoluto

11

[N MECHATROLINK- T

® Protocollo Bus di campo applicabile: §fi MECHATROLINK-T

® Numero di driver collegabili: 30 unita (distanza di trasmissione: max. 50 m in totale)
® Max. velocita di trasmissione: 10 Mbps

® Min. ciclo di trasmissione: 250 us

® Encoder di controllo: encoder assoluto a 20 bit (risoluzione: 1,048,576 impulsi/giro)
e Disponibile funzione di sicurezza STO (Safe Torque Off)

e Conforme allo standard SEMI F47 (Limite coppia per bassa tensione di alimenta-
zione elettrica DC per circuito principale)

[N MECHATROLINK T

® Protocollo Bus di campo applicabile: il MECHATROLINK-II

e Numero di driver collegabili: 62 unita (distanza di trasmissione: max. 75 m tra stazioni)
e Max. velocita di trasmissione: 100 Mbps

® Min. ciclo di trasmissione: 125 us

® Encoder di controllo: encoder assoluto a 20 bit (risoluzione: 1,048,576 impulsi/giro)

® Disponibile funzione di sicurezza STO (Safe Torque Off)

e Conforme allo standard SEMI F47 (Limite coppia per bassa tensione di alimenta-
zione elettrica DC per circuito principale)

O
2



Tipo incrementale / Tipo assoluto serie LECSL /LECSLI-T

COICH i OFQINAZIONE -+ ereerereemeaeareeeere ettt ettt ettt ettt p.13
DIIMIENSIONT  «-++++ereevereereerereeneetase et eseete e et et e ettt ee et se ettt e et e ettt p. 14
Caratteristiche teCNICNE - v p. 17
Esempio di cablaggio dell’alimentazione elettrica - e p. 21
Esempio di cablaggio del segnale di controllo: -« p. 25
OPDZIONT -+ p. 34

LECSB-T LECSC-T LECSN-T LECSS-T

Servomotore AC

ps MECHATROLNK Tjno assoluto compatibile serie LECY[]
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Driver servomotore AC
Tipo incrementale ¢ €W s

Serie LECSA (Tipo con ingresso a impulsi/Tipo a posizionamento)

Tipo assoluto

|Attuator| compatlblll

LISTED

% Solo LECSA e LECSI-T sono conformi.
LECSN-T & conforme solo se ¢ selezionata
l'opzione “Senza scheda di rete”.

e

. . LE CSB (Tipo con ingresso a impulsi)/ LE CS C(Tipo aingresso diretto CC-Link)/ LE CSS (SSCNETII)
LE CSB' T(Tipo con ingresso a impulsi/Tipo a posizionamento)/LE CS C' T(Tipo aingresso diretto CC-Link)
LECSN‘ T(Tipo con scheda di rete)/serie LECSS' T(SSCNET I/H)

Codici di ordinazione

Per LECSA/LECSB/LECSC/LECSS

LECS

Al

S1

Tipo di driverl

A Tipo con ingresso a impulsi/Tipo a posizionamen
(Per encoder incrementale)

to

B Tipo con ingresso a impulsi
(Per encoder assoluto)

c Modello con ingresso diretto CC-Link
(Per encoder assoluto)

s Tipo T SSCNET

(Per encoder assoluto)

Tensione d'alimentazione ¢

1 | da 100 a 120 VAC, 50/60 Hz

da 200 a 230 VAC, 50/60 Hz

Per LECSB-T/LECSC-T/LECSS-T

LECS

+ Se @ richiesto un connettore 1/0,
ordinare il codice “LE-CSNLI” a parte.

« Se @ richiesto un cavo I/0, ordinare il
codice
“LEC-CSN-1” a parte. LECSA LECSB LECSC LECSS

(Dato che I'attuatore elettrico non

funziona senza il cablaggio dell’arresto di

emergenza (EMG) per il tipo LECSB, &

richiesto un connettore 1/0 o un cavo I/0).

Tipo di motore compatibile

Simbolo Tipo Potenza Encoder
S1 Servomotore AC (S2*1) 100 W
S3 Servomotore AC (S3*1) 200 W Incrementale
S4 Servomotore AC (S4*1)*2| 400 W
S5 Servomotore AC (S6*1) 100 W
S7 Servomotore AC (S7+1) 200 W Assoluto
S8 Servomotore AC (S8*1)*2| 400 W

#1 |l simbolo mostra il tipo di motore (attuatore).
«2 Disponibile solo per la tensione di alimentazione elettrica “200 a 230 VAC”

B2-

15

Tipo di driverl

B Tipo con ingresso a impulsi/Tipo a posizionamento
(Per encoder assoluto)

c Modello con ingresso diretto CC-Link
(Per encoder assoluto)

s Tipo SSCNET II/H
(Per encoder assoluto)

Tensione d'alimentazione ®

(Per LECSB2-T/LECS

(Per LECSC2-T)

da 200 a 240 VAC, 50/60 Hz

S2-T)

da 200 a 230 VAC, 50/60 Hz

Per LECSN-T

LECSN2-

LECSB-T LECSC-T LECSS-T

+ Se @ richiesto un connettore /0, ordinare il codice “LE-CSN[I” a parte.
# Se e richiesto un cavo I/O, ordinare il codice “LEC-CSNLI-1” a parte.
(Dato che I'attuatore elettrico non funziona senza il cablaggio dell’arre-
sto forzato (EM2) per il tipo LECSB-T, in qualsiasi modo diverso dal
modo posizionamento, & richiesto un connettore I/0 o un cavo I/0).

e Tipo di motore compatibile

Simbolo| Tipo Potenza Encoder
T5 | Servomotore AC (T6*1) 100 W
T7 | Servomotore AC (T7*1) 200 W Assol
T8 | Servomotore AC (T8*1) 400 W ssoluto
T9 | Servomotore AC (T9*1 *2) 750 W

x1 |l simbolo mostra il tipo di motore (attuatore).
x2 Compatibile solo con tipo con ingresso a impulsi/tipo a posizionamento

15

-19

Tipo con driver—l_
N Tipo con scheda di rete
(Per encoder assoluto)
Tensione d'alimentazione
[ 2 ] da200a240VAC, 50/60 Hz |
Tipo di motore compatibile ®
Simbolo Tipo Capacita Encoder
T5 | Servomotore AC (T6*1) 100 W
T7 | Servomotore AC (T7*) 200 W Assoluto
T8 | Servomotore AC (T8*") 400 W
T9 | Servomotore AC (T9*) 750 W

#1 |l simbolo mostra il tipo di motore (attuatore).

13

O

* Se & necessario un connettore I/O, ordinare
separatamente il codice “LE-CSNS”.

+* Se @ necessario un cavo /O, ordinare
separatamente il codice “LEC-CSNS-1”. LECSN-T

o Tipo con scheda di rete*’

— Senza scheda di rete
E EtherCAT

9 EtherNet/IP™

P PROFINET

#1

SVC

Solo I'opzione “Senza scheda di rete”
& conforme con UL.



Driver motore servo AC Serie LECSD/LECSI:I 'T

Dimensioni
LECSALI Per LECSA[I-S1, S3 Per LECSA[-S4
135 Foro di montaggio 2 x @ 6 40  Foro di montaggio 2 x @ 6 50
\ (Spessore superficie cuscinetto 5) \ (Spessore superfcie cuscinetto 5) ‘
m]
0000000000000 | 1. N —
z connettore
NP2 CNP2 CNi1 Connettore segnale 1/0
o| © o| ©
SIS o CN2 Connettore encoder
o CN1 CN1 C ;
N L~ — onnettore di
[ CA« CN3 comunicazione USB
< — CN2 CN2 c A -
|- — CNP1 onnettore di alimentazione
a elettrica circuito principale
w0 0 Connettore di alimentazione
5.5 6 CNP2 elettrica circuito di controllo
LECSBL]
135 (per LECSB[I-S5, S7) 40  Foro di montaggio 2 x @ 6
170 (per LECSBLI-S8) 6 (Spessore superficie cuscinetto 4)
\ ©
0 i o
JD':H D]_ CN5 Nome A
U U e one connettore Descrizione
UUUU m\ T B4 ons CN1 | Connettore segnale I/O
I 4 | i o CN2 | Connettore encoder
J M o| CNP2 Sy | o CN3 | Connettore di comunicazione RS-422
0 N :E CN1 2| © CN4 | Connettore batteria
CNP3| H CN5 | Connettore di comunicazione USB
5 UUUU Rl CN6 | Conn. uscita analog. monitoraggio
5 UU Y= CNP1 | Connettore di alimentazione elettrica circuito principale
[H_ E CN4 CNP2 |Connettore di alimentazione elettrica circuito di controllo
I 0 —— — :
4 \n CNP3 |Connettore di alimentazione servomotore
© 6 |
Batteria *1 &*1 Batteria inclusa
LECSCL]
135 (per LECSBI-S5, S7) 40 Foro di montaggio 2 x @ 6
170 (per LECSBI-S8) 6 (Spessore superficie cuscinetto 4)
Il e I TH g N Descrizione
U U M oNS connettore
CNP1 I o~ CN1 | Connettore CC-Link
@ UUUU )= CN2 | Connettore encoder
qo CNP2 CN1 CN3 | Connettore di comunicazione RS-422
© © .
{ © 0 CN4 | Connettore batteria
o CNP3 CN6 CN5 | Connettore di comunicazione USB
[ UUUU ong CN6 | Connettore segnale I/O
] UUUUU L  oNa CNP1 | Connettore di alimentazione elettrica circuito principale
ED ltﬂ O I — CNP2 | Connettore di alimentazione elettrica circuito di controllo
AN 4 — 5 CNP3 | Connettore di alimentazione servomotore
— © = Batteria *! «1 Batteria inclusa
LECSSLI
135 (per LECSBLI-S5, S7) 40 Foro di montaggio 2 x @ 6
170 (per LECSBI-S8) 6 (Spessore superficie cuscinetto 4)

—

THr d Nome —
Dj UDU L CN5 connettore Descrizione
| CNS

CNP1 MR CN1A |[Connettore asse frontale per cavo ottico SSCNET II
- CN3 CN1B |Connettore asse posteriore per cavo ottico SSCNET I

R

a
| ﬂ UUU [ onpa | IH o CN2 |Connettore encoder
1 2 gl T EhRE, SNA CN3  |Connettore segnale I/O

- 7| onea | LRl onig CN4 |Connettore batteria
UUUU N C? CN5 |Connettore di comunicazione USB
H UUUU =G CNP1 |Connettore di alimentazione elettrica circuito principale
0 0 [ﬂ Eﬂ% CNP2 | Connettore di alimentazione elettrica circuito di controllo
s B CNP3 |Connettore di alimentazione servomotore

© 6| Batteria *! #1 Batteria inclusa

Z;S\VC 14



Serie LECSL I/LECS[ I-T

Dimensioni

LECSB2-TL]

3x06
Spessore

2x06
Spessore

superficie

superficie

6=

cuscinetto
(D)

y

6=

cuscinetto
(D)

156

156

N
lol

168

I P — T —

CNP1

CNP2

CNP3

(6) 42

= (6)

LECSB2-T9

~

LECSB2-T5
LECSB2-T7
LECSB2-T8

-

LECSC2-TL]

135 (per LECSC2-T5, T7)
170 (per LECSC2-T8)

b f ————ren

i
{

168

1l

L

1T

156

2x06
(Spessore superficie

cuscinetto 4)

CN5

| =

|| CN3

| =

CNP1

CNP2 | CN1
NHi

CNP3 | [if
\,E
o = | CN2

CN4

8

CN6

[~

LECSN2-TL]

3xJ6

Spessore superficie

cuscinetto (D)
w

2xQ06

Spessore superficie
cuscinetto (D)

w

M

M

SH
s l1 f Batteria *1

+1 Batteria inclusa

&

|

L

X

©

©

\

156

g

156

i f

[

|

(6)

©

i

LECSN2-T9 LECSN2-T5
LECSN2-T7
LECSN2-T8

15

o —d

|}

L2

CNP1

I

CNP2

S
;1

168

CNP3

30.5

#1

O

SVC

HEEHAEE

£'|

+ Batteria inclusa

Nome
connettore

Descrizione

CN1

Connettore segnale /0

CN2

Connettore encoder

CN3

Connettore di comunicazione RS-422

CN4

Connettore batteria

CN5

Connettore di comunicazione USB

CN6

Conn. uscita analog. di monitoraggio

CN8

Connettore segnale in ingresso STO

CNP1

Connettore di alimentazione
elettrica circuito principale

CNP2

Connettore di alimentazione
elettrica circuito di controllo

CNP3

Connettore di alimentazione
servomotore

Dimensioni

[mm]

Modello

w

LECSB2-T5

LECSB2-T7

40

135

LECSB2-T8

170

LECSB2-T9

60

185

oo » (O

12

Nome
connettore

Descrizione

CN1

Connettore CC-Link

CN2

Connettore encoder

CN3

Connettore di comunicazione RS-422

CN4

Connettore batteria

CN5

Connettore di comunicazione USB

CNé6

Connettore segnale I/0

CNP1

Connettore di alimentazione elettrica
circuito principale

CNP2

Connettore di alimentazione elettrica
circuito di controllo

CNP3

Connettore di alimentazione
servomotore

Ie=r

\ Batteria *1

Batteria inclusa

Nome connettore

Descrizione

CN3

Connettore segnale 1/0

CN2

Connettore encoder

CN4

Connettore batteria

CN5

Connettore di comunicazione
UsB

CN8

Connettore segnale in ingresso
STO

CNP1

Connettore di alimentazione elettrica circuito
principale

CNP2

Connettore di alimentazione elettrica circuito
di controllo

CNP3

Connettore di alimentazione
servomotore

SLOT

Slot per scheda di rete

Dimensioni

[mm]

Modello

LECSN2-T5
LECSN2-T7
LECSN2-T8

50 | 161

LECSN2-T9

60 | 191 12




Driver servomotore AC Serie LE CS I:I/ L E CS |:| 'T

Dimensioni
LECSS2-TL] T
i W p G Descrizione
— Connettore asse frontale per
\ s CN1A | soonET IH
D Connettore asse posteriore per
2x06 CN1B | 5ooNET IH
Spessore
superficie N M L w CN2 | Connettore encoder
cuscinetto (D) © CN3 | Connettore segnale I/O
b —0 0T TTH- CN4 | Connettore batteria
Dj HHH U - | CNS CN5 | Connettore di comunicazione USB
onP1 P I s CN8 | Connettore segnale in ingresso STO
HHHH N [H}/ CNP1 Connettore di alimentazione elettrica
S Co CNP2 E =| | CN8 circuito principale
— =@ Connettore di alimentazione elettrica
8 8 ‘E , ONTA [ CNP2 | ficiito di controllo
CNPS, = CN1B CNP3 Connettore di alimentazione
HHHH N= ; oNg servomotore
o
Yi= 4t
B HHUUU s o %: CN4 . -
i 0 (0 L~ Dimensioni [mm]
ffy = . Modello W L D M
__J ¢ & LECSS2-T5 15 | 4
LECSS2-T7 | 40 6
«1 Batteria inclusa LECSS2-T8 170 | 5

SMVC 16
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Serie LECSL I/LECS[ I-T

Caratteristiche tecniche

Serie LECSA

Modello

LECSA1-S1| LECSA1-S3 LECSA2-S1LECSA2-S3

Potenza motore compatibile [W]

100 200 100 200 400

Encoder compatibile

Encoder incrementale a 17 bit (risoluzione: 131,072 impulsi/giro)

Alimentazione | Tensione di alimentazione [V]

Monofase 100 a 120 VAC Monofase 200 a 230 VAC

> (50/60 Hz) (50/60 Hz)
e"?“’!cal Fluttuazione ammissibile di tensione [V] Monofase 85 a 132 VAC Monofase 170 a 253 VAC
principale Corrente nominale [A] 3.0 [ 5.0 1.5 [ 2.4 [ 4.5
Alimentazione | Tensione di alimentazione elettrica controllo [V] 24 VDC
elettrica Fluttuazione ammissibile di tensione [V] da21.6 226.4 VDC
controllo Corrente nominale [A] 0.5
Ingresso parallelo 6 ingressi
Uscita parallela 4 uscite

Max. frequenza impulso ingresso [pps]

1 M (per ricevitore differenziale), 200 k (per collettore aperto)2

Impostazione campo in posizione [impulso]

0 a +65535 (unita impulso comando)

Errore eccessivo

+3 rotazioni

Funzione Limite coppia

Impostazione parametro

Comunicazione

Comunicazione USB

Unita di traslazione punti

Fino a 7 punti

Campo della temperatura d'esercizio [°C]

0 a 55 (senza congelamento)

Campo umidita ambientale d'esercizio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Campo della temperatura di stoccaggio [°C]

-20 a 65 (senza congelamento)

Campo umidita di stoccaggio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Resistenza di isolamento [MQ]

Tra la sede e SG: 10 (500 VDC)

LECSA2-S4

Peso [g] 600 | 700
Serie LECSB
Modello LECSB1-S5|LECSB1-S7|LECSB2-S5|LECSB2-S7 |LECSB2-S8
Potenza motore compatibile [W] 100 200 100 200 400
Encoder compatibile Encoder assoluto a 18 bit (risoluzione: 262,144 impulsi/giro)

i i . - . Monofase 100 a 120 VAC Trifase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
Alimentazione | Tensione di alimentazione [V] (50/60 Hz) Monofase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
elettrica Trifase 170 a 253 VAC
gﬁmzlﬁtzfione Fluttuazione ammissibile di tensione [V] Monofase 85 a 132 VAC Monofase 170 a 253 VAC

Corrente nominale [A] 3.0 [ 5.0 0.9 1.5 2.6
Alimentazione | Tensione di alimentazione elettrica controllo [V] Monofa?golgg 321)20 VAC Monofafgofgg 322)30 VAC
2:?;}:'&?0 Fluttuazione ammissibile di tensione [V] Monofase 85 a 132 VAC Monofase 170 a 253 VAC
Corrente nominale [A] 0.4 0.2
Ingresso parallelo 10 ingressi
Uscita parallela 6 uscite

Max. frequenza impulso ingresso [pps]
Impostazione campo in posizione [impulso]
Errore eccessivo

1 M (per ricevitore differenziale), 200 k (per collettore aperto)*2
0 a +10000 (unita impulso comando)
+3 rotazioni

Funzione Impostazione parametro o impostazione ingresso analogico esterno
(0a10VDC)
Comunicazione USB, comunicazione RS422+1
0 a 55 (senza congelamento)
90 max. (senza condensazione)
-20 a 65 (senza congelamento)
90 max. (senza condensazione)
Tra la sede e SG: 10 (500 VDC)
800 \

Limite coppia

Comunicazione

Campo della temperatura d'esercizio [°C]
Campo umidita ambientale d'esercizio [%UR]
Campo della temperatura di stoccaggio [°C]
Campo umidita di stoccaggio [%UR]
Resistenza di isolamento [MQ]

Peso [g]

1000

=1 Non & possibile eseguire nello stesso momento la comunicazione USB e la comunicazione RS422.
%2 Se l'ingresso del treno d’impulsi & del tipo a collettore aperto, supporta solo l'interfaccia tipo (NPN). Non corrisponde all’interfaccia (PNP).
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Driver servomotore AC Serie LECSI:I/LECSD 'T

Caratteristiche tecniche

Serie LECSC

Modello LECSC1-S5|LECSC1-S7| LECSC2-S5 | LECSC2-S7 | LECSC2-S8
Potenza motore compatibile [W] 100 200 100 200 400
Encoder compatibile Encoder assoluto a 18 bit (risoluzione: 262,144 impulsi/giro)
Monofase 100 a 120 VAC Trifase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
(50/60 Hz) Monofase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

. . Tensione di alimentazione [V]
Alimentazione

;'r?.t‘tcr:;;e Fluttuazione ammissibile di tensione [V] Monofase 85 a 132 VAC ME:EZZ; Z(;g 5522:;/ Cgo
Corrente nominale [A] 3.0 | 5.0 0.9 | 1.5 | 2.6
i i Tensione di alimentazione elettrica controllo, Monofase 100 a 120 VAC Monofase 200 a 230 VAC
Alimentazione | [v] (50/60 Hz) (50/60 Hz)
2';:}:':'?0 Fluttuazione ammissibile di tensione [V] Monofase 85 a 132 VAC Monofase 170 a 253 VAC
Corrente nominale [A] 0.4 0.2

Protocollo di Bus di campo applicabile — O
(versione) Comunicazione CC-Link (Ver. 1.10)
Compatibile con CC-Link Ver. 1.10
(cavo doppio intrecciato a 3 fili schermato)*!

da1aé64

Cavo di collegamento

Numero di stazione remota

Velocita di comunicazione [bps]/
Cavo Lunghezza cavo complessivo
lunghezza | massimo [m]

Comunicazione

caratteristiche 16 k/1200, 625 k/900, 2.5 M/400, 5 M/160, 10 M/100

tecniche Lunghezza cavo tra stazioni [m] 0.2 o superiore
Area di occupazione I/0 1 stazione occupata (I/O remoti 32 punti/32 punti)/(registro remoto 4 word/4 word)
(Ingressi/Uscite) 2 stazioni occupate (I/O remoti 64 punti/64 punti)/(registro remoto 8 word/8 word)
Fino a 42 (quando 1 stazione & occupata da 1 driver), fino a 32 (quando 2
Numero di driver collegabili stazioni sono occupate da
1 driver), quando ci sono solo stazioni del dispositivo remote.
Ingresso registro remoto Disponibile con comunicazione CC-Link (2 stazioni occupate)
Disponibile con comunicazione CC-Link, comunicazione RS422
- - Comunicazione CC-Link (1 stazione occupata): 31 punti
Comando Ingresso tabella N. punto di posizionamento Comunicazione CC-Link §2 stazioni occuppate)? 255%unti

metodo Comunicazione RS422: 255 punti

Disponibile con comunicazione CC-Link
Comunicazione CC-Link (1 stazione occupata): 31 punti
Comunicazione CC-Link (2 stazioni occupate): 255 punti

Comunicazione USB, comunicazione RS-422+2
0 a 55 (senza congelamento)
90 max. (senza condensazione)
-20 a 65 (senza congelamento)

Ingresso di posizionamento indicizzatore

Funzione di comunicazione

Campo della temperatura d'esercizio [°C]
Campo umidita ambientale d'esercizio [%UR]
Campo della temperatura di stoccaggio [°C]
Campo umidita di stoccaggio [%UR] 90 max. (senza condensazione)

Resistenza di isolamento [MQ] Tra la sede e SG: 10 (500 VDC)

Peso [g] 800 [ 1000

x1 Se il sistema comprende i cavi conformi con CC-Link Ver. 1.00 e Ver. 1.10, si applicano le specifiche Ver. 1.00 alla lunghezza del cavo complessiva e al-
la lunghezza del cavo tra le stazioni.
#2 Non & possibile eseguire nello stesso momento la comunicazione USB e la comunicazione RS422.

Serie LECSS

Modello LECSS1-S5| LECSS1-S7 | LECSS2-S5 | LECSS2-S7 | LECSS2-S8
Potenza motore compatibile [W] 100 200 100 200 400
Encoder compatibile Encoder assoluto a 18 bit (risoluzione: 262,144 impulsi/giro)
Monofase 100 a 120 VAC Trifase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
(50/60 Hz) Monofase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
Trifase 170 a 253 VAC
Monofase 170 a 253 VAC
Corrente nominale [A] 3.0 [ 5.0 0.9 [ 15 [ 2.6
Tensione di alimentazione elettrica Monofase 100 a 120 VAC Monofase 200 a 230 VAC
Alimentazione| ¢ontrolio [V] (50/60 Hz) (50/60 Hz)
gloert,:::;?o Fluttuazione ammissibile di tensione [V] Monofase 85 a 132 VAC Monofase 170 a 253 VAC
Corrente nominale [A] 0.4 0.2
Protocollo di Bus di campo applicabile SSCNET II (Comunicazione ottica ad alta velocita)
Funzione di comunicazione Comunicazione USB
Campo della temperatura d'esercizio [°C] 0 a 55 (senza congelamento)
Campo umidita ambientale d'esercizio [%UR] 90 max. (senza condensazione)
Campo della temperatura di stoccaggio [°C] -T20 a 65 (senza congelamento)
Campo umidita di stoccaggio [%UR] 90 max. (senza condensazione)
Resistenza di isolamento [MQ] Tra la sede e SG: 10 (500 VDC)
Peso [g] 800 [ 1000

Caratteristica Tensione di alimentazione [V]

principale
elettrica
alimentazione

Fluttuazione ammissibile di tensione [V] Monofase 85 a 132 VAC
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Serie LECSL I/LECS[ I-T

Caratteristiche tecniche

Serie LECSB-T

Modello

LECSB2-T5 LECSB2-T7 LECSB2-T8

Potenza motore compatibile [W]

100 200 400

Encoder compatibile

Encoder assoluto a 22 bit (risoluzione: 4194304 impulsi/giro)

Alimentazione | Tensione di alimentazione [V] Trifase 200 a 240 VAC (50/60 Hz), Monofase 200 a 240 VAC (50/60 Hz)
elettrica Fluttuazione ammissibile di tensione [V] Trifase 170 a 264 VAC (50/60 Hz), Monofase 170 a 264 VAC (50/60 Hz)
principale Corrente nominale [A] 0.9 1.5 2.6
Alimentazione | Tensione di alimentazione elettrica controllo [V] Monofase 200 a 240 VAC (50/60 Hz)

elettrica Fluttuazione ammissibile di tensione [V] Monofase 170 a 264 VAC

controllo Corrente nominale [A] 0.2

Ingresso parallelo 10 ingressi

Uscita parallela 6 uscite

Max. frequenza impulso ingresso [pps]

4 M (per ricevitore differenziale), 200 k (per collettore aperto)

Impostazione campo in posizione [impulso]

0 a +65535 (unita comando a impulso)

Funzione

Errore eccessivo +3 rotazioni
. . Impostazione parametro o impostazione ingresso analogico esterno
Limite coppia P P (Opa 10 VDC) 9 9

Comunicazione

Comunicazione USB, comunicazione RS422*"

Unita di traslazione punti

Fino a 255 punti

Operazione di spinta

N. unita di traslazione punti metodo di ingresso, fino a 127 punti

Campo della temperatura d'esercizio [°C]

0 a 55 (senza congelamento)

Campo umidita ambientale d'esercizio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Campo della temperatura di stoccaggio [°C]

-20 a 65 (senza congelamento)

Campo umidita di stoccaggio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Resistenza di isolamento [MQ]

Tra la sede e SG: 10 (500 VDC)

Peso [g] 800 \ 1000
%1 Non & possibile eseguire nello stesso momento la comunicazione USB e la comunicazione RS422.
Serie LECSC-T
Modello LECSC2-T5 LECSC2-T7 LECSC2-T8
Potenza motore compatibile [W] 100 200 400

Encoder compatibile

Encoder assoluto a 18 bit (risoluzione: 262,144 p/rev)

Alimentazione | Tensione di alimentazione [V]

Trifase 200 a 230 VAC (50/60 Hz), Monofase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

elettrica Fluttuazione ammissibile di tensione [V] Trifase 170 a 253 VAC, monofase 170 a 253 VAC
principale Corrente nominale [A] 0.9 I 1.5 2.6
Alimentazione | Tensione di alimentazione elettrica controllo [V] Monofase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
elettrica Fluttuazione ammissibile di tensione [V] Monofase 170 a 253 VAC

controllo Corrente nominale [A] 0.2

Protocollo di Bus di campo applicabile (versione)

Comunicazione CC-Link (Ver. 1.10)

Cavo di collegamento

Compatibile con CC-Link Ver. 1.10
(cavo doppio intrecciato a 3 fili schermato)*’

Numero di stazione remota

da1a64

Velocita di comunicazione [bps]/
Lunghezza cavo complessivo
n imo [m]

Cavo
Comunicazione

16 k/1200, 625 k/900, 2.5 M/400, 5 M/160, 10 M/100

lunghezza

caratteristiche Lunghezza cavo tra stazioni [m]

0.2 o superiore

tecniche 1 stazione occupata (I/O remoti 32 punti/32 punti)/
Area di occupazione I/O (registro remoto 4 word/4 word)
(Ingressi/Uscite) 2 stazioni occupate (I/O remoti 64 punti/64 punti)/
(registro remoto 8 word/8 word)
Fino a 42 (quando 1 stazione € occupata da 1 driver), fino a 32 (quando
Numero di driver collegabili 2 stazioni sono occupate da 1 driver), quando ci sono solo stazioni del
dispositivo remote.
Ingresso registro remoto Disponibile con comunicazione CC-Link (2 stazioni occupate)
Disponibile con comunicazione CC-Link, comunicazione RS422
. . Comunicazione CC-Link (1 stazione occupata): 31 punti, comunicazione|
Metodo di Ingresso tabella N. punto di posizionamento CC-Link (2 stazioni occuéate): 255 punti pace) P
comando Comunicazione RS422: 255 punti

Ingresso di posizionamento indicizzatore

Disponibile con comunicazione CC-Link
Comunicazione CC-Link (1 stazione occupata): 31 punti, comunicazione
CC-Link (2 stazioni occupate): 255 punti

Funzione di comunicazione

Comunicazione USB, comunicazione RS-422%*2

Campo della temperatura d'esercizio [°C]

0 a 55 (senza congelamento)

Campo umidita ambientale d'esercizio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Campo della temperatura di stoccaggio [°C]

-20 a 65 (senza congelamento)

Campo umidita di stoccaggio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Resistenza di isolamento [MQ]

Tra la sede e SG: 10 (500 VDC)

Peso [g]

800 1000

%1 Se il sistema comprende i cavi conformi con CC-Link Ver. 1.00 e Ver. 1.10, si applicano le specifiche Ver. 1.00 alla lunghezza del cavo complessiva e

alla lunghezza del cavo tra le stazioni.
#2 Non e possibile eseguire nello stesso momento la comunicazione USB e |

r
Z

a comunicazione RS422.
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Driver servomotore AC Serie LECSI:I/LECSD 'T

Caratteristiche tecniche

Serie LECSN-T

Modello LECSN2-T5 LECSN2-T7 LECSN2-T8 LECSN2-T9
Potenza motore compatibile [W] 100 200 400 750
Encoder compatibile Encoder assoluto a 22 bit (Risoluzione: 4194304 p/giro)
Alimentazione | _Tensione di alimentazione [V] Trifase da 200 a 240 VAC (50/60 Hz), Monofase da 200 a 240 VAC (50/60 Hz)
elettrica Fluttuazione di tensione ammissibile [V]| Trifase da 170 a 264 VAC (50/60 Hz), Monofase da 170 a 264 VAC (50/60 Hz)
principale | Ccorrente nominale [A] 0.9 1.5 2.6 \ 3.8
Alimentazione | _Tensione di alimentazione eletirica controllo [V] Monofase da 200 a 240 VAC (50/60 Hz)
elettrica Fluttuazione di tensione ammissibile [V] Monofase da 170 a 264 VAC
controllo Corrente nominale [A] 0.2
Protocollo di Bus di campo applicabile PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP™
. Comunicazione Comunicazione USB
Funzione - - . - -
Tabella punti di posizionamento*' Fino a 255 punti
Campo temperatura d'esercizio [°C] 0 a 55 (senza congelamento)
Campo umidita ambientale d'esercizio [%UR] 90 max. (senza condensazione)
Campo della temperatura di stoccaggio [°C] —-20 a 65 (senza congelamento)
Campo dell'umidita di stoccaggio [%UR] 90 max. (senza condensazione)
Resistenza di isolamento [MQ] Tra la sede e SG: 10 (500 VDC)
Peso [g] 1000 \ 1400
1 Compatibile solo con PROFINET e EtherCAT
Serie LECSS-T
Modello LECSS2-T5 LECSS2-T7 LECSS2-T8
Potenza motore compatibile [W] 100 200 400

Encoder compatibile Encoder assoluto a 22 bit (risoluzione: 4194304 p/rev)

Alimentazione | Tensione di alimentazione [V] Trifase 200 a 240 VAC (50/60 Hz), Monofase 200 a 240 VAC (50/60 Hz)
elettrica Fluttuazione ammissibile di tensione [V] Trifase 170 a 264 VAC (50/60 Hz), Monofase 170 a 264 VAC (50/60 Hz)

principale | corrente nominale [A] 0.9 [ 1.5 [ 2.6

Alimentazione | Tensione di alimentazione elettrica controllo [V] Monofase 200 a 240 VAC (50/60 Hz)

Fluttuazione ammissibile di tensione [V] Monofase 170 a 264 VAC

Corrente nominale [A] 0.2

SSCNET II/H (Comunicazione ottica ad alta velocita)

Comunicazione USB

elettrica
controllo

Protocollo di Bus di campo applicabile
Funzione di comunicazione

Campo della temperatura d'esercizio [°C] 0 a 55 (senza congelamento)

90 max. (senza condensazione

-

Campo umidita ambientale d'esercizio [%UR]
Campo della temperatura di stoccaggio [°C] -20 a 65 (senza congelamento
Campo umidita di stoccaggio [%UR] 90 max. (senza condensazione
Resistenza d'isolamento [MQ] Tra la sede e SG: 10 (500 VDC
Peso [g] 800 [

~

— =

1000
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Serie LECSL I/LECS[ I-T

Esempio di cablaggio dell’alimentazione elettrica: LECSA

I
LECSA[LI-[]
Alimentazione elettrica circuito princi-
pale CNP1
NFB MC 2L
Monofase 200 a 230 VAC =0 L1 Resistenza di
° tase 100 a 120 VAC ' i L rigenerazione
monofase a . ; : 2 integrataU
7777777 f/ o > - v Motore
' Opzione rigene- "~~~ "~ v v
|___razione | ____. ‘ w w
Protezione circuito - QNP?? -
Alimentazione elettrica —Q+24V 3 CN2 Encoder
circuito di controllo24 VDC LS ov ! [:H:]_C)

] Connettore di alimentazione elettrica circuito principale: CNP1 | « Accessorio

1
Q00000000

Nome . .
el Funzione Dettagli @ ]
@ Terra di protezione (PE) Deve essere messo a terra collegando il terminale di terra del @ q
P servomotore e la terra di protezione del pannello di controllo (PE) L1 |
L1 oo T Collegare I'alimentazione elettrica circuito principale.
[ohroulto principale | ECSAI: monofase 100 a 120 VAG, 50/60 Hz L @
Lo | @memazione eletirica 1) Fcsa2: monofase 200 a 230 VAC, 50/60 Hz P I
p Terminale per collegare I'opzione rigenerazione c |
LECSALI-S1: non collegato al momento della spedizione
Opzione rigenerazione | LECSALI-S3, S4: collegato al momento della spedizione u
= Se I'opzione di rigenerazione é richiesta per “Selezione del
C N : v @
modello,” collegare a questo terminale.
U Potenza servomotore (U) w @]
V Potenza servomotore (V)| Collegare il cavo del motore (U, V, W).
W |Potenza servomotore (W)
=" . : P _ 24v |
Connettore di alimentazione elettrica con circuito di controllo: CNP2 |« Accessorio d
ov

1
@]®)

Nome ; I
terminale Funzione Dettagli
Alimentazione Al : o
24V | elettrica circuito di h)ar'(rcl)it?al\/dcrji?’l(larallmentazmne elettrica circuito di controllo (24 VDC)
controllo (24 V)
Alimentazione o ! T,
ov elettrica circuito di fI_Oar'(noitg XI cé?il\llglrlmentazmne elettrica circuito di controllo (24 VDC)
controllo (0 V)
21
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Esempio di cablag_gio dell’alimentazione elettrica: LECSB, LECSC, LECSS

Driver motore servo AC Serie LE CS I:I/ L E CS |:| 'T

LECSB1-[]
LECSC1-]
LECSS1-[]

LECSB2-[]
LECSC2-[]
LECSS2-[]

Per monofase 200 VAC

NFB
Monofase —X
200 a 230 }
VAC

+ Opzione rigene- =~ |~
. razione

,,,,,,,,,,,,,

L

* Per cablaggio monofase 200 a 230 VAC, I'alimentazione elettrica deve essere collegata ai terminali L1 e L2, e nulla collegato a La.

Monofase

—x
100 a 120 VAC .
—X

' razione

L

,,,,,,,,,,,,,

' Opzione rigene- =~ 1~

Motore

Bl=|<|c

Encoder

I ®

Motore

®E<c

Encoder

I ®

Per trifase 200 VAC

Trifase
200 a 230 !
VAC ‘

; Opzione rigene- =~ 7|~
i razione -

,,,,,,,,,,,,,

®E<c

I ®

Motore

Encoder

P . . . . . ) LECSB
Connettore di alimentazione elettrica circuito principale: CNP1 | # Accessorio Eseﬁ’oi o
Nome ) . S vista
terminale| Funzione Dettagli L u@ frontale
L1 Circuito Collegare I'alimentazione elettrica circuito principale. @ []
Lo principale | LECSB1/LECSC1/LECSS1:monofase 100 a 120 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: L1, L2 L2 i
alimentazione| LECSB2/LECSC2/LECSS2:monofase 200 a 230 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: L1, L2 @ []
Ls elettrica Trifase 200 a 230 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: L1, L2, L3 Ls i
N Non collegare.
P1 § N @ []
Collegare tra P1 e P2. (Collegato al momento della spedizione) o
P2 P1 @ al
] Connettore di alimentazione elettrica con circuito di controllo: CNP2 |« Accessorio P2 O
te';ln:irn:le Funzione Dettagli L=
— p OO
P Obzione Collegare tra P e D. (Collegato al momento della spedizione) “© 0
¢} ri enperazione = Se I'opzione di rigenerazione & richiesta per “Selezione del modello,” collegare a C
D 9 questo terminale. p [ © O
L11 Alimentazione | Collegare I'alimentazione elettrica del circuito di controllo. L11 @
elettrica circuito| LECSB1/LECSC1/LECSS1: monofase 100 a 120 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: L11, La1 “© []
Lot di controllo | LECSB2/LECSC2/LECSS2: monofase 200 a 230 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: Lit, Lzt | 121 |
Connettore motore: CNP3| + Accessorio ou
Nome . . —
terminale Funzione Dettagli \ u@ il
U Potenza servomotore (U) W @ []
V Potenza servomotore (V) | Collegare il cavo del motore (U, V, W).
W Potenza servomotore (W)

O
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Serie LECSL I/LECS[ I-T

Esempio di cablaggio alimentazione elettrica: LECSB2-TL ], LECSS2-TL ], LECSN2-T(|

Per monofase 200 VAC Per trifase 200 VAC
MCCB
Monofase ——x Trifase
200 a 240 ! 200 a
VAC YU "\ Motore 240 VAC U ™\ Motore
\ \
W W
' Opzione rigene- © ' Opzione rigene-
|___razione ... |___razione
Encoder Encoder
* Per cablaggio monofase 200 a 240 VAC, I'alimentazione elettrica deve essere collegata ai terminali L1 e L3, e nulla collegato a L2.
Notare che le posizioni di cablaggio differiscono dal tipo LECS[.
- - : . - . LECSS2-TL]
Connettore di alimentazione elettrica circuito principale: CNP1 | = Accessorio Esempio
LT .
Nome . ) vista
(i Funzione Dettagli L1 u@ frontale
L1 Alimentazione Collegare I'alimentazione elettrica circuito principale. L2 @ [i]
Lo elettrica circuito LECSB2-T/LECSS2-T/LECSN2-T: =
incipal Monofase 200 a 240 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: L1, L3 L3 @ T= 0
Ls principale Trifase 200 a 240 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: L1, L2, L3 ﬂ@ ] 5 =
N(-) Non collegare. NE) o = @
Ps Coll Ps e Pa. (Coll | I izi ps| © [ o=
Pa ollegare tra P3 e P4. (Collegato al momento della spedizione) 3 I T @
P4 @ al > E
O ()
- =
. . . . . . . R . P(+) @ E] —}%
Connettore di alimentazione elettrica con circuito di controllo: CNP2| « Accessorio o o |lo
C D@ Y=
t No_me Funzione Dettagli D @ []
erminale o @
P(+) Obzione Collegare tra P(+) e D. (Collegato al momento della spedizione) L1t g
C fi enperazione x Se I'opzione di rigenerazione é richiesta per “Selezione del modello,” L1 D@ []
D 9 collegare a questo terminale.
L11 Alimentazione | Collegare I'alimentazione elettrica del circuito di controllo. é []
L elettrica circuito | LECSB2-T/LECSS2-T/LECSN2-T: o
21 di controllo Monofase 200 a 240 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: L11, L21 v @ Ol
w O [

Connettore motore: CNP3

* Accessorio

Nome - .
terminale Funzione Dettagli
U Potenza servomotore (U)
\ Potenza servomotore (V) | Collegare il cavo del motore (U, V, W).
W Potenza servomotore (W)
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Driver motore servo AC Serie LE CS I:I/ L E CS |:| 'T

Esempio di cablaggio alimentazione elettrica: LECSC2-T[|

Per monofase 200 VAC Per trifase 200 VAC
MCCB
NFB
Monofase — X Trifase X
200 a } 200 a 0
230 VAC u Motore 230 VAC i Motore
V >< I
w
. Opzione rigene-T - - ' Opzione rigene- |~ |
. razione 17 - ' razione | __|
Encoder CN2 Encoder
= Per cablaggio monofase 200 a 230 VAC, I'alimentazione elettrica deve essere collegata ai terminali L1 e L2, e nulla collegato a La.
s . . . Y , LECSC2-T
Connettore di alimentazione elettrica circuito principale: CNP1| = Accessorio Esempio
Nome . ) 0l vista
terminale FUTEEEE izl L :.@ frontale
L1 |Circuito principale| Collegare I'alimentazione elettrica circuito principale. L OO0 O
Lo alimentazione LECSC2-T: monofase 200 a 230 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: L1, L2 o
s elettrica Trifase 200 a 230 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: L1, Lz, L3 L| OO
N Non collegare. =
Ps _ n| © O L
Pa Collegare tra P3 e P4. (Collegato al momento della spedizione)

P3=©m

Connettore di alimentazione elettrica con circuito di controllo: CNP2| * Accessorio Pa

@
B

Nome . ) -
il Funzione Dettagli @ il |
— PH) |
P(+) Rigenerazione Collegare tra P e D. (Collegato al momento della spedizione) @ m
C go Zione + Se I'opzione di rigenerazione é richiesta per “Selezione del modello,” Cl
D P collegare a questo terminale. D D@ D]
L11 Circuito di L1 @ m
controllo Collegare I'alimentazione elettrica del circuito di controllo. = ED
L21 alimentazione | LECSC2-T: monofase 200 a 230 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: L11, L21 L1 n© { i
elettrica
Connettore motore: CNP3| * Accessorio =a
Nome ) . \% @ D]
: Funzione Dettagli o
terminale W @ m
U Potenza servomotore (U) -
V Potenza servomotore (V) | Collegare il cavo del motore (U, V, W).
W Potenza servomotore (W)
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Serie LECSL I/LECS[ I-T

Esempio di cablaggio segnale di controllo: LECSA

LECSAC-

Questo esempio di cablaggio mostra un collegamento con un PLC (FX3U-LILIMT/ES) prodotto da Mitsubishi Electric Corporation quando
€ usato in modalita controllo posizione. Consultare il manuale di funzionamento della serie LECSA e qualsiasi documentazione tecnica o
manuali di funzionamento per il PLC e 'unita di posizionamento prima di collegare a un altro PLC o unita di posizionamento.

. . 2 m max.*®
Modalita controllo posizione, |
FX3U-CJCIMT/ES (prodotto da
Mitsubishi Electric Corporation)
S/S
24V j LECSA
PLC ov #4 #4
alimenta- L *2 CN1 CN1 Bt
zione S 24 VDC DICOM| 1 9 | AM RA1 | Guasto*3
elettrica N opPc| 2 N
Lo e ] | 12 wen | Sneoniaars oo
Y000 [V ‘/ . PP | 23 |ss
COMA1 [i 3 — . 3
Y010 [: ; l/ % ‘ NP | 25 [*6 10 m max.
COM3 IR —— S —— -
i 3 i 3 15 | LA Y ‘/ Y Encoder a impulsi fase A
Y004 [f : l/ - CR 5 16 | LAR [ - —— (Driver linea differenziale)
COM2 : : — % : 17 LB % : l/ % : Encoder a impulsi fase B
— ‘/ ] 18 | LBR [ — —— (Driver linea differenziale)
XOOoo — = INP | 10 19 | LZ [ l/ ——= Encoder a impulsi fase Z*7
%l—'/—ﬁJ 20 | LZR [ — ‘—— (Driver linea differenziale)
X000 _— RD | 11 14 | LG |z 15— Comune controllo
X00o EQ — L op [ 21 | [PBR sp 10T
= ~ LG | 14
Ao & Piastra
SD
£
CN1
Arresto forzato \11\ EMA1 8
Accensione servo SON| 4
Reset - RES| 3
L
Fine corsa rotazione avanti T Lsp| 6
Fine corsa rotazione inversa o LSN 7
10 m max.
CNP1|

#1

#2

+3
5

*6
*7

25

Per evitare scosse elettriche, assicurarsi di collegare il terminale di terra (PE) del connettore di alimentazione elettrica del circuito principale del driver
(CNP1) (indicato con @) alla terra di protezione (PE) del pannello di controllo.

Per I'uso dell'interfaccia, fornire 24 VDC £10 % 200 mA usando una fonte esterna. 200 mA ¢ il valore quando si usano tutti i segnali di comando 1/O.
Inoltre, la riduzione del numero di ingressi/uscite puo diminuire la capacita di corrente. Consultare il manuale di funzionamento per la corrente richiesta
per l'interfaccia.

Il guasto (ALM) & normalmente ON. Quando & OFF (si verifica I'allarme), arrestare il segnale PLC usando il programma di sequenza.

Segnali dello stesso nome sono collegati all'interno del driver.

Per l'ingresso a impulsi del comando con un metodo a collettore aperto. Quando si usa un’unita di posizionamento caricata con un metodo a driver linea
differenziale, € 10 m max.

Se l'ingresso del treno d’impulsi & un metodo a collettore aperto, supporta solo I'interfaccia NPN. Non corrisponde all'interfaccia PNP.

L’encoder a impulsi fase Z corrisponde al metodo a driver linea differenziale e metodo a collettore aperto. Se I'encoder a impulsi fase Z usa un metodo
a collettore aperto, supporta solo l'interfaccia NPN. Non corrisponde all’interfaccia PNP.
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Driver motore servo AC Serie LE CS I:I/ L E CS |:| 'T

Esempio di cabla%;io del segnale di controllo: LECSA

In questo esempio di cablaggio, il dispositivo del pin CN1-10 nello stato iniziale & stato cambiato nel dispositivo mostrato sotto. Per i det-
tagli sul dispositivo e sul metodo di modifica, consultare il manuale di funzionamento della serie LECSA.
CN1-10: MEND (completamento movimento)

Modalita di posizionamento (metodo tabella punti di posizionamento)
Per interfaccia I/0 NPN

LECSA
%4, %5
w2, 45 CN1 CN1 o
24 VDC OPC| 2 9 |ALM RA1 L Guasto®
1} DICOM| 1 Bt
10 |MEND RA2 t  Completamento movimento
DOCOM| 13 N P
J G, » NG
Arresto forzato i EM1 8 11 RD RA3 Pronti
Accensione servo SON| 4 B ) o
Selezione automatica/manuale MDO| 3 12 | MBR RA4 Sincronizzazione freno
Dog di prossimita T~ DOG | 25 elettromagnetico
N. unita di traslazione punti/ DIO 5
N. programma selezione 1 10 m max.
N. unita di traslazione punti/ DI | 23 19 | Lz H—— = = Encodera impulsi fase Z*6
N. programma selezione 2 L \ L . ; . )
Awvio rotazione avanti ST1 6 20 | LZR —J —— (Driver linea differenziale)
Avvio rotazione inversa ST2 7 15 LA : : l/ : : Encoder a impulsi fase A
10 m max. 16 | LAR [ = L (Driver linea differenziale)
17 LB : : - : : Encoder a impulsi fase B
18 | LBR [ /‘ i, (Driver linea differenziale)
; l””””””;‘ Comune controllo
14 Comune controllo
21 Encoder a impulsi fase Z+6
Piast (Collettore aperto)
CNP1
| &y

*

'y

Per evitare scosse elettriche, assicurarsi di collegare il terminale di terra di protezione (PE) del driver (indicato con @) alla terra di protezione (PE) del

pannello di controllo.

%2 Per I'uso dell'interfaccia, fornire 24 VDC +£10 % 200 mA usando una fonte esterna. 200 mA ¢ il valore quando si usano tutti i segnali di comando I/O. Inol-
tre, la riduzione del numero di ingressi/uscite pud diminuire la capacita di corrente.

%3 |l guasto (ALM) & normalmente ON.

x4 Segnali dello stesso nome sono collegati all'interno del driver.

=5 L’esempio di cablaggio si riferisce all'interfaccia NPN. Consultare il manuale di funzionamento della serie LECSA per I'interfaccia PNP. Notare che il pin
23 e il pin 25 non possono essere usati per 'interfaccia PNP.

%6 L’encoder a impulsi fase Z corrisponde al metodo a driver linea differenziale e metodo a collettore aperto. Se I'encoder a impulsi fase Z usa un metodo

a collettore aperto, supporta solo I'interfaccia NPN. Non corrisponde all'interfaccia PNP.
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Serie LECSL I/LECS[ I-T

Esempio di cablaggio segnale di controllo: LECSB

Questo esempio di cablaggio mostra un collegamento con un’unita di posizionamento (QD75D) prodott da Mitsubishi Electric Corporation
quando € usata in modalita controllo posizione. Consultare il manuale di funzionamento della serie LECSB e qualsiasi documentazione
tecnica o manuali di funzionamento per il PLC e l'unita di posizionamento prima di collegare a un altro PLC o unita di posizionamento.

#1

*2
*3
x4
#5
*6
#7

27

LECSB
Unita di posizionamento #
QD75D (prt_)ZOtto da Mitsubishi 24 VDG*2 E“N 1
Electric Corporation) 4
CN1 21 |DICOM N Guasto®®
DICOM| 20 48 | ALM RA1 ,
CLEARCOM| 14 DOCOM| 46 Pt Rilevamento velocita zero
CLEAR | 13 CR | 41 23 | ZsP RA2 S .
Limitazione coppia
RDYCOM | 12 25 | TLC RA3
READY | 11 RD | 49 P Completamento posiziona-
PULSEF+ | 15 PP | 10 [w| 24 | INP RA4 mento
PULSEF- | 16 PG 11
PULSE R+ | 17 NP | 35 [ 10 m max.
PULSER- | 18 NG | 36 4 | LA Y ‘/ ‘V;) Encoder a impulsi fase A
PGO 9 LZ 8 5 | LAR — — (Driver linea differenziale)
PGO COM| 10 LZR| 9 6 | LB [ ‘/ — Encoder a impulsi fase B
LG 3 7 | LBR — — (Driver linea differenziale)
SD |Piastra -~ o~ Comune controllo
10 m max.*s 34 | LG = ‘ % Comune controllo
*7| 33 | OP — —— Encoder a impulsi fase Z*7
1 |P15Ry——— A (Collettore aperto)
Piastra| SD ﬁ
10 m max. wa 2 m max.
CN1
Arresto d’emergenza \71\ EMG| 42
Accensione servo SON| 15 "
Reset — RES | 19 CN6
A L
Contrf)llo p.rop.JorZ|one. PC | 17 3_|Mof 4>%+10 VDC Monitor analogico 1
Selezione limite coppia esterna TL 18 1 G
Fine corsa rotazione avanti ™~ LsP | 43 2 | mo2 +10 VDG Monitor analogico 2
Fine corsa rotazione inversa I~ LSN | 44 2 m max.
DOCOM| 47
Impostazione limite superiore gt 2 [p15R| 1
Limite coppia analogicoﬁ% i : i : TLA | 27
+10 V/Max. coppia léi,,,/,,,, ~ LG | 28
& SD | Piastra
2 m max
PE ﬁ’”

Per evitare scosse elettriche, assicurarsi di collegare il terminale di terra di protezione (PE) del driver (indicato con @) alla terra di protezione (PE) del
pannello di controllo.

Per l'uso dell'interfaccia, fornire 24 VDC +£10 % 300 mA usando una fonte esterna.

Il guasto (ALM) & normalmente ON. Quando e OFF (si verifica I'allarme), arrestare il segnale PLC usando il programma di sequenza.

Segnali dello stesso nome sono collegati all'interno del driver.

Per l'ingresso a impulsi del comando con un metodo a driver linea differenziale. Per metodo a collettore aperto, & 2 m max.

Se l'ingresso del treno d’'impulsi € un metodo a collettore aperto, supporta solo I'interfaccia NPN. Non corrisponde all'interfaccia PNP.

L’encoder a impulsi fase Z corrisponde al metodo a driver linea differenziale e metodo a collettore aperto. Se I'encoder a impulsi fase Z usa un metodo
a collettore aperto, supporta solo I'interfaccia NPN. Non corrisponde all'interfaccia PNP.

O
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Driver motore servo AC Serie LE CS I:I/ L E CS |:| 'T

Esempio di cablag_gio segnale di controllo: LECSC, LECSC2-T[ ]

LECSC/LECSC2-T
= CNG N
24VDC [ B
Alimentazione CN6 14 RD RA1 t Pronti
eletirica [ Pt
DICOM| 5 15 | ALM RA2 t Guasto3
DOCOM| 17 Pt
Arresto forzato I~ EMG| 1 16 | ZP RA3 ! Completamento ritorno
Dog di prossimita P~ DOG| 2 allorigine
Fine corsa rotazione avanti P~ LSP| 3 | | Nl N\j— 1707 r:”ﬁ";'?)i —
Fine corsa rotazione inversa BN LSN 4 13 LZ : : l/ : : Encoder a impulsi fase Z
26 | LZR = — (Driver linea differenziale)
10 m max. . o ) }
11| LA [ ‘/ —— Encoder a impulsi fase A
24 | LAR [ — s (Driver linea differenziale)
12 | LB |+ ‘/ —— Encoder a impulsi fase B
25 | LBR [ - — (Driver linea differenziale)
23 | LG fr——————————+= Comune controllo
Piastra| SD =
PE j’“
CN1
L

CC-Link

#1 Per evitare scosse elettriche, assicurarsi di collegare il terminale di terra di protezione (PE) del driver (indicato con @) alla terra di protezione (PE) del
pannello di controllo.

x2 Per I'uso dell'interfaccia, fornire 24 VDC £10 % 150 mA usando una fonte esterna.

%3 |l guasto (ALM) & normalmente ON. Quando € OFF (si verifica I'allarme), arrestare il segnale PLC usando il programma di sequenza.

O
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Serie LECSL I/LECS[ I-T

Esempio di cablaggio del segnale di controllo: LECSS

Limite superiore corsa (FLS)
Limite inferiore corsa (RLS)

Controllore

sistema servo

|

Cavo ottico SSCNET I1I*5
(opzionale)

10 m max. 10 m max.
LECSS
%2 %4 x4
24 VDC CN3 CN3
1 DicOM| 5 13 |MBR RA1
Arresto forzato 1 DOCOM| 3 B Sincronizzazione freno elettromagnetico*2
T 9 INP RA2 1
o EM1] 20 N In posizione
D11] 2 15 | ALM RA3 ,
Dog di prossimita (DOG) T~ D12 | 12 B Guasto*3
D13 | 19 10 |DICOM —
6 | LA - : Encoder a impulsi fase A
16 | LAR ! (Driver linea differenziale)
7 LB : Encoder a impulsi fase B
17 | LBR 1 (Driver linea differenziale)
8 Lz : Encoder a impulsi fase Z
18 | LZR ! (Driver linea differenziale)
11 LG : Comune controllo
4 | MOt Usc. analogica monitoraggio 1
1 LG
14 | MO2 Usc. analogica monitoraggio 2
Cavo ottico SSCNET 111*5
i CN1A
_Fopzmnale) M NE Piastra | SD
i il
2 m max
CN1B SWi1
SW2| 7
12
PE ﬁ”
LECSS #6
CN1A (Asse 2)
F] SwWi
4
CN1B] swa| «7
12
LECSS 6
CN1A (Asse 3)
[] SWi1
CN1B swa| #7
] +1 Per evitare scosse elettriche, assicurarsi di collegare il
12 terminale di terra di protezione (PE) del driver(indicato con
AR @) alla terra di protezione (PE) s protective earth (PE).
T LECSS x6 *2 Perl'uso dell'interfaccia, fornire 24 VDC £10 % 150 mA
CN1A (Asse n) usando una fonte esterna.
SW1 %3 |l guasto (ALM) & normalmente ON. Quando & OFF (si
] verifica I'allarme), arrestare il segnale PLC usando il
CN1B programma di sequenza.
SW2| #7 x4 Segnali dello stesso nome sono collegati allinterno del driver.
Tappo*8 =5 Usare i seguenti cavi ottici SSCNET I .
12 Consultare “Cavo ottico SSCNET II ” a pagina 33 per i numeri
di prodotto dei cavi.
Cavo Codice prodotto | Lunghezza cavo
Cavo ottico SSCNET I | LE-CSS-[] 0.15ma3m
#6 Sono omessi i collegamenti dall’Asse 2 in avanti.
=7 E possibile impostare fino a 16 assi.
+8 Assicurarsi di posizionare un tappo su CN1A/CN1B non

29
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Driver servomotore AC Serie LE CS I:I/ L E CS |:| 'T

Esempio di cablag_gio segnale di controllo: LECSB2-TL

Questo esempio di cablaggio mostra un collegamento con un’unita di posizionamento (QD 75 D) prodotta da Mitsubishi Electric Corpora-
tion quando € usata in modalita controllo posizione. Consultare il manuale di funzionamento della serie LECSB2-T e qualsiasi documen-
tazione tecnica o manuali di funzionamento per il PLC e I'unita di posizionamento prima di collegare a un altro PLC o unita di posiziona-
mento.

Modalita controllo posizione
Per interfaccia /0 NPN

#1

#2

%3
w4
x5
%6
*7

Unita di posizionamento LECSB2-TL[]
QD75D (prodotta da 24 VDC*? 4
Mitsubishi Electric CN1
Corporation) 4 24 VDC*?
CN1 47 |DOCOM—— 5
Bt Guasto*3
DICOM] 20 48 | ALM RA1 ,
CLEARCOM DOCOM| 46 Bt Rilevamento velocita zero
CLEAR CR [ #1 23 | Z8p RA2 T ,
Bt Limitazione coppia
RDYCOM 25 | TLC RA3 ,
READY RD | 49 Bt In posizione
PULSE F + PP | 10 24 | INP RA4
PULSE F - PG 11 10
m max.
PULSE R + NP 85 | [ N N\ i
PULSER - NG | 36 4 | LA “ ‘/ 3 — Encoder a impulsi fase A
PGO LZ 8 5 LAR = — (Driver linea differenziale)
PGO COM LZR| 9 6 | LB : l/ | : Encoder a impulsi fase B
LG 3 7 | LBR [ — = (Driver linea differenziale)
SD |Piastra ‘ L 7777777777777 L+ Comune controllo
34 Comune controllo
33 | OP mo———— Encoder a impulsi fase Z
Piastra| SD L (Collettore aperto)
2 m max
10 m max. "
CNA1
Arresto d’emergenza 7/—\11\— EM2 | 42
Accensione servo SON| 15 w4
Reset —— RES | 19 CN6 )
Controllo proporzione > PC 17 3 |[MO1l—m—— Usc.lanaloglca
. - ) +10 VDC monitoraggio 1
Selezione limite coppia esterna TL 18 1 LG N .
Fine corsa rotazione avanti ™~ LSP | 43 2 MO2 +10VDC Usc.lanaloglca
) . . e monitoraggio 2
Fine corsa rotazione inversa SAVDC™ LSN | 44 2 m max.
Impostazione limite superiore [ ¥ -v---- ; i --- DICOM| 21
P P = ——P15R| 1
Limite coppia analogico — —— TLA | 27
+10 V/Max. coppia o G | 28
4 SD |Piastra
2 m max
CN8
5
Connettore corto-circuito
(fornito come accessorio)
<> ﬁ

Per evitare scosse elettriche, assicurarsi di collegare il terminale di terra di protezione (PE) del driver (indicato con @) alla terra di protezione (PE) del
pannello di controllo.

Per 'uso dell’interfaccia, fornire 24 VDC £10 % usando una fonte esterna. Impostare la capacita di corrente totale su 500 mA. 500 mA & il valore quan-
do si usano tutti i segnali di comando 1/O. Inoltre, la riduzione del numero di ingressi/uscite pud diminuire la capacita di corrente.

Il guasto (ALM) & normalmente ON. Quando & OFF (si verifica I'allarme), arrestare il segnale PLC usando il programma di sequenza.

Segnali dello stesso nome sono collegati all'interno del driver.

Per I'ingresso a impulsi del comando con un metodo a driver linea differenziale. Per metodo a collettore aperto, &€ 2 m max.

Quando non si usa la funzione STO, usare il driver con il connettore corto-circuito (fornito come accessorio) inserito.

Configurare un circuito per spegnere EM2 quando I'alimentazione elettrica del circuito principale & disattivata per evitare riavvii imprevisti del driver.
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Serie LECSL I/LECS[ I-T

Esempio di cablag_gio segnale di controllo: LECSB2-TL]

In questo esempio di cablaggio, i dispositivi del pin CN1-22, del pin CN1-23 e del pin CN1-25 nello stato iniziale sono stati cambiati nei di-
spositivi mostrati sotto. Per i dettagli sui dispositivi e sul metodo di modifica, consultare il manuale di funzionamento della serie LECSB2-T.
CN1-22: CPO (corrispondenza aprrossimativa)/CN1-23: ZP (completamento ritorno all’origine)/CN1-25: MEND (completamento movimento)

Modalita di posizionamento (metodo tabella punti di posizionamento)
Per interfaccia /0 NPN

#1
#2

*3
x4
#5
#6
#7

31

LECSB2-TLJ
4
CN1 24 VDC*2
46 |DOCOM J 4
47 |DOCOM
10 m max. ” =
Alimentazione elettrica circuito principale’ | CN1 48 | ALM RAT o | Guasto*3
Izl
Arresto forzato 2 — 4 EM2 | 42 22 | CPO RA2 + Corrispondenza approssimativa
Accensione servo .—— ——— SON | 15 Bt
Selezione della modalita operativa 1 MDo | 16 23 ZP RA3 1 Completamento ritorno all’origine
Awvio rotazione avanti ST1 | 17 25 |MEND RA4 t Completamento movimento
Awvio rotazione inversa ST2 | 18 =
Dog di prossimita DOG| 45 24 | INP RA5 =1 In posizione
. . . \)\ L
Fine corsa rotazione avanti LSP | 43 49 | RD RAG Pronti
Fine corsa rotazione inversa ™~ LSN | 44
*
Selezione N. 1 tabella DIO | 19 13 !
. ®7
Selezione N. 2 tabella DI1 | 41 10 m max
N. unita di traslazione DI2 | 10 e .
ity di ; 8 | LZ = - ™ Encoder a impulsi fase Z
N. unita di traslazione DI3 | 35 L ‘ L p
9 | LZR } | Collettore aperto
i picom| 20 ¥ — o aperto)
24 VDC*2 oicoml 21 4 | LA ‘ " Encoder a impulsi fase A
orC | 12 5 |LAR [ — - (Driver linea differenziale)
Impostazione limite superiore [§ - --------, p1sRl 1 6 | LB [ ‘/ = Encoder a impulsi fase B
Azionamento analogico V! V! L VG > 7 | LBR [+ — = (Driver linea differenziale)
+10 V/0 a 200 % L L [ ‘ L,l: S — L+~ Comune controllo
Impostazione limite superiore [ ¥ '<===<====3% [ ‘ LG | 28 34 : Comune controllo
Limite coppia analogico [] — — ; TLA | 27 33 —} 777777777 Encoder a impulsi fase Z
10 V/Max. coppia - o Piastra| SD Collettore aperto
" PP ‘-7 1< 13D |Piastra ( perto)
2 m max
2 m max
x4
CN6 .
3 | moi Usc. analogica
) +10 VDC monitoraggio 1
Piastra | 1 IG mmm88 ™ +10VDC U loai it
> |mMo2 + sc. analogica monito
raggio 2
2 m max.
CN8
5
Connettore corto-circuito
(fornito come accessorio)

Per evitare scosse elettriche, assicurarsi di collegare il terminale di terra di protezione (PE) del del’amplificatore servo (indicato con @) alla terra di pro-

tezione (PE) del pannello di controllo.

Per 'uso dell’interfaccia, fornire 24 VDC +10 % usando una fonte esterna. Impostare la capacita di corrente totale su 500 mA. 500 mA ¢ il valore quan-
do si usano tutti i segnali di comando 1/O. Inoltre, la riduzione del numero di ingressi/uscite pud diminuire la capacita di corrente.

ALM (guasto) &€ normalmente ON. (Contatto normalmente chiuso)
Segnali dello stesso nome sono collegati all'interno del’amplificatore servo.
Quando non si usa la funzione STO, usare I'amplificatore servo con il connettore corto-circuito (fornito come accessorio) inserito.

Configurare un circuito per spegnere EM2 quando 'alimentazione elettrica del circuito principale & disattivata per evitare riavvii imprevisti del driver.
| dispositivi di uscita non sono assegnati nello stato iniziale. Assegnare i dispositivi di uscita se necessario.
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Driver servomotore AC Serie LE CS I:I/ L E CS |:| 'T

Esempio di cabla%jio seg_jnale di controllo: LECSN2-T[|

LECSN2-TLJ
10 m max.
7 7 10 m max.
. Alimentazione del circuito principale™3
%2 imentazione del circuito principale™ | CN3 CN3 24 VDG
Arresto forzato 2 —— ‘ﬁ\% EM2 | 20 3 |DOCOM i}
Fine corsa rotazione avanti LSP | 2 | Sincronizzazione freno elettro-
Fine corsa rotazione inversa t LSN | 12 13 | MBR RA1 o magnetico
Dog di prossimita DOG| 19 9 INP RA2  In posizione
Tastatore 1 TPR1| 10 Pt
Tastatore 2 TPR2| 1 15 | ALM RA3 Guasto*®
I}
i DICOM| 5 .
24 VDC*® R
6 LA i Encoder a impulsi fase A
16 | LAR : (Driver linea differenziale)
7 LB i Encoder a impulsi fase B
17 | LBR : (Driver linea differenziale)
8 Lz l Encoder a impulsi fase Z
18 | LZR : (Driver linea differenziale)
11 | LG N Comune controllo
4 | MO1 Usc. analogica monitoraggio 1
. CN8 14 | MO2 Ucs. analogica monitoraggio 2
Connettore corto-circuito
(fornito come accessorio) Piastra| SD
Apparecchiatura master
SLOT
i [l J .
[J | Scheda di rete
9

#1 Per evitare scosse elettriche, assicurarsi di collegare il terminale di terra di protezione (PE) del driver (indicato con @) alla terra di protezione (PE) del
pannello di controllo.

%2 Se I'apparecchiatura master non dispone della funzione di arresto forzato, installare sempre l'interruttore di arresto forzato 2 (contatto normalmente chiuso).

%3 Configurare un circuito per spegnere EM2 quando I'alimentazione elettrica del circuito principale € disattivata per evitare riavvii imprevisti del driver.

x4 Quando non si usa la funzione STO, usare il driver con il connettore corto-circuito (fornito come accessorio) inserito.

x5 Per I'uso dell'interfaccia, fornire 24 VDC +£10 % usando una fonte esterna. Impostare la capacita di corrente totale su 300 mA. 300 mA ¢ il valore quan-
do si usano tutti i segnali di comando 1/O. Inoltre, la riduzione del numero di ingressi/uscite pud diminuire la capacita di corrente.

6 ALM (guasto) & normalmente ON. (Contatto normalmente chiuso)

«7 Segnali dello stesso nome sono collegati all'interno del driver.
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Serie LECSL I/LECS[ I-T

Esempio di cablag_gio segnale di controllo: LECSS2-TL]

Per interfaccia I/O sink (NPN)

LECSS2-T[]
%4 10 m max.
CN3
CN8 5 |DICOM
9
Connettore corto-circuito 13 |MBR RA1 o | Sincronizzazione freno elettro-
(Fornito come accessorio) 9 INP RA2 | magnetico
B4 In posizione
15 | ALM RA3
10 m max. o Guasto™3
Alimentazione elettrica
. . . . « %4 - . .
circuito principale™® | ~\ 5 6 LA : Encoder a impulsi fase A
Arresto forzato 2 %/—\]1; EM2 | 20 16 | LAR L (Driver linea differenziale)
FLS T~ DI 2 7 LB — Encoder a impulsi fase B
RLS ™~ DI2 | 12 17 | LBR ; ! (Driver linea differenziale)
DOG DI3 | 19 8 Lz ; : Encoder a impulsi fase Z
1 DICOM| 10 18 | LZR i ! (Driver linea differenziale)
24 VDC*? o
DoCOM| 3 11 LG — Comune controllo
4 | MO1 Usc. analogica monitoraggio 1
Controllore 1 LG +10VDC
sistema servo 14 | MO2 Ucs. analogica monitoraggio 2
Cavo ottico SSCNET I11*5 +10 VDC
) CN1A
[T (opzionale) il [—] Piastra| SD
] L L
2 m max
CN1B SWi1
[
T O
SW2| 7
1234

Cavo ottico SSCNET I1I*5
(opzionale)

LECSS2-T]
CN1 # (AsgieN 21)
(]
CN1 g SW2| -
(] [mmm
1234
LECSS2-TJ
CN1 # (Asgiv 31)
]
CN1 g SW2
(] mmm
1234
LECSS2-T(]
CN1A (Asg‘\eN r;)

Tappo*s[]

33

CN1B

1234

SW2/| +

O

#1

#2

w4
*5

6
7

+8

+9

Per evitare scosse elettriche, assicurarsi di collegare il
terminale di terra di protezione (PE) del driver (indicato con
@) alla terra di protezione (PE) del pannello di controllo.
Per 'uso dellinterfaccia, fornire 24 VDC +£10 % usando una
fonte esterna.

Il guasto (ALM) € normalmente ON. Quando & OFF (si
verifica 'allarme), arrestare il segnale PLC master usando il
programma del PLC master.

Segnali dello stesso nome sono collegati allinterno del driver.
Usare i seguenti cavi ottici SSCNET II .

Consultare “Cavo ottico SSCNET II ” a pagina 33 per i
numeri di prodotto dei cavi.

Cavo Codice prodotto | Lunghezza cavo

Cavo ottico SSCNETI | LE-CSS-[J 0.15ma3m

Sono omessi i collegamenti dall’Asse 2 in avanti.

E possibile impostare fino a 64 assi per linterruttore rotante
della selezione dell’asse (SW1) e gli interruttori ausiliari di
impostazione del numero di asse (SW2-3, SW2-4) in
combinazione. Notare che il numero di assi di connessione
dipende dalle specifiche del PLC master.

Assicurarsi di posizionare un tappo su CN1A/CN1B non
utilizzati.

Quando non si usa la funzione STO, usare il driver con il
connettore corto-circuito (fornito come accessorio) inserito.

%10 Configurare un circuito per spegnere EM2 quando

I'alimentazione elettrica del circuito principale & disattivata
per evitare riavvii imprevisti del driver.



Opzioni

Driver servomotore AC Serie LE CS I:I/ L E CS |:| 'T

Cavo motore, cavo freno, cavo encoder (LECSL], LECSS-T comune)

LE -

Tipo di motore

CS

El Servomotore AC ‘

Descrizione cavo

iDirezione del connettore

Lato asse
EPA T g

M Cavo motore A
B Cavo freno -
E Cavo encoder il
Tipo di cavo Lato (,),rj?isio, asse
S | Cavo standard it Piny P (Ef:’—* 77777 T
R Cavo robotico B L_JLD
§ | — —
Lunghezza cavo (L) [m]e ‘ U —
2 2
5 5
A 10 Codice prodotto | @D | Peso
LE-CSM-SLIA 6.2 Codice prodotto | Lunghezza [m]| Peso [g]
- - . LE-CSM-SC1B ’ LE-CSM-S2[] 2 180
LE-CSM-LILI: cavo motore . B e LE-GSM-SEL 5 200
< LE-CSM-RCIB 5.7 LE-CSM-SA[] 10 800
g ( LE-CSM-R20] 2 180
LE-CSM-RAL] 10 800
Codice prodotto | @ D
LE-CSB-I1: cavo freno* LE-CSB-SLIA | . Peso
7 a LE-CSB-S[B ) Codice prodotto | Lunghezza [m] | Peso [g]
@ ” < LE-CSB-RUA | . LE-CSB-S2[] 2 80
ksl LE-CSB-RLIB : LE-CSB-S5[] 5 200
(29.6) L LE-CSB-SAL] 10 400
LE-CSB-R2[] 2 80
. LE-CSB-R5[] 5 200
LE-CSE-LILI: cavo encoder BE-CSB.RAN 5 200
N
Q Peso
@E U Codice prodotto |Lunghezza [m]|Peso [g]
L LE-CSE-S2[] 2 220
(20) LE-CSE-S50 5 600
«1 Se si usa un attuatore con un freno, & richiesto un cavo freno. LE-CSE-SAL 10 1200
LE-CSE-R2[] 2 220
LE-CSE-R5(] 5 600
LE-CSE-RAL] 10 1200
Connettore I/O (senza cavo, solo connettore)
LE-CSN LE-CSNA LE-CSNB LE-CSNS
& ﬁu_@ _D ]
Tipo di driver 5 - ] @| Peso
A LECSAL], LECSCLI-S[l/ D A @ Codice prodotto | Peso [g]
LECSC2-T(] = LE-CSNA 25
B | LECSB[I-S[J/LECSB2-T[] 5 LE-CSNB 30
S | LECSS[-S[/LECSS2-T[] 39 LE-CSNS 16

+ LE-CSNA: 10126-3000PE (connettore)/10326-52F0-008 (kit involucro) prodotto da

3M Japan Limited o equivalente

LE-CSNB: 10150-3000PE (connettore)/10350-52F0-008 (kit involucro) prodotto da

3M Japan Limited o equivalente

LE-CSNS: 10120-3000PE (connettore)/10320-52F0-008 (kit involucro) prodotto da

3M Japan Limited o equivalente

O

* Misura conduttore applicabile: AWG24 a 30
« Se siusa il tipo LECSB, & richiesto in tutti i casi il cablaggio dellarresto di emergenza (EMG).
Se si usa il tipo LECSB-T in una modalita diversa dalla modalita posizionamento, € richiesto
in tutti i casi il cablaggio dell'arresto forzato (EM2). (L'attuatore elettrico non funziona senza il

cablaggio).

Preparare in anticipo un connettore /0 o un cavo I/O.

SVC
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Serie LECSL I/LECS[ I-T

Opzioni

Cavo ottico SSCNET Il (LECSS[I-SL], LECSS2-TL])

LE-CSS-

Tipo di motoreT

Lunghezza cavo

Cavo /0

LEC-CSN

Tipo di driver

-1

Lunghezza cavo (L) [m]

| S [ Servomotore AC | L 0.15m A | Per LECSAL], LECSCL-SLY 1.5 |
K 0.3m LECSC2-TL] Peso
Descrizione cavo J 0.5m Per LECSBLI-S[/LECSB2-T[] Codice prodotio |Peso [g]
[S [Cavootico SSCNETT ] | 1 im s Per LECSN2-TC, TEC.CONAT | 505
3 3m LECSSC-SCILECSS2-T0 | [EG.0SNB-A w7
LEC-CSNS-1 221
* LE-CSS-0J & MR-J3BUSCIM
prodotto da Mitsubishi Electric Corporation. N. pin n Lato driver Lato PLC, ecc.
Pin 1 90 15
Peso T JE_ rd ]
Codice prodotto | Lunghezza [m] | Peso [g] a
LE-CSS-L 0.15 100 T Q 100 80
LE-CSS-K 0.3 100 u w 1500
ecssy v
= = * LEC-CSNA-1: 10126-3000PE (connettore)/10326-52F0-008 (kit
LE-CSS-3 3 200 involucro) prodotto da 3M Japan Limited o equivalente
LEC-CSNB-1: 10150-3000PE (connettore)/10350-52F0-008 (kit
involucro) prodotto da 3M Japan Limited o equivaelente
LEC-CSNS-1: 10120-3000PE (connettore)/10320-52F0-008 (kit
involucro) prodotto da 3M Japan Limited o equivalente
# Misura conduttore: AWG24
# Se si usa il tipo LECSB, é richiesto in tutti i casi il cablaggio dell’arresto
di emergenza (EMG).
Se si usa il tipo LECSB-T in una modalita diversa dalla modalita posizio-
namento, € richiesto in tutti i casi il cablaggio dell'arresto forzato (EM2).
(L’attuatore elettrico non funziona senza il cablaggio).
Preparare in anticipo un connettore 1/O o un cavo I/O.
Diam. est. cavo Dimensioni/N. pin
Codice prodotto | @ D Codice prodotto | W H T U N. pin n
LEC-CSNA-1 11.1 LEC-CSNA-1 37.2 14 14
LEC-CSNB-1| 1338 LEC-CSNB-1 39 52.4 12.7 18 26
LEC-CSNS-1 9.1 LEC-CSNS-1 33.3 14 21
Cablaggio
LEC-CSNA-1: n. pinda 1 a 26
LEC-CSNB-1: n. pinda 1 a 50
LEC-CSNS-1: n. pinda 1 a 20
N. pin  |N. coppial Colore o Colore N. pin  N. coppia| Colore vt Colore
connettore | difili |isolamento lugliez 2l punto | |connettore| difili [isolamento gtz zfionis punto
1 , Rosso 19 - - Rosso
> 1 Arancione = Nero 20 10 Rosa p— Nero
3 Grigio |™= Rosso 21 | -—— Rosso
7 2 chiaro e Nero 2 11 Arancione p— Nero
5 ) - Rosso 23 Grigio |mm == mm Rosso
6 8 |Biancoig Nero 24 12| chiaro e e Nero
- I . .
! 4 Giallo Rosso < 25 13 |Bianco Rosso
< 8 - Nero ol 26 - - - Nero
-
ol % 5 |Rosa = Rossol 18127 1 14 | Giallo [ Rosso
3 10 Nero 28 - - - Nero
11 |- Rosso 29 - - Rosso
12 6  |Arancione p— Nero 30 15 Rosa p— Nero
13 Grigio | == Rosso 31  memmm=m |Rosso
12 7 chiaro e = Nero 32 16 | Arancione p—— Nero
15 ) - - Rosso 33 Grigio == == == == Rosso
16 8 |Bianco - Nero 34 17| chiaro (e wm wm mm Nero
17 ) L Rosso
18 9 Giallo p— Nero
35
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Opzioni

Driver servomotore AC Serie LE CS I:I/ L E CS |:| 'T

Opzione rigenerazione (LECS[] comune)

LEC-MR-RB-

Tipo opzione rigenerazione

032 Potenza rigenerativa ammissibile 30 W

12 Potenza rigenerativa ammissibile 100 W

x Confermare I'opzione rigenerazione da usare nella

“Selezione del modello”.

LEC-MR-RB-032

Foro di montaggio 2 x @ 6

a 30
7 15 @
T
3 5 1.
— ©|
2 e
®
) ﬁ
-
o 1], j’?’ '
(20) 99 6 ©
119
A 000TTT
) )
Peso
Codice prodotto Peso [kg]
LEC-MR-RB-032 0.5

* MR-RBO032 prodotto da Mitsubishi Electric Corporation

Scheda di rete (LECSN2-TLJ)

LEC -S—[N9|

Tipo con scheda di rete

N9 EtherNet/IP™
NE EtherCAT
NP PROFINET

O

LEC-MR-RB-12
40
Foro di montaggio 2 x @ 6
36
1 e
I
® ®
I

(20) 149
169

E[UUUUUUUUU
o o o |

s A—n

Peso

Codice prodotto Peso [kg]

LEC-MR-RB-12 1.1

* MR-RB12 prodotto da Mitsubishi Electric Corporation

LEC-S-[] comune

50

2
®
i 1@
f
16:%

©

22

]
52
Peso
Codice prodotto Peso [kg]
LEC-S-[] 30

SVC

36



Serie LECSL I/LECS[ I-T

e

JW

af] ("

- 'H\l\“” Software di
configurazione

LECSA LECSB LECSC LECSS LECSB2-T LECSC2-TCl LECSS2-TC] LECSN2-TC] (MR Configurator2™;)

Drivers

Software di configurazione (MR Configurator2™) (LECSA, LECSB, LECSC, LECSS, LECSB2-TL],
LECSC2-TL], LECSS-T, LECSN2-TLI comune)

LEC-MRC2

Lingua di visualizzazione #* SW1DNC-MR92-D prodotto da Mitsubishi Electric Qorporati’on ' .
- - Consultare il sito web di Mitsubishi Electric Corporation per 'ambiente operativo e

— | Versione giapponese | | jnformazioni sullaggiornamento della versione.

E Versione inglese MR Configurator2™ & un marchio registrato o marchio commerciale di Mitsubishi

(& Versione cinese Electric Corporation.

E possibile eseguire regolazione, visualizzazione della forma d’onda, diagnostica, lettura/scrittura parametri e funzionamento di prova su un PC.

PC compatibile
Quando si usa il software di configurazione (MR Configurator2™), usare un PC compatibile con IBM PC/AT che soddisfi le seguenti condizioni operative.

Requisiti hardware

) Software di configurazione (MR Configurator2™,) #1 Prima di usare un PC per impostare il metodo dell'unita di
Apparecchiature LEC-MRC2] traslazione punti/metodo di funzionamento del programma
LECSA, aggiornare alla versione 1.18U (versione giapponese)/
Sistema operativo Microsoft® Windows® 10 Edition versione 1.19V (versione inglese) o successive. Consultare il
Sistema operativo Microsoft® Windows® 10 Enterprise sito web di Mitsubishi Electric Corporation per le informazioni
Sistema operativo Microsoft® Windows® 10 Pro sullaggiornamento della versione.
Sistema operativo Microsoft® Windows® 10 Home #2 Windows® e Windows Vista® sono marchi registrati di
Sistema operativo Microsoft® Windows® 8.1 Enterprise Microsoft Corporation negli Stati Uniti e in altri paesi.
Sistema operativo Microsoft® Windows® 8.1 Pro %3 In alcuni PC, il software di configurazione (MR
Sistema operativo Microsoft® Windows® 8.1 Configurator2™) potrebbe non funzionare
Sistema operativo Microsoft® Windows® 8 Enterprise correttamente.
Sistema operativo Microsoft® Windows® 8 Pro #4 Non & possibile usare le seguenti funzioni. Se si usa
Sistema operativo Microsoft® Windows® 8 una delle seguenti funzioni, questo prodotto potrebbe
0s Sistema operativo Microsoft® Windows® 7 Ultimate non funzionare normalmente.
#1,2,3,4, Sistema operativo Microsoft® Windows® 7 Enterprise - Awio dell’'applicazione in modalita compatibile con
2878 Sistema operativo Microsoft® Windows® 7 Professional Windows®
PC Sistema operativo Microsoft® Windows® 7 Home Premium - Cambio utente rapido
Sistema operativo Microsoft® Windows® 7 Starter - Desktop remoto
Sistema operativo Microsoft® Windows Vista® Ultimate - Modalita Windows XP
Sistema operativo Microsoft® Windows Vista® Enterprise - Windows Touch o Touch
Sistema operativo Microsoft® Windows Vista® Business - Modern Ul
Sistema operativo Microsoft® Windows Vista® Home Premium - Client Hyper-V
Sistema operativo Microsoft® Windows Vista® Home Basic - Modalita tablet
Sistema operativo Microsoft® Windows® XP Professional, Service Pack 3 o successivi - Desktop virtuale
Sistema operativo Microsoft® Windows® XP Home Edition, Service Pack 3 o successivi - Gli SO t<§ 64 bit no(% sono supportati, eccetto per Mi-
- P — crosoft® Windows®7 o successivi.
Hard d,'Sk, 1 GB o piu di spazio libero =5 Display multiplo & impostato; lo schermo di questo
Interfagaaldl Usare porta USB. prodotto potrebbe non funzionare normalmente.
comunicazione #6 Le dimensioni del testo o altri elementi sullo schermo non
Risoluzione 1024 x 768 min. vengono modificate nel valore specifico (96 DPI, 100 %,
Display Deve essere capace di visualizzazione high colour (16 bit). 9 pt, ecc.); lo schermo di questo prodotto potrebbe non
Collegabile con il PC sopraindicato funzionare normalmente.
Tastiera Collegabile con il PC sopraindicato *7 Modificata la risoluzione dello schermo durante il fun-
Mouse Collegabile con il PC sopraindicato zionamento; lo schermo di questo prodotto potrebbe
- - — non funzionare normalmente.
Stampante Collegabile con il PC sopraindicato +8 Usare secondo “Utente standard,” “Amministratore” in
Cavo USB*" LEC-MR-J3USB Windows Vista® o successivi.

#9 Se si usa un PC per impostare Windows®10, aggiornare
alla versione 1.52E o successive.

Driver compatibili con il software di configurazione Se si usa un PG per impostare Windows®8.1, aggiorna-

c tibil Software di configurazione re alla versione 1.25B o successive.
oréwpa IEE MR Configurator™ MR Configurator2™ Se si usa un PC per impostare Windows®8, aggiornare
river LEC-MR-SETUP221[] LEC-MRC20J alla versione 1.20W o successive.
LECSA 0O 0 Consultare il sito web di Mitsubishi Electric Corporation
per le informazioni sul’aggiornamento della versione.
LECSBL-SL o) S) 10 Se .NET Framework 3.5 (compreso .NET 2.0 e 3.0)
LECSCLI-SL! ©) ©) & stato disattivato in Windows®7 o successivi, & ne-
LECSS[I-SL] ©) o cessario abilitarlo.
LECSB2-T[] — O %11 Ordinare il cavo USB a parte.
LECSC2-T] — @) - Questo cavo & compatibile con il software di confi-
K — gurazione (MR Configurator™:
tgggﬁg}g — 8 LEC-MR-SETUP2210).
37
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Driver servomotore AC Serie LE CS I:I/ L E CS |:| 'T

Opzioni

Cavo USB (3 m)
(LECSA, LECSB, LECSC, LECSS, LECSB-T,
LECSC-T, LECSN-T, LECSS-T comune)

LEC-MR-J3USB

x* MR-J3USBCBL3M prodotto da Mitsubishi Electric Corporation
Peso: 140 g

Cavo per collegare PC e driver quando si usare il software
di configurazione (MR Configurator2™)
Non usare cavi diversi da questo cavo.

Cavo STO (3 m)
(Solo per LECSB2-TL1, LECSN2-T[] e LECSS2-T(J)

LEC-MR-D05UDL3M

= MR-DO5UDL3M prodotto da Mitsubishi Electric Corporation

Cavo per collegare il driver e il dispositivo, quando si usa la
funzione di sicurezza
Non usare cavi diversi da questo cavo.

(33) 3000
(50)

=E e

J6.5

Peso: 500 g

O

Batteria

LEC-MR-J3BAT

# MR-J3BAT prodotto da Mitsubishi Electric Corporation
Batteria di ricambio
| dati di posizione assoluta vengono mantenuti installando la batteria nel driver.

XU

= |l tipo LEC-MR-J3BAT € una batteria singola che usa la batteria litio metallo ER6V.
Quando si trasportano dispositivi e batterie litio metallo con batterie litio
metallo incorporate mediante un metodo soggetto alle normative ONU, &
necessario applicare le misure in conformita con le disposizioni stabilite nelle
Raccomandazioni delle Nazioni Unite sul trasporto di merci pericolose, le
Istruzioni tecniche (ICAO-TI) del’Organizzazione dell’aviazione civile
internazionale (ICAQ) e del Codice marittimo internazionale per il trasporto
delle merci pericolose (IMDG CODE) dell'Organizzazione marittima interna-
zionale (IMO). Se un cliente trasporta prodotti come indicato sopra, &
necessario confermare per conto proprio le ultime normative o le leggi e le
normative del paese di trasporto per applicare le misure appropriate. Per
ulteriori informazioni, contattare il proprio rappresentante di vendita SMC.

LEC-MR-BAT6V1SET

* MR-BAT6V1SET prodotto da Mitsubishi Electric Corporation

Batteria di ricambio
| dati di posizione assoluta vengono mantenuti installando la batteria nel driver.

— ' f

Peso: 60 g

LEC-MR-BAT6V1SET-A

= MR-BAT6V1SET-A prodotto da Mitsubishi Electric Corporation

Batteria di ricambio
| dati di posizione assoluta vengono mantenuti installando la batteria nel driver.

T T

[} )

37.5

51 Peso: 60 g

x|l tipo LEC-MR-BAT6V1SET € una batteria assemblata che usa la
batteria litio metallo 2CR17335A.
Quando si trasportano dispositivi e batterie litio metallo con batterie litio
metallo incorporate mediante un metodo soggetto alle normative ONU,
€ necessario applicare le misure in conformita con le disposizioni
stabilite nelle Raccomandazioni delle Nazioni Unite sul trasporto di
merci pericolose, le Istruzioni tecniche (ICAO-TI) del’Organizzazione
dell’aviazione civile internazionale (ICAO) e del Codice marittimo
internazionale per il trasporto delle merci pericolose (IMDG CODE)
dell'Organizzazione marittima internazionale (IMO). Se un cliente
trasporta prodotti come indicato sopra, & necessario confermare per
conto proprio le ultime normative o le leggi e le normative del paese di
trasporto per applicare le misure appropriate. Per ulteriori informazioni,
contattare il proprio rappresentante di vendita SMC.

Tipi di batterie e driver compatibili

Driver Tipo di batteria
compatibile | LEC-MR-J3BAT |LEC-MR-BAT6V1SET | LEC-MR-BAT6V1SET-A
LECSBLI-S[] O — —
LECSCLI-S[] o — —
LECSS[I-ST] O — —
LECSBLI-TCI — O —
LECSCLI-TCI O — —
LECSSLI-TO] — @) —
LECSNLCI-TO — — O

svC %8



I'il MECHATROLINK Compatibile

Driver servomotore AC

Tipo assoluto

Serie LECYM/LECYU

H MECHATROLINK- I Type)

(H MECHATROLINK-II Type)

Codici di ordinazione

LECYM

LECYU

(€ @

LECY

M

_2__

Tipo di driverl

# Se e richiesto un connettore 1/0 (CN1),

ordinare il codice “LE-CYNA” a parte.
* Se @ richiesto un cavo I/0 (CN1), ordinare

M Tipo MECHATROLINK-II il codice “LEC-CSNA-1”" a parte.
(Per encoder assoluto) Tipo di motore compatibile
u T'F;o MECHdATROLllNK‘”' Simbolo Tipo Potenza Encoder
(Per encoder assoluto) V5 Servomotore AC (V6 *1) 100 W
V7 Servomotore AC (V7 *1) 200 W Assoluto
Tensione d'alimentazione ¢ V8 Servomotore AC (V8 *1) 400 W
‘ 2 | da 200 a 230 VAC, 50/60 Hz #1 Il simbolo mostra il tipo di motore (attuatore).
Dimensioni
HMECHATROLINK-]I type Nome —
LECYM2-V(] EEE G Descrizione
B 140 (per LECYMOI-VS, V7) CN1 Connettore segnale 1/0
170 (per LECYMO-V8) o B A CN2 | Connettore encoder
CN3*1 | Connettore operatore digitale
© 1 y s < Connettore di comunicazione
) J‘j @ ™D CNBA | MECHATROLINK-II
=i 1 CN6 A/B Connettore di comunicazione
. ikl i CN6B | \IECHATROLINK- I
&o ° CN7 Connettore PC
o 1lle o pes CN3 CN8 | Connettore di sicurezza
a . i ’| CN7 #1 L'operatore digitale & JUSP-OP05A-1-E prodotto da
= | M o) 2 4 |on ¥ YASKAWA Electric Corporation.
. I - °{ |on Quando si seleziona I'operatore digitale, questo deve
=fl | CN1
= A ( oo essere fornito dal cliente.
= o] S, ssff OO B §
4 [ 2 E = Potenza [PosizionelDimensioni di montaggio| Foro di
< ‘ . [on ’,kaNS motore | del foro | A B C D |montaggio|
v[joo(tLls V5 (100 W)| ©O@ 5| —| 5|5
= g ©
o D.P—— Sl P —CN2 vz 500w 02 | 5 | — | 5 | 5 | @5
2 ==l & - vgoow) @3® | 5[ 5 |55
4 o 40 @ # La posizione del foro di montaggio varia a seconda della
potenza del motore.
H MECHATROLINK-II type
Nome .
LECYUZ'VD 140 (per LECYMO-V5, V7) connettore Descrizione
170 (per LECYMO-V8) B A CN1 Connettore segnale /0
i CN2 Connettore encoder
Jﬁ © ﬁﬂa" i N o & D CN3*1 | Connettore operatore digitale
4 . h ON6 A/ CN6A | Connettore di comunicazione MECHATROLINK-II
= v N6 A/B CNG6B | Connettore di comunicazione MECHATROLINK-II
VL
© ® i CN7 | Connettore PC
_ NI L b gu CN3 CN8 Connettore di sicurezza
= slon @"{ =1 L'operatore digitale & JUSP-OP05A-1-E prodotto da
= Il ° oo CN7 YASKAWA Electric Corporation.
= ‘DA 1 iz} N gg i Quando si seleziona l'operatore digitale, questo deve
_ Al ol | = CNi1 essere fornito dal cliente.
T NS I s B'f Potenza |Posizione|Dimensioni di montaggio| Foro di
| 5 M of Un|l= motore del foro | A B (o3 D |montaggio|
:E < | . [on ;f}/CNS V5(100W)| 0@ | 5 | —| 5 | 5
= | v[loeo s
7 H [[ ool cN2 V7eoow)| @2 |5 [—[ 5 [ 5 25
o Al Ll = ’57 v8oow)| @® |5 |5 | 5[5
— = 7 0 3 # La posizione del foro di montaggio varia a seconda della
ZHe 0O potenza del motore.
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Caratteristiche tecniche

Driver servomotore AC Serie LE C YIIJ

[ MECHATROLINK- Tl Tjpo

Modello

LECYM2-V5 LECYM2-V7 LECYM2-V8

Potenza motore com,

patibile [W]

100 200 400

Encoder compatibile

Encoder assoluto a 20 bit (risoluzione: 1,048,576 p/rev)

Alimentazione del

Tensione di alimentazione [V]

Trifase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

circuito principale

Fluttuazione ammissibile di tensione [V]

Trifase 170 a 253 VAC

Alimentazione

Tensione di alimentazione [V]

Monofase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

elettrica di
controllo

Fluttuazione ammissibile di tensione [V]

Monofase 170 a 253 VAC

Capacita di alimentazione (alla potenza nominale) [A]

0.91 | 1.6 | 2.8

Circuito di ingresso

NPN (circuito sink)/PNP (circuito source)

[Assegnazione iniziale]
- Commutatore di decelerazione homing (/DEC)
- Latch esterno (/EXT 1 a 3)
Ingresso parallelo :::eggzioni 7 - Funzionamento in avanti vietato (P-OT), funzionamento inverso vietato (N-OT)
(7 ingressi) ottiche ingressi [Possono essere assegnati impostando i parametri]
- Limite di coppia esterno avanti (/P-CL), limite di coppia esterno inverso (/N-CL)
E possibile eseguire le assegnazioni del segnale e modificare la logica positiva e negativa.
Numero di
assegnazioni 1 uscita - Allarme servo (ALM)
fisse
[Assegnazione iniziale]
- Blocco (/BK)
[Possono essere assegnati impostando i parametri]
Uscit llel - Completamento posizionamento (/COIN)
4s°' a.tpa"a ela - Rilevamento limite di velocita (/VLT)
(4 uscite) Numero 3 - Rilevamento coincidenza velocita (/V-CMP)
assegnazioni uscite - Rilevamento rotazione (/TGON)
ottiche - Attenzione (/WARN)
- Servo pronto (/S-RDY)
- Vicino (/NEAR)
- Rilevamento limite di coppia (/CLT)
E possibile eseguire le assegnazioni del segnale e modificare la logica positiva e negativa.

Protocollo di comunicazione

MECHATROLINK- I

Indirizzo stazione

41H a 5FH

Velocita di trasmissione

10 Mbps

Comunicazione
MECHATROLINK

Ciclo di trasmissione

250 us, 0.5 ms a 4 ms (multipli di 0.5 ms)

Numero di byte di trasmissione

17 byte, 32 byte

Max. numero di rotazioni

30

Lunghezza cavo

Lunghezza totale cavo: 50 m max., lunghezza cavo tra le stazioni: 0.5 m min.

Sistema di controllo

Posizione, velocita o controllo della coppia con comunicazione MECHATROLINK- II

Metodo di C do MECHATROLINK- I
comando omando -

Ingresso comando Movimento, impostazione dati, monitoraggio o regolazione

p 99 g
. Senza sintonizzazione/Sintonizzazione automatica avanzata/Sintonizzazione un
Regolazione del guadagno parametro
Impostazione della comunicazione Comunicazione USB, comunicazione RS-422
i . Limite coppia interno, limite coppia esterno e limite coppia mediante comando

Funzione Limite coppia analogico

Uscita encoder

Fase A B, Z: uscita driver lineare

Arresto d’emergenza

Funzione di sicurezza CN8

Extra corsa

Arresto freno dinamico, decelerazione fino a un arresto o funzionamento libero fino a
un arresto in corrispondenza di P-OT o N-OT

Allarme

Segnale allarme, comando MECHATROLINK-II

Campo della temperatura d’esercizio [°C]

0 a 55 (senza congelamento)

Campo umidita ambi

entale d'esercizio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Campo della temperatura di stoccaggio [°C]

-20 a 85 (senza congelamento)

Campo umidita di stoccaggio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Resistenza di isolam

ento [MQ]

10 MQ (500 VDC)

Peso [g]

1000

900 [
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Serie LECY

Caratteristiche tecniche

[ MECHATROLINK-TI Tijpo

Modello

LECYU2-V5 LECYU2-V7 LECYU2-V8

Potenza motore compatibile [W]

100 200 400

Encoder compatibile

Encoder assoluto a 20 bit (risoluzione: 1,048,576 p/rev)

Alimentazione elettrica | Tensione di alimentazione [V]

Trifase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

circuito principale Fluttuazione ammissibile di tensione [V]

Trifase 170 a 253 VAC

Alimentazione elettrica | Tensione di alimentazione [V]

Monofase 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

controllo Fluttuazione ammissibile di tensione [V]

Monofase 170 a 253 VAC

Capacita di alimentazione (alla potenza nominale) [A]

0.91 [ 1.6 [ 2.8

Circuito di ingresso

NPN (circuito sink)/PNP (circuito source)

[Assegnazione iniziale]
- Commutatore di decelerazione homing (/DEC)
- Latch esterno (/EXT 1 a 3)
Ingresso parallelo g:sr:;e;(;zioni 7 - Funzionamento in avanti vietato (P-OT), funzionamento inverso vietato (N-OT)
(7 ingressi) otticﬁe ingressi [Possono essere assegnati impostando i parametri]
- Limite di coppia esterno avanti (/P-CL), limite di coppia esterno inverso (/N-CL)
E possibile eseguire le assegnazioni del segnale e modificare la logica positiva e negativa.
Numero di
assegnazioni 1 uscita - Allarme servo (ALM)
fisse
[Assegnazione iniziale]
- Blocco (/BK)
[Possono essere assegnati impostando i parametri]
. - Completamento posizionamento (/COIN)
Uscita parallela - Rilevamento limite di velocita (/VLT)
(4 uscite) Numero 3 - Rilevamento coincidenza velocita (/\V-CMP)
assegnazioni uscite - Rilevamento rotazione (/TGON)
ottiche - Attenzione (/WARN)
- Servo pronto (/S-RDY)
- Vicino (/NEAR)
- Rilevamento limite di coppia (/CLT)
E possibile eseguire le assegnazioni del segnale e modificare la logica positiva e negativa.

Protocollo di comunicazione

MECHATROLINK-II

Indirizzo stazione

03H a EFH

Velocita di trasmissione

100 Mbps

Comunicazione

MECHATROLINK Ciclo di trasmissione

125 us, 250 ps, 500 us, 750 us, 1 ms a 4 ms (multipli di 0.5 ms)

Numero di byte di trasmissione

16 byte, 32 byte, 48 byte,

Max. numero di rotazioni

62

Lunghezza cavo

Lunghezza cavo tra le stazioni: 0.5 m min., 75 m max.

Sistema di controllo
Metodo di comando

Posizione, velocita o controllo della coppia con comunicazione
MECHATROLINK-II

Ingresso comando

Comando MECHATROLINK-II
(Movimento, impostazione dati, monitoraggio o regolazione)

Regolazione del guadagno

Senza sintonizzazione/Sintonizzazione automatica avanzata/
Sintonizzazione un parametro

Impostazione della comunicazione

Comunicazione USB, comunicazione RS-422

Limite coppia

Limite coppia interno, limite coppia esterno e limite coppia mediante comando
analogico

Funzione .
Uscita encoder

Fase A B, Z: uscita driver lineare

Arresto d’emergenza

Funzione di sicurezza CN8

Extra corsa

Arresto freno dinamico, decelerazione fino a un arresto o funzionamento libero
fino a un arresto in corrispondenza di P-OT o N-OT

Allarme

Segnale allarme, comando MECHATROLINK-II

Campo della temperatura d’esercizio [°C]

0 a 55 (senza congelamento)

Campo umidita ambientale d'esercizio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Campo della temperatura di stoccaggio [°C]

—20 a 85 (senza congelamento)

Campo umidita di stoccaggio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Resistenza di isolamento [MQ]

10 MQ (500 VDC)

Peso [g]

900 [ 1000
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Driver servomotore AC Serie LE C YIIJ

Esempio di cabla%io dell’alimentazione elettrica: LECY[]

M Trifase 200 V LECYM2-OI
LECYU2-O

NN

1QF ¥\~

3SA | d
1FLT |
2KM

Ny

1KM

(Per visualizzazione
1Ry allarme servo)
N

®—1

. ) ) ) 1PL
Alimentazione Alimentazione
servomotore  servomotore

1KM
] ON I\OFF
T 1L
1KM 1SA
1KM___ 1Ry 2 1Ry : Rele
g 1PL : Indicatore ottico
2SA 1SA : Circuito di protezione
L . 2SA : Circuito di protezione
1QF : Interruttore di circuito in custodia stampata 3SA : Gircuito di protezione
1FLT. Filtro antirumore 1D : Diodo soppressore di picchi

1KM : Contattore anello magnetico (per alimentazione elettrica controllo)
2KM : Contattore anello magnetico (per alimentazione circuito principale)

*1 Per LECY[2-V5, LECY2-V7 e LECY[J2-V8, i terminali B2 e B3 non sono cortocircuitati.
Non cortocircuitare questi terminali.

Connettore di alimentazione

Connettore di alimentazione elettrica circuito principale : Accessorio del circuito principale
Nome . .
(i Funzione Dettagli L1 @ )
L1 Alimentazione del Collegare I'alimentazione elettrica circuito principale.
L2 ci:cmu?trzyazrligg? aI?a Monofase 200 a 230 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: L1, L2 Lo @ D an §
3 PINCIPAIC| T1itase 200 a 230 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: L1, L2, L3 5 o
vller =
L1C Controllo Collegare I'alimentazione elettrica di controllo. flen i ¢
dell'alimentazione| Monofase 200 a 230 VAC, 50/60 Hz Terminale di collegamento: L1C, L3 @ D =gon| g’
L2C elettrica L2C urien [Df‘
oo i
B1/® Terminale di L1C @ D s gg =
B2 collggamentg Quando ¢ richiesta la resistenza di rigenerazione, collegarla tra i »foo D i
resistenza di terminali B1® e B2 L2C @ D e ABAL
B3 figenerazione | erminal e be. o) Un|[
esterna Jden ﬁL
o1 Terminale B1/® @ D 'EFOD c
negativo del (1 e ©2 sono collegati alla spedizione. DO :
©2 circuito principale
ez | OO
Connettore motore = Accessorio
Nome ) ) B3 @ D
. Funzione Dettagli
terminale
U Potenza servomotore (U) o1 D
V Potenza servomotore (V) | Collegare il cavo del motore (U, V, W).
W Potenza servomotore (W
W) ©2 D
Specifiche cavo di alimentazione elettrica
Elemento Caratteristiche tecniche Connettore motore
Misura filo | L1, L2, L3, L1C, L2C
applicabile | Filo singolo, filo intrecciato, AWG14 (2.0 mmz2) u @ D
Lunghezza \% @ D
filo spelato 8a9mm
w | OO

SMC 42
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Serie LECY

Esempio di cablaggio del segnale di controllo: LECYM

Alimentazione elettrica controllo
per segnale sequenza #2
Funzionamento in avanti vietato
(Vietato quando & OFF)

Funzionamento inverso vietato
(Vietato quando & OFF)

Commutatore di decelerazione
homing
(Decelerato quando & ON)

Segnale esterno 1 mantenimento
(Mantenimento quando & ON)

Segnale esterno 2 mantenimento
(Mantenimento quando & ON)

Segnale esterno 3 mantenimento
(Mantenimento quando & ON)

Ingresso per usi generici /SIO

+24 VIN +24V

LECYM2

Uscita fotoaccoppiatore

Max. tensione d’esercizio: 30 VDC
Max. corrente in uscita: 50 mA DC

CN1

3.3 kQ

CRREIIEY)

2]

e B Sl Sl BB See

P-OT (7
-t
N-OT (8 %»(
— -
/DEC (9 ﬁ:(
-t
/EXT1 (10 %»(
—{_ =
[EXT2 (11 %ﬁ(
/EXT3 (12

A

-y

3

B

3) ALM
%Jr Uscita allarme

4 ), ALM- i i
2 (OFF in caso di allarme)

Ricevitore linea applica-
bile:

SN75ALS175 o MC3486
prodotti da Texas
Instruments Japan
Limited o equivalente

SO1+/BK+
& .
5] so01_/BK_ Uscita blocco
W (ON quando il blocco ¢ rilasciato)
+
%
/SO2—-
m Uscita per usi generici
%
/SO3-
#1 4
PAO Fase A impulso
/PAO q uscita encoder
%4
19 (PBO Fase B impulso
20 .. /PBO q uscita encoder
*4
PCO Fase Z impulso
/PCO q uscita encoder

Sensore
—— 4+ /HWBB1+ J 4
24V —— i -
Fusibile I Y *(
o HWBBI=23 B EDM1+
Sicurezza 3 | —
e ' |HwBB2+ ] 6 s{z}s:
— |/HweB2- } 5 3 *( S
oV ] B
Driver
Involucro
connettore
FG

x1  Z- mostra fili a doppino intrecciato.

#2
%3

Collegare lo schermo all'involucro del connettore.

L’alimentazione elettrica 24 VDC non ¢ inclusa. Usare un’alimentazione elettrica 24 VDC con doppio isolamento o isolamento rinforzato.
Quando si utilizza la funzione di sicurezza, & necessario collegare un dispositivo di funzione di sicurezza al cablaggio necessario per attivare la funzione

di sicurezza. In caso contrario, il servomotore non € ON. Quando non si utilizza la funzione di sicurezza, utilizzare il driver con il connettore ponticello di
sicurezza (fornito come accessorio) inserito nel CN8.

#4

Utilizzare sempre i ricevitori di linea per ricevere i segnali di uscita.

=« Le funzioni assegnate ai segnali di ingresso /DEC, P-OT, N-OT, /EXT1, /EXT2 e /EXT3, e i segnali di uscita /SO1, /SO2 e /SO3 possono essere
modificati impostando i parametri.

*5
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E una funzione di sicurezza equivalente alla funzione STO (IEC 61800-5-2) usando la funzione blocco base filo rigido (HWBB).



Driver servomotore AC Serie LE C YIIJ

Esempio di cablaggio del segnale di controllo: LECYU

Alimentazione elettrica controllo
per segnale sequenza

+24 VIN +24V
TR

CRREIIEY)

LECYU2

Uscita fotoaccoppiatore

Max. tensione d’esercizio: 30 VDC
Max. corrente in uscita: 50 mA DC

CN1

3.3 kQ

A

A

A

I

Funzionamento in avanti vietato P-OT
(Vietato quando & OFF)

Funzionamento inverso vietato N-OT
(Vietato quando & OFF)

Commutatore di decelerazione homing /DEC
(Decelerato quando & ON)

Segnale esterno 1 mantenimento JEXT1
(Mantenimento quando & ON)

Segnale esterno 2 mantenimento JEXT2
(Mantenimento quando & ON)

Segnale esterno 3 mantenimento JEXT3

A

(Mantenimento quando & ON)

Ingresso per usi generici /SIO

B

3

2]

4

2]

2

e B Sl Sl BB See

ALM
%Jr Uscita allarme

ALM- i i
2 (OFF in caso di allarme)

SO1+/BK+

Uscita blocco
SO1-/BK-
/S02
+
——

/SO2—-
m Uscita per usi generici
%
/SO3-
*1 *4
PAO Fase A impulso
/PAO q uscita encoder
%4
19 (PBO Fase B impulso
20 . /PBO q uscita encoder
*4

Fase Z impulso

Sensore
— .+ /MHWBB1+ J 4
24V —— i
Fusibile |
! /HWBB1-J 3
1 T
i #3 !
Sicurezza s ! JHWBB2+ ] 6
L
oV /HWBB2—} 5
T

x1  Z- mostra fili a doppino intrecciato.
#2
*3

Driver

&)

Invo

lucro
connettore

uscita encoder

G .
Collegare lo schermo all'involucro del connettore.

(ON quando il blocco ¢ rilasciato)

Ricevitore linea applica-
bile:

SN75ALS175 o MC3486
prodotti da Texas
Instruments Japan
Limited o equivalente

L’alimentazione elettrica 24 VDC non & inclusa. Usare un’alimentazione elettrica 24 VDC con doppio isolamento o isolamento rinforzato.
Quando si utilizza la funzione di sicurezza, & necessario collegare un dispositivo di funzione di sicurezza al cablaggio necessario per attivare la funzione

di sicurezza. In caso contrario, il servomotore non € ON. Quando non si utilizza la funzione di sicurezza, utilizzare il driver con il connettore ponticello di
sicurezza (fornito come accessorio) inserito nel CN8.

#4

Utilizzare sempre i ricevitori di linea per ricevere i segnali di uscita.

=« Le funzioni assegnate ai segnali di ingresso /DEC, P-OT, N-OT, /EXT1, /EXT2 e /EXT3, e i segnali di uscita /SO1, /SO2 e /SO3 possono essere

modificati impostando i parametri.
#5

O

E una funzione di sicurezza equivalente alla funzione STO (IEC 61800-5-2) usando la funzione blocco base filo rigido (HWBB).
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Serie LECY

Opzioni

Cavo motore, cavo motore per opzione freno, cavo encoder (LECYM /LECYU comune)

LE-CY

Tipo di motoreT

Servomotore AC ]

Descrizione cavo

-[s]i5]A-

Potenza motore
5 100 W
7 200/400 W

« Per cavo encoder, il suffisso “~[0” (Potenza motore) non € necessario.

Cavo motore

Cavo motore per opzione freno

e Direzione del connettore

Cavo encoder
(Con custodia batteria)

Lato asse
Tipo di cavo e A | |
S Cavo standgrd ; —- =
R Cavo robotico

Lunghezza cavo (L) [m]e * La direzione dell'ingresso del cavo € solo lato asse.

3 3 Peso
5 5 Codice prodotto |Lunghezza [m]| Peso [g] Nota
A 10 LE-CYM-S3A-5 3 250
c 20 LE-CYM-S5A-5 5 3% | 100w
LE-CYM-SAA-5 10 750
LE-CYM-SCA-5 20 1500
LE-CYM-S3A-7 3 250
LE-CYM-CJJA-: cavo motore LE-CYM-S5A-7 5 390 200/
L LE-CYM-SAA-7 10 750 400 W
50 LE-CYM-SCA-7 20 1500
~ LE-CYM-R3A-5 3 220
Q LE-CYM-R5A-5 5 350 100 W
e —— | B LE-CYM-RAA-5 10 670
HI = LE-CYM-RCA-5 20 1300
LE-CYM-R3A-7 3 220
\ Terminale di fissaggio M4 LE-CYM-R5A-7 S 350 200/
LE-CYM-RAA-7 10 670 400 W
LE-CYM-RCA-7 20 1300
LE-CYB-[1JA-[1: cavo motore per opzione freno Peso
L Codice prodotto |Lunghezza [m]| Peso [g] Nota
~ LE-CYB-S3A-5 3 240
Q LE-CYB-S5A-5 5 390 100 W
‘!ﬁl ] LE-CYB-SAA-5 10 750
m LE-CYB-SCA-5 20 1490
LE-CYB-S3A-7 3 240
LE-CYB-S5A-7 5 390 200/
LE-CYB-SAA-7 10 750 400 W
LE-CYB-SCA-7 20 1490
LE-CYB-R3A-5 3 220
LE-CYB-R5A-5 5 350
LE-CYE-[I[JA: cavo encoder LE-CYB-RAA-5 10 670 | 100W
L LE-CYB-RCA-5 20 1300
(60) (100) LE-CYB-R3A-7 3 220
| LE-CYB-R5A-7 5 350 200/
. 12 - LE-CYB-RAA-7 10 670 400 W
= LE-CYB-RCA-7 20 1300
’ =2 C::% 2 Peso
Codice prodotto |Lunghezza [m]| Peso [g]
= 25 LE-CYE-S3A 3 230
& LE-CYE-S5A 5 360
LE-CYE-SAA 10 680
Codice prodotto oD Custodia batteria tE‘%¥E‘§§2 230 1228
Dimensione profondita: 25 mm =2 =
LE-CYE-SLUA | 65 ensione profondia: 25 LE-CYE-R5A 5 330
LE-CYE-ROA 6.8 LE-CYE-RAA 10 660
LE-CYE-RCA 20 1240

# LE-CYM-SA-O & JZSP-CSMOLI-LICI-E prodotto da YASKAWA CONTROLS CO., LTD.
LE-CYB-SLIA-J & JZSP-CSM10I-0J-E prodotto da YASKAWA CONTROLS CO., LTD.
LE-CYE-SLIA & JZSP-CSP05-LI-E prodotto da YASKAWA CONTROLS CO., LTD.

45

LE-CYM-ROA-OI & JzSP-CSM20-LICI-E prodotto da YASKAWA CONTROLS CO., LTD.
LE-CYB-RUA-0 & JZSP-CSM30-0ICI-E prodotto da YASKAWA CONTROLS CO., LTD.
LE-CYE-RUA & JZSP-CSP25-[1[J-E prodotto da YASKAWA CONTROLS CO., LTD.
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Driver servomotore AC Serie LE C YIIJ

Opzioni

Connettore I/O (senza cavo, solo connettore)
LE-CYNA LE-CYNA

Tipo di driveI

oV
[ A | Per LECYM2, LECYU2 | &
Peso
Codice prodotto | Peso [g]
LE-CYNA 25

x LE-CYNA: 10126-3000PE (connettore)/10326-52F0-008 (kit involucro) prodotto da 3M Japan Limited o equivalente
x Misura conduttore: AWG24 a 30

Cavo /O
Tipo di driverT T Peso
[A] Per LECYM2, LECYU2 | Lunghezza cavo (L) [m] Codice prodotto | Peso [g]
15 | LEC-CSNA-1 | 303
N. pinn Lato driver Lato PLC, ecc.
i # LEC-CSNA-1: 10126-3000PE (connettore)/10326-52F0-008
Pin 1 90 15 (kit involucro) prodotto da 3M Japan Limited o equivalente
5 # Misura conduttore: AWG24
= = {— rd ;<
a
T = 80
U w
Cablaggio
LEC-CSNA-1: n. pinda 1 a 26
N. pin co’;lbia (i::(l?;? Indicazione |Colore N. pin co';\)lr-)ia ?Sookl)ar_e Indicazione |Colore N. pin corsgl)ia Cisocl)?ef Indicazione |Colore
connettore di fili | mento punto punto | [connettore di fili | mento punto punto | [connettore di fili | mento punto punto
1 1 Aran- == Rosso 11 6 Aran- |== == Rosso 21 11 Aran- |== == = Rosso
2 cione |mm Nero 12 cione |mm mm Nero 22 cione |mm mm mm Nero
— — < —
3 5 Grigio |== Rosso 13 7 Grigio |mm = Rosso | | | 23 12 Grigio |mm == mm Rosso
4 chiaro |mm Nero 14 chiaro |mm mm Nero | |®| 24 chiaro |wm s = Nero
< < -
ol 5 ) - Rosso | [g| 15 . - - Rosso 25 . L Rosso
-~ 3 |Bianco - 8 |Bianco 13 |Bianco
3 6 - Nero 3 16 L Nero 26 L Nero
7 ) - Rosso 17 . - - Rosso
8 4 | Giallo = Nero 18 9 | Giallo p— Nero
9 - Rosso 19 - - Rosso
R 1 R
10 5 058 | Nero 20 0 052 | Nero
Diam. est. cavo Dimensioni/N. pin

Codice prodotto | @ D | | Codice prodotto | W | H T U |[N.pinn
LEC-CSNA-1 | 11.1 || LEC-CSNA-1 | 39 |37.2|12.7| 14 14

46
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Serie LECY!

Opzioni

Cavo tipo

LEC-CY [M|-

Tipo di motoreT

Servomotore AC |

Lunghezza cavo (L)

# LEC-CYM-J & JEPMC-W6002-[1J-E prodotto da YASKAWA CONTROLS CO., LTD.
* LEC-CYU-OJ & JEPMC-W6012-[JJ-E prodotto da YASKAWA CONTROLS CO., LTD.

L*1 0.2m
J 0.5m
Descrizione cavo 1 im
M |Cavo MECHATROLINK- I 3 3m
U |Cavo MECHATROLINK-II %1 Non disponibile per il cavo

MECHATROLINK-II

Cavo -0
L
e <«
= 9|
o 2=l =
46
Cavo -
33 L
©
<
Q
=ano[|0[ ] 3¢
-] ~
i =

LEC-CYRM

Connettore di terminazione per

Il

46

16

Peso: 10 g

* LEC-CYRM & JEPMC-W6022-E prodotto da YASKAWA CONTROLS CO., LTD.

2 |25

O
2

Peso
Codice prodotto|Lunghezza [m]| Peso [g]
= LE-CYM-J 0.5 50
LE-CYM-1 1 80
= LE-CYM-3 3 200
Peso
Codice prodotto|Lunghezza [m]| Peso [g]
LE-CYU-L 0.2 21
LE-CYU-J 0.5 41
LE-CYU-1 1 75
LE-CYU-3 3 205




Opzioni

Driver servomotore AC Serie LE C YIIJ

E[=n———m{_ (=J]5]

Cavo USB

LECYM2 LECYU2
Driver

Software di configurazione (SigmaWin+™) (LECYM/LECYU comune)

x Scaricare SigmaWin+™ dal nostro sito web.

SigmaWin+™ & un marchio registrato o marchio commerciale di YASKAWA Electric Corporation.

E possibile eseguire regolazione, visualizzazione della forma d’onda, lettura/scrittura parametri e funzionamento di prova dal PC.

PC compatibile

Quando si usa il software di configurazione (SigmaWin+™), usare un PC compatibile con IBM PC/AT che soddisfi le seguenti condizioni operative.

Requisiti hardware

Apparecchiature Software di configurazione (SigmaWin+™)
oS Windows® XP*5, Windows Vista®, Windows® 7 (32-bit/64-bit)
£1,2,3,4 Spazio HD disponibile 350 MB min. (se il software & installato, si consigliano 400 MB min.).
Protocollo di comunicazione Usare porta USB.
Monitor XVGA (1024 x 768 min., “E usata la font piccola.”)
Display 256 colore min. (si consiglia colore 65536 min.).
Collegabile con il PC sopraindicato

Tastiera Collegabile con il PC sopraindicato
Mouse Collegabile con il PC sopraindicato
Stampante Collegabile con il PC sopraindicato
Cavo USB LEC-JZ-CVUSB*®
Altre Adobe Reader Ver. 5.0 o superiore (+ Except Ver. 6.0)

%1 Windows, Windows Vista®, Windows® 7 sono marchi registrati di Microsoft Corporation negli Stati Uniti e in altri paesi.

#2 In alcuni PC, questo software potrebbe non funzionare correttamente.
*3 Non compatibile con 64-bit Windows® XP e 64-bit Windows Vista®

#4 Per Windows® XP, usare con l'autorita dell’lamministratore (quando si installa e si usa).
x5 Nel PC che utilizza il programma per correggere il problema di HotfixQ328310, & probabile che l'installazione non vada a buon fine. In tal caso, utilizzare

il programma per correggere il problema di HotfixQ329623.
+6 Ordinare il cavo USB a parte.

Batteria (LECYM/LECYU comune)
LEC-JZ-CVBAT
x JZSP-BAO1 prodotto da YASKAWA CONTROLS CO., LTD.

Batteria di ricambio

| dati di posizione assoluta vengono mantenuti installando la
batteria nel corpo della batteria del cavo dell’encoder.

EpA]

Peso: 10 g

Cavo USB (2.5 m)

LEC-JZ-CVUSB

* JZSP-CVS06-02-E prodotto da YASKAWA CONTROLS CO., LTD.

Cavo per collegare PC e driver quando si usare il software di
configurazione (SigmaWin+™)
Non usare cavi diversi da questo cavo.

2500

J4.0

Peso: 150 g

r
Z

# |l tipo LEC-JZ-CVBAT & una batteria singola che usa la batteria litio
metallo ER3V.
Quando si trasportano dispositivi e batterie litio metallo con batterie litio
metallo incorporate mediante un metodo soggetto alle normative ONU,
€ necessario applicare le misure in conformita con le disposizioni
stabilite nelle Raccomandazioni delle Nazioni Unite sul trasporto di
merci pericolose, le Istruzioni tecniche (ICAO-TI) del’Organizzazione
dell’aviazione civile internazionale (ICAO) e del Codice marittimo
internazionale per il trasporto delle merci pericolose (IMDG CODE)
dell'Organizzazione marittima internazionale (IMO). Se un cliente
trasporta prodotti come indicato sopra, & necessario confermare per
conto proprio le ultime normative o le leggi e le normative del paese di
trasporto per applicare le misure appropriate. Per ulteriori informazioni,
contattare il proprio rappresentante di vendita SMC.

Cavo per dispositivo di funzione di sicurezza (3 m)

LEC-JZ-CVSAF

* JZSP-CVHO03-03-E prodotto da YASKAWA CONTROLS CO., LTD.
Cavo per collegare il driver e il dispositivo, quando si usa la
funzione di sicurezza

Non usare cavi diversi da questo cavo.

(33) 3000
(20),

g6

E=ad|0 Peso: 160 g
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Al

Serie LECSL1I/LECSLI-T/LECYL]
Precauzioni specifiche del prodotto 1

Leggere attentamente prima dell'uso dei prodotti. Per le istruzioni di sicurezza e le
precauzioni sull’attuatore elettrico, consultare le "Precauzioni d'uso per i prodotti di

SMC" e il “Manuale operativo“ sul sito web di SMC: https://www.smc.eu

|

Progettazione / Selezione

Uso

/A Attenzione

1.

Assicurarsi di applicare la tensione specificata.

In caso contrario, possono verificarsi rotture o malfunzionamenti. Se
la tensione applicata & inferiore a quella specificata, & possibile che
il carico non potra essere mosso a causa di una caduta di tensione
interna del driver. Controllare la tensione di esercizio prima dell'uso.

. Non utilizzare il prodotto al di fuori delle specifiche indicate.

In caso contrario, potrebbe generarsi un incendio, un malfunzionamen-
to o un danno all'attuatore. Controllare le specifiche prima dell'uso.

. Installare un circuito di arresto di emergenza.

Installare un arresto d'emergenza al di fuori della protezione in
modo da poter arrestare immediatamente il funzionamento del
sistema e interrompere l'alimentazione elettrica.

. Onde evitare danni causati dal guasto e dal malfunzio-

namento del driver e dei suoi dispositivi periferici,
stabilire in precedenza un sistema di riserva conferen-
do all'apparecchiatura una struttura multilivello o una
progettazione fail-safe.

. Se si prevede un pericolo di lesioni personali derivante

da una generazione di calore anomala, fumo, scintille,
ecc., del driver e dei dispositivi periferici, interrompere
immediatamente I'alimentazione elettrica del prodotto e
del sistema.

.| parametri del driver sono impostati sui valori iniziali.

Modificare i parametri in base alle specifiche delle
apparecchiature del cliente prima dell’uso. Consultare

il manuale di funzionamento per i dettagli sui parametri.

|

Uso

49

AAttenzmne

1. Non toccare le parti interne del driver e dei suoi

dispositivi periferici.
Rischio di scosse elettriche o danni al driver.

. Non azionare o impostare il prodotto con le mani bagnate.

Cid potrebbe causare scosse elettriche.

. Non utilizzare il prodotto se presenta danni o se

mancano dei componenti.
Rischio di scosse elettriche, incendio o lesioni.

. Usare unicamente la combinazione specificata tra

I'attuatore elettrico e il driver.
Rischio di danneggiare |'attuatore o il driver.

. Fare attenzione a non essere colpiti dai pezzi durante il

movimento dell'attuatore.
Rischio di lesioni.

. Non collegare I'alimentazione elettrica né azionare il

prodotto prima di essersi assicurati che la zona verso
cui il pezzo si muove sia sicura.
Il movimento del pezzo potrebbe causare un incidente.

. Non toccare il prodotto quando ¢ in funzione e attende-

re qualche minuto dopo lo spegnimento. Potrebbe
essere molto caldo.
Rischio di ustioni a causa delle alte temperature.

. Prima dell’installazione, del cablaggio e della manuten-

zione, controllare la tensione con un multimetro 5 minuti
dopo aver interrotto I'alimentazione elettrica.
In caso contrario, rischio di scosse elettriche, incendio o lesioni.

A Attenzione

9. L'elettricita statica potrebbe causare un malfunziona-

10.

11.

12.

13.

15.

16.

17.

mento o la rottura del driver. Non toccare il driver
quando é alimentato.

Se si tocca il driver per procedere con la manutenzione, adottare
sufficienti misure per eliminare I'elettricita statica.

Non usare il prodotto in presenza di polvere, polvere
metallica, acqua, prodotti chimici o olio nell'aria.
Rischio di guasto o malfunzionamento.

Non usare il prodotto in presenza di campi magnetici.
Rischio di guasto o malfunzionamento.

Non installare il prodotto in un ambiente contenente
gas infiammabili, esplosivi o corrosivi.
Rischio di incendi, esplosioni o corrosione.

Non applicare sul prodotto calore radiante provenien-
te da forti sorgenti di calore come forni, luce diretta
del sole, ecc.

Si verifichera il guasto del driver e dei suoi dispositivi periferici.

. Non usare il prodotto in ambienti soggetti a variazioni
cicliche di temperatura.
Si verifichera il guasto del driver e dei suoi dispositivi periferici.

Non usare il prodotto vicino ad un luogo in cui si
generano picchi elettrici.

La presenza di unita che generano una grande quantita di picchi
nella zona circostante il prodotto (ad es. elettrosollevatori, fornaci
ad induzione ad alta frequenza, motori, ecc.) pud deteriorare o
danneggiare i circuiti interni del prodotto. Evitare fonti di
generazione di picchi e linee incrociate.

Non installare il prodotto in un ambiente soggetto a
vibrazioni e impatti.

Rischio di guasto o malfunzionamento.

Se viene azionato direttamente un carico generatore di
picchi come un relé o un'elettrovalvola, usare un
prodotto che sia dotato di un elemento di assorbimento
picchi.

Installazione

A Attenzione

1.

Installare il driver e i suoi dispositivi periferici su un
materiale ignifugo.

L'installazione diretta sopra o vicino ad un materiale infammabile
potrebbe causare un incendio.

. Non installare il prodotto in un punto soggetto a

vibrazioni e impatti.
Rischio di guasto o malfunzionamento.

. Il driver deve essere montato su una parete verticale in

una direzione verticale. Inoltre, assicurarsi di non
coprire le aperture di aspirazione/scarico del driver.

. Installare il driver e suoi dispositivi periferici su una

superficie piana.

Se la superficie di montaggio non & piana o irregolare, sulla
custodia potrebbe essere applicata una forza inaccettabile
causando problemi.



Serie LECSL1I/LECSLI-T/LECYL]
Precauzioni specifiche del prodotto 2

Leggere attentamente prima dell'uso dei prodotti. Per le istruzioni di sicurezza e le
precauzioni sull’attuatore elettrico, consultare le "Precauzioni d'uso per i prodotti di
SMC" e il “Manuale operativo” sul sito web di SMC: https://www.smc.eu

| Alimentazione elettrica

|

Manutenzione

/A\Precauzione

1. Usare un'alimentazione che generi un livello basso di
rumore tra le linee e tra la potenza e la terra.
Nel caso in cui si registri un livello di rumore alto, utilizzare un
trasformatore d'isolamento.

2. Onde evitare picchi provenienti da fulmini, adottare

adeguate misure. Mettere a terra il circuito di protezio-

ne da fulmini separatamente dalla messa a terra del
driver e dei suoi dispositivi periferici.

] Cablaggio

/A Attenzione

1. Il driver si danneggera se viene aggiunta
un’alimentazione elettrica commerciale (100/200 V) alla
potenza del servomotore del driver (U, V e W).
Assicurarsi di controllare eventuali errori di cablaggio
quando l'alimentazione é attivata.

2. Collegare le estremita dei fili U, V e W del cavo del

motore in modo corretto alle fasi (U, V e W) della potenza

del servomotore. Se questi fili non corrispondono, non
possibile controllare il servomotore.

e

| Messa a terra

A Attenzione

1. Per la messa a terra dell’attuatore, collegare il filo in
rame dell’attuatore al terminale di terra di protezione
(PE) e collegare il filo di rame del driver alla terra
mediante il terminale di terra di protezione (PE) del
pannello di controllo.

Non collegarli direttamente al terminale di terra di
protezione (PE)del pannello di controllo.

Pannello di controllo

Driver

o] [ —

Terminale PE LJ Attuatore

2. Nel caso improbabile che il malfunzionamento fosse
dovuto alla messa a terra, scollegarla.

O

1.

2.

4.

SVC

/A Attenzione

Effettuare regolarmente le operazioni di manutenzione

e ispezione.

Verificare che i cavi e le viti non siano allentati.

Le viti o i cavi allentati possono provocare malfunzionamenti
inattesi.

Eseguire un'ispezione funzionale adeguata al termine

della manutenzione e dell’ispezione.

Qualora l'apparecchiatura o l'impianto non funzionasse corretta-
mente, azionare l'arresto di emergenza del sistema. In caso
contrario, potrebbe verificarsi un malfunzionamento imprevisto e

sara impossibile garantire la sicurezza. Eseguire un test di arresto

di emergenza per confermare la sicurezza dell'impianto.

dispositivi periferici.

. Non smontare, modificare né riparare il driver o i suoi

Non inserire nel driver nessun materiale conduttivo o

inflammabile.
Si potrebbe verificare un incendio.

. Non eseguire un test della resistenza di isolamento né

un test della tensione di isolamento su questo prodotto.

tenzione.

. Riservare lo spazio sufficiente per le attivita di manu-

Progettare il sistema in modo che sia previsto uno spazio per la

manutenzione e l'ispezione.
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Le istruzioni di sicurezza servono per prevenire situazioni pericolose e/o danni alle
apparecchiature. Il grado di pericolosita € indicato dalle diciture di "Precauzione”, "Attenzione"

/A Istruzioni di sicurezza

o "Pericolo". Rappresentano avvisi importanti relativi alla sicurezza e devono essere seguiti
assieme agli standard internazionali (ISO/IEC)*1) e altri regolamenti sulla sicurezza.

Precauzione indica un pericolo con un livello basso

/\ Precauzione:

di rischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni lievi o medie.

Attenzione indica un pericolo con un livello medio
di rischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni gravi o la morte.

/\ Attenzione:

Pericolo indica un pericolo con un livello alto di

/\ Pericolo:

gravi o la morte.

/\ Attenzione

1. La compatibilita del prodotto & responsabilita del progettista

dell'impianto o di chi ne definisce le specifiche tecniche.

Dato che il presente prodotto viene usato in diverse condizioni operative, la
sua compatibilita con un determinato impianto deve essere decisa dalla
persona che progetta I'impianto o ne decide le caratteristiche tecniche in
base ai risultati delle analisi e prove necessarie. La responsabilita relativa alle
prestazioni e alla sicurezza dell'impianto € del progettista che ha stabilito la
compatibilita con il prodotto. La persona addetta dovra controllare
costantemente tutte le specifiche del prodotto, facendo riferimento ai dati del
catalogo piu aggiornato con I'obiettivo di prevedere qualsiasi possibile
guasto dell'impianto al momento della configurazione dello stesso.

. Solo personale qualificato deve azionare i macchinari e gli impianti.
Il presente prodotto puo essere pericoloso se utilizzato in modo scorretto. |l
montaggio, il funzionamento e la manutenzione delle macchine o
dell'impianto che comprendono il nostro prodotto devono essere effettuati da
un operatore esperto e specificamente istruito.

. Non effettuare la manutenzione o cercare di rimuovere il prodotto e le
macchine/impianti se non dopo aver verificato le condizioni di sicurezza.
1. L'ispezione e la manutenzione della macchina/impianto possono essere
effettuate solo ad avvenuta conferma dell'attivazione delle posizioni di
blocco di sicurezza specificamente previste.

. Al momento di rimuovere il prodotto, confermare che le misure di sicurezza
di cui sopra siano implementate e che I'alimentazione proveniente da
qualsiasi sorgente sia interrotta. Leggere attentamente e comprendere le
precauzioni specifiche del prodotto di tutti i prodotti relativi.

. Prima di riavviare la macchina/impianto, prendere le dovute precauzioni
per evitare funzionamenti imprevisti o malfunzionamenti.

. Contattare prima SMC e tenere particolarmente in considerazione le
misure di sicurezza se il prodotto viene usato in una delle seguenti
condizioni.

1. Condizioni o ambienti che non rientrano nelle specifiche date, I'uso
all'aperto o in luoghi esposti alla luce diretta del sole.

Impiego nei seguenti settori: nucleare, ferroviario, aviazione, spaziale, dei

trasporti marittimi, degli autotrasporti, militare, dei trattamenti medici,

alimentare, della combustione e delle attivita ricreative. Oppure impianti a

contatto con alimenti, circuiti di blocco di emergenza, applicazioni su

presse, sistemi di sicurezza o altre applicazioni inadatte alle specifiche
standard descritte nel catalogo del prodotto.

. Applicazioni che potrebbero avere effetti negativi su persone, cose o
animali, e che richiedano pertanto analisi speciali sulla sicurezza.

. Utilizzo in un circuito di sincronizzazione che richiede un doppio sistema di
sincronizzazione per evitare possibili guasti mediante una funzione di
protezione meccanica e controlli periodici per confermare il funzionamento
corretto.

2.

/\ Precauzione

. Questo prodotto e stato progettato per I'uso nell'industria manifatturiera.
Il prodotto qui descritto & previsto basicamente per I'uso pacifico
nell'industria manifatturiera.

Se & previsto I'utilizzo del prodotto in altri tipi di industrie, consultare prima
SMC per informarsi sulle specifiche tecniche o all'occorrenza stipulare un
contratto.

Per qualsiasi dubbio, contattare la filiale di vendita piu vicina.

1) ISO 4414: Pneumatica — Regole generali relative ai sistemi
pneumatici.
ISO 4413: Idraulica — Regole generali relative ai sistemi.
IEC 60204-1: Sicurezza dei macchinari — Apparecchiature
elettriche delle macchine. (Parte 1: norme generali)
ISO 10218-1: Sicurezza dei robot industriali di manipolazione.
ecc.

rischio che, se non viene evitato, provochera lesioni

Limitazione di garanzia ed
esonero di responsabilita/
Requisiti di conformita

Il prodotto usato e soggetto alla seguente "Limitazione di
garanzia ed esonero di responsabilita" e "Requisiti di
conformita".Leggerli e accettarli prima dell'uso.

Limitazione di garanzia ed esonero di
responsabilita

1. Il periodo di garanzia del prodotto e di 1 anno in servizio o
18 mesi dalla consegna, a seconda di quale si verifichi
prima. ? Inoltre, il prodotto dispone di una determinata
durabilita, distanza di funzionamento o parti di ricambio.
Consultare la filiale di vendita piu vicina.

. Per qualsiasi guasto o danno subito durante il periodo di
garanzia di nostra responsabilita, sara effettuata la
sostituzione del prodotto o dei pezzi necessari. Questa
limitazione di garanzia si applica solo al nostro prodotto in
modo indipendente e non ad altri danni che si sono verificati
a conseguenza del guasto del prodotto.

. Prima di utilizzare i prodotti di SMC, leggere e comprendere
i termini della garanzia e gli esoneri di responsabilita indicati
nel catalogo del prodotto specifico.

2) Le ventose per vuoto sono escluse da questa garanzia di 1 anno.

Una ventosa per vuoto & un pezzo consumabile pertanto € soggetto a

garanzia per un anno a partire dalla consegna. Inoltre, anche durante

il periodo di garanzia, I'usura del prodotto dovuta all'uso della ventosa

per vuoto o il guasto dovuto al deterioramento del materiale in

plastica non sono coperti dalla garanzia limitata.

Requisiti di conformita

1. E assolutamente vietato |'uso dei prodotti di SMC negli
impianti di produzione per la fabbricazione di armi di
distruzione di massa o altro tipo di armi.

. Le esportazioni dei prodotti o della tecnologia di SMC da un
paese a un altro sono regolate dalle relative leggi € norme
sulla sicurezza dei paesi impegnati nella transazione. Prima
di spedire un prodotto di SMC in un altro paese, assicurarsi
di conoscere e osservare tutte le norme locali che regolano
I'esportazione in questione.

/\ Precauzione

| prodotti SMC non sono stati progettati per essere
utilizzati come strumenti per la metrologia legale.

Gli strumenti di misurazione fabbricati o venduti da SMC non
sono stati omologati tramite prove previste dalle leggi sulla
metrologia (misurazione) di ogni paese.

Pertanto, i prodotti SMC non possono essere utilizzati per
attivita o certificazioni imposte dalle leggi sulla metrologia
(misurazione) di ogni paese.

/\ Istruzioni di sicurezza Assicurarsi di leggere le "Precauzioni per I'uso dei prodotti di SMC" (M-E03-3) prima dell'uso.
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