Cilindri guidati Novita

Cilindro base con steli
di guida integrati
® La forma della flangia

facilita il montaggio dei
regolatori di flusso.

Serie MLGC

Cilindro guidato con

fine lock integrato

® Disponibili 3 tipi di
meccanismi di
bloccaggio.

Serie MGC/MLGC

CAT.EUS20-209A-IT



Cilindro guidato compatto Serie MGC

Cilindro base con steli di guida 1ntegrat1

® La forma della flangia facilita il
montaggio dei regolatori di flusso.

® 17% di riduzione del peso.
E stato possibile grazie alla forma ancora piu compatta della
piastra anteriore, della flangia e del corpo guida.

® La nuova forma del supporto consente il
montaggio del sensore in qualsiasi posizione.

) Ingombri ridotti L'attacco per A

p
Leggero
Lunghezza 20% piu corto

17% di riduzione del peso
(Confronto con MGCLB20-100)

l'ingrassatore facilita la
Altezza 18% piu basso 9

e ) g
Ammortizzo pneumatico
di serie.

Ideale per corse ad alta velocita.

La nuova forma )
della flangia
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Eggltt:gl;io dei Disponibili modelli
: . . . . non provvisti di
raccordi. (Plastra anteriore e corpo guida com attl) . :
J P9 P piastra posteriore.

Varianti
Corsa standard (mm) Corsa lunga (mm)

(mm) 75 100 125 150 200 250 300 (mm) 250 300 350 400 4?0 5(|)0 600 700 800 900 1000

20 20 l_\b—\ | |
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Cilindro guidato/
Cilindro di bloccaggio con guida Serie MLGC

Cilindro guidato con fine lock integrato

® 9% di riduzione del peso grazie ad un

nuovo corpo guida.
(Confronto con MLGCLB20-100)

® Bloccaggio possibile in entrambe le direzioni.

E possibile anche il bloccaggio su entrambi i lati della corsa del cilindro.

® Velocita massima: 500 mm/s.
Funziona ad una velocita che varia dai 50 ai 500 mm/s entro il
campo ammissibile dell'energia cinetica.

® Ammortizzo pneumatico di serie.

Ideale per corse ad alta velocita.

® E possibile rilevare la posizione del cilindro.

Anello magnetico incorporato per sensori fornito in tutti i modelli.

Tre tipi di meccanismi di bloccaggio --------

Tipo di bloccaggio Bloccaggio a molla Bloccaggio pneumatico | Bloccaggio a molla e pneumatico

Regolando la pressione Regolando la pressione
. . P i io. si sull'attacco di bloccaggio, si
Lo scarico dell'aria provoca Sl e Teesip ey, o . 99
i I ; puo variare la forza di puo variare la forza di
Caratteristiche I'attivazione del bloccaggio.

bloccaggio.
Lo scarico dell'aria provoca
I'attivazione del bloccaggio.

bloccaggio secondo le
proprie esigenze.
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Cilindro guidato
Compatto

Serie MGC

220, 925, 0632, 040, 050

Codici di ordinazione

MGC

32

R

100

M9BW

Cilindro guidatol

(compatto)

Guidae

Guida su bronzine

r=

Guida a sfere

Montaggio ®

Base

F

Flangia anteriore

Diametro ®

20

20 mm

25

25 mm

32

32 mm

40

40 mm

50

50 mm

Filettatura ®

M5 x 0.8
Rc

TN NPT

TF G

= Per diametri 20 e 25,
soloM5x 0.8 &
disponibile.

Corsa cilindro (mm) e

Esecuzioni speciali
Per maggiori dettagli,
vedere alla pagina seguente.

Numero di sensori

— 2 pz.
S 1 pz.
n ’n“ pz.

® Sensore

Senza sensore
(anello magnetico incorporato)

* Per i modelli di sensori applicabili, vedere la
tabella qui sotto.

® Piastra posteriore

R

Senza piastra posteriore
Con piastra posteriore

Vedere tabella "Corsa standard" alla pagina seguente.

Sensori applicabili / Per Ie specifiche dettagliate dei sensori, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.

Cablagai Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavi (m) IC " Cari
: : ) ne| O | Cablaggio — onnettore arico
Tipo| Specialfunction Coen‘rm:ne 8 (usci?e?) o ca Tubo applicabile (diam. int) |05 | 1 | 3 | 5 Wi pracabiato|  applicabile
020,025 | 32 | 240,050 | () |[(M)|(L)[@)|(N)
3 fili (NPN) 5V 12 M9N ® 00 O|—| O Cl
8 arommet| |3 fili (PNP) ’ M9P ® 0/0 O | O
° o il oy M9B ® 00O —| O o
o Connetore H7C o — 1000 —
© DI Rele,
a Indicazione di >°_’ 3 fili (NPN)|24 V 5V 12V — MONW ® 00 O — O . PLO
g diagnostica 3 fili (PNP) ' MOPW ® 60 O|—| O
2 (LED bicolore)  |Grommet o fi M9BW ® 00 O|—| O
$ Resistente all'acqua (LED bicolore) . 12V H7BA — ® O|— O
Uscttadi diagnostca (LED bicolore) 4 fili (NPN) 5V, 12V H7NF ® — 00— O Cl
3fili _ | _
§ (equiv. NPN)| — 5V — A96 [ J o Cl
b Grommet—I 100V A93 o — 0| —|—| — —
e one Max. 100 V A90 o — |0 —|— Cl
5 - il
5 |Yes | 3 Y 100V, 200 V (B54) B54 o — |00 — Rele,
c Nong| 2 fili 24V Max. 200 V (B64) B64 ® | — |0 —|—| — — PLC
@
@ Yes — C73C o — 1000 —
Connettore [~
None Max. 24 V C80C o — 1000 — Cl
Indcazione i dagnostica (LED ticolore) | Grommet | Yes — — (B59W)‘ B59W ®— |0 —|—| — —
= Simboli lunghezza cavi:0.5 m .- — (Esemp!o) MONW = | sensori allo stato solido indicati con "(Q” si realizzano su richiesta.
im..... M (Esempio) MONWM * D-A90IV, M9OIV, MWV, e D-M9BA non applicabili.
3m e L (Esempio) MONWL
5m e Z (Esempio) MONWZ
Assente «----- N (Esempio) H7CN APrecauzione

= Oltre a quelli elencati, esistono altri sensori applicabili: consultare pag. 14 per dettagli.
= Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare il catalogo

"Best Pneumatics" di SMC.

= D-A90, M9, MOOW vengono consegnati unitamente al prodotto (ma non assemblati).

= (Solo il supporto di montaggio del sensore & fornito gia montato.)

1

O

In caso di uso di sensori indicati tra parentesi ( ), il
rilevamento di fine corsa potrebbe non essere
possibile in funzione del modello di raccordo
istantaneo o di regolatore di flusso. In questo caso,
contattare SMC.

SVC




Simbolo JIS

Cilindro guidato
Compatto

Serie MGC

Modello / Caratteristiche

Corsa standard

Modello (tipo di guida) Di?nTn?;ro Corsa standard (mm) Corsa lunga (mm)
20 75, 100, 125, 150, 200 250, 300, 350, 400
25 350, 400, 450, 500
MGCM 32 350, 400, 450, 500, 600
(guida su bronzine)
MGCL 40 75, 100, 125, 150 350, 400, 450, 500, 600
(quida a sfere) 200, 250, 300 700, 800
50 350, 400, 450, 500, 600
700, 800, 900, 1000

« Altre corse intermedie e brevi sono disponibili su richiesta.

Caratteristiche

Modello MGCOC20 | MGCOD25 | MGCOO32 | MGCOT40 | MGCODI50
Cilindro base CDG1BA|[ Diametro || Filettatura| — [ Corsa | Z—| Sensore |
Diametro (mm) 20 ‘ 25 ‘ 32 ‘ 40 ‘ 50
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Mg:fe:o Esecuzioni speciali Pressione di prova 1.5 MPa
(maggiori dettagli alle pagg. 27-39). Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa
Simbolo Caratteristiche Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa (Orizzontale senza carico)
-XB6 | Cilindro per alte temperature (-10 a 150°C) Temperatura d'esercizio -10 a 60°C
-XB13 | Cilindro a bassa velocita (5 a 50 mm/s) Velocita *! 50 a 750 mm/s
-XC4 | Con raschiastelo rinforzato Ammortizzo Ammortizzo pneumatico
-XC6L| In acciaio inox Lubrificazione cilindro base Senza lubrificazione
Precisione Guida su bronzine +0.07° +0.06° +0.06° +0.05° +0.04°
-XC9 ?.',!Sdﬁ.é’ﬁt"ré’?é; lftﬂl‘;'ab”e / antirotazione' [ Gyiga a sfere | :0.06° | 0.05° £0.04° | 2004° | =0.04°
- Attacco di connessione (Rc, NPT, G)*2 M5 x 0.8 1/8 1/4
-XC11 | Cilindro corsa doppia/stelo semplice
- - #1 Con il cilindro in posizione di rientro (valore iniziale), in assenza di carico o di flessione dello
-XC13 | Montaggio guida sensore stelo guidato, la precisione antirotazione sara uguale o inferiore al valore indicato nella tabella.
-XC22 | Tenute in gomma fluorurata =2 Per diametri 20 e 25, solo M5 x 0.8 & disponibile.
-XC35 | Con anello raschiastelo
-XC37 | Diametro maggiorato dell'attacco di connessione
-XC56 | Con foro per perno Uscita teorica
-XC73 | Cilindro con bloccaggio incorporato (CDNG) E_’ out E N
-XC74 | Con piastra anteriore per MGG Unita: N
-XC78 | Dimensione speciale per montaggio sensore Diametro|Diam. stelo| Direzione [Area pistone Pressione di esercizio (MPa)
XC79 | Lavorazione aggiuntiva per foro filettato, (mm) | (mm) [desecdol (mm?) | 92 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 0.7 | 0.8 | 0.9 | 1.0
foro passante o foro di posizionamento OUT| 314 | 628|942 | 126 | 157 | 188| 220 | 251 | 283 | 314
-X440 | Con attacchi di connessione per lubrificante e 8 IN 264 | 528 | 792 | 106 | 132 | 158 | 185| 211 | 238| 264
25 10 ouT 491 | 98.2 | 147 | 196 | 246 295 | 344 | 393 | 442 | 491
IN 412 | 82.4 | 124 | 165 | 206 247 | 288 | 330 | 371 | 412
32 12 ouT 804 | 161 241 322 | 402 482 | 563 | 643 | 724 | 804
IN 691 138 | 207 | 276 | 346 415 | 484 | 553 | 622 | 691
40 16 OUT | 1260 | 252 | 378 | 504 | 630 756 | 8821|1010 | 1130 | 1260
IN 1060 | 212 | 318 | 424 | 530 636 | 742 | 848 | 954 | 1060
50 20 OUT | 1960 | 392 | 588 | 784 | 980 | 1180 | 1370 | 1570 | 1760 | 1960
IN 1650 | 330 | 495 | 660 | 825 990 | 1160 | 1320 | 1490 | 1650
Nota) Uscita teorica (N) = pressione (MPa) x area pistone (mm?2)
2 SNC 2



Serie MGC

Peso
(k) .
Diametro (mm) 20 25 32 40 50 &%élﬁ:ég;??gg )R
Tipo LB (guida a sfere / base) 1.04 1.55 2.07 3.32 6.45 (Guida a sfere / base, @32/corsa 500, con piastra
g n . osteriore, con supporto
E Tipo LF (:(Jl“da a sfer.e/ . 1.7 235 3.02 5.02 8.58 ?Peso base - pp) .............................. 2.07 (tipo LB)
o | montaggio con flangia anteriore) * Peso aggiuntivo con piastra posteriore:--- 0.34
3 Tipo MB (guida su bronzine / base) 1.02 1.51 2.03 3.26 6.35 * Peso corsa aggiuntiva -+ 0.25/50 st
& ; : " B N e Corsa - ... 500 st
Tipo MF (guida su bronzine / montaggio flangia anteriore)| 1.69 2.32 2.98 4.96 8.48 * Peso aggiuntivo per corsa lunga - - 0.02
Peso aggiuntivo con piastra posteriore 0.2 0.25 0.34 0.58 1.04 ;_'?;Sf g%%'ing\_lgscf r;gg/%%o:t%.oz £ 0.019 3‘_3;9@
Peso aggiuntivo per ogni incremento corsadi50 mm| 0.14 0.17 0.25 0.4 0.61
Peso aggiuntivo per corsa lunga 0.01 0.01 0.02 0.03 0.06

Peso aggiuntivo con sup

porto 0.011

0.018 | 0.019 | 0.031 0.061

Peso parti mobili

(kg)

Diametro (mm) 20 25 32 40 50
Peso base parti mobili 0.34 0.53 0.69 1.2 2.45
Peso aggiuntivo con piastra posteriore 0.2 0.25 0.34 0.58 1.04
Peso aggiuntivo per incrementi corsa di 50 mm| 0.11 0.14 0.2 0.33 0.51

Energia cinetica ammissibile (ammortizzo pneumatico)

Calcolo del peso delle parti mobili: (esempio)
MGCLB32-500-R

* Peso base parti mobili =~ «ooeeeeinieiinnnns 0.69
* Peso aggiuntivo con piastra posteriore------ 0.34
* Peso corsa aggiuntiva -

© COrSA «evverreeernnmrrnenunenieannnns

0.69 + 0.34 + 0.2 x 500/50 = 3.03 kg

R: testata anteriore, H: testata posteriore

Diametro Lunghezza effettiva ammortizzo Energia cinetica ammissibile
(mm) (mm) )
20 R:7,H:75 R:0.35, H: 0.42
25 R:7,H:7.5 R: 0.56, H: 0.65
32 7.5 0.91
40 8.7 1.8
50 11.8 3.4

L'elevata energia cinetica generata da carichi pesanti e funzionamenti ad alta velocita pud essere
assorbita dall'aria compressa a fine corsa, evitando che urti e vibrazioni siano trasmessi al resto
dell'impianto. Se I'energia cinetica & compresa entro il campo indicato nella tabella in alto, la vita
utile del pack di ammortizzo pud superare il milione di cicli. L'ammortizzo pneumatico non &
destinato a controllare la velocita del pistone sulle sezioni terminali della corsa. L'energia cinetica
del carico puo essere ricavata dalla seguente equazione:

~——"a

——

Ek = %D? V = 1.4Va
Ek: Energia cinetica (J)

M: Peso dell'oggetto movimentato (kg)
m: Peso della parte mobile del cilindro (kg)
V: Velocita massima (m/s)
Va: Velocita media (m/s)

Nota) Impostare Va in modo che la velocita di spinta verso I'ammortizzo VU non superi 0.75 m/s.

O
2

P = 0.5 MPa
70 050
50 N\
240
2 032
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Q
8 225 \
o 10
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[e] \
g ° NN\
* N
1
50 100 200 500 750
Velocita di spinta sul'ammortizzo v (mm/s)

Inoltre, € possibile effettuare la selezione dal grafico
in alto.
Esempio)
Ricavare il peso di carico max. con un cilindro di 232,
corsa 500 mm, con piastra posteriore come
sollevatore e velocita media di
V300 mm/s.
La velocita di spinta sul'ammortizzo ' & la seguente:

VL = 1.4 x 300 = 420 mm/s.

A partire da 420 mm/s, risalire lungo l'asse indicato
nel grafico fino a incrociare la linea del diametro 32.
Continuare verso sinistra dal punto di intersezione
fino a ricavare il peso totale del carico di 10 kg.

Da questo risultato va sottratto il peso delle parti
mobili di 3.08 kg (consultare il peso per le parti
mobili). Si ottiene 6.92 kg, corrispondente al peso di
carico massimo.

A\ Precauzione

In applicazioni orizzontali, assicurarsi che il peso
del carico non superi il valore di carico eccentrico
ammissibile indicato alle pagg. 5-9.



Idro-pneumatico

Cilindro guidato
Compatto

Serie MGC

Rame esente / Fluoro esente (Per processi di produzione di CRT)

Cilindro idraulico per bassa pressione di 1.0 MPa max.

L'uso concomitante dell'unitd idropneumatica serie CC permette
I'azionamento uniforme o a bassa velocita e gli stop intermedi, in modo
simile ad un'unita idraulica, mediante uso di una valvola o di altro impianto
pneumatico.

mccH ’ Guida HMontaggioH Diametro H Filettatura H Corsa ‘- piasclfa"{,soes'}é?io,e‘

Idro-pneumatico

Per prevenire che ioni di rame o ioni alogeni interferiscano nei processi di
fabbricazione di CRT (tubi a raggi catodici), i componenti sono esenti da
rame e fluoro.

20-MGc’ Guida H MontaggioHDiametroH FiIettatura‘-’Corsa ‘-’pias%&"{,%es'}?ﬁo,e‘

Rame esente / Fluoro esente

Caratteristiche
Caratteristiche Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50 Funzione Doppio effetto
Funzione Doppio effetto Fluido Aria
Fluido Olio per turbine Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa
Pressione di prova 1.5 MPa Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa (orizzontale senza carico)
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa Ammortizzo Ammortizzo pneumatico
Min. pressione d'esercizio 0.18 MPa (orizzontale senza carico) Montaggio _Base, _
Velocita 15 - 300 mm/s flangia anteriore
Ammortizzo Senza ammortizzo # Per caratteristiche diverse da quelle descritte, consultare pag. 2. Per le
ase,

Montaggio

flangia anteriore

* Per caratteristiche diverse da quelle descritte, vedere pag. 2.
* Possibilita di montaggio sensori.

. . . (Se non diversamente specificato, le dimensioni
Dimensioni corrispondono al modello standard.)

Montaggio con flangia anteriore

_ [® Q
[ : il
| @ - ==
o 2xP il ]
mﬁE g(R,xc,NPT,G) ) N
[ 8 ¢ : il
- [©_o v
- i1
Y + Corsa
(mm)
Diametro (mm) P R Y
20 1/8 14 79
25 1/8 14 79
32 1/8 14 81
40 1/8 15 89
50 1/4 16 104
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Serie MGC

F

—™

Guida su bronzine

Carico su estremita ammissibile

MGCM[20-[_Corsa |-R MGCM[25-[ Corsa |-R MGCM[132- Corsa |-R
2 ~ _ 2.8 28
(Modello con guida su bronzine) (Modello con guida su bronzine) (Modello con guida su bronzine)
2—& 2§
- %) _ S, s
£ S £ g £
E Y E E
> > > &
t /& /4
g St: corsa (mm) ﬁ / St: corsa (mm) § s/ St: corsa (mm)
. c 1 T 1 _§@
P /
D
/ /00
38
005 \ moﬁ/\
— — o0t > — 100t
75st LI
0 0 10 20 30 40 0 0 10 20 30 40 50 0 0 20 40 60 70
Carico su estremita ammissibile F (N) | Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N)

MGCM[140-[_Corsa ]-R
I
4 !
/\ (Modello con guida su bronzine)
—~ X
E s o2
= X
. = />\
2 2 /
e T o )\
3 5008t St: corsa (mm)
o 1 A00st
— 300st |~
e | 200st T |
100st !
9% 20 0 60 80 100

Carico su estremita ammissibile F (N)

MGCM[ ]50- Corsa ]-R

Flessione Y (mm)

55
5 . N
3‘5‘ x (Modello con guida su bronzine)
4 \\J v \'
3 A V l
V
X
g0%=" )\
° 1008 St corsa (mm)
0 : corsa (mm
e e [
5;’_/ 3DOst__-7"o>ost\
£ 10 1
0O 20 40 60 80 100 120 140 160 180 190

Carico su estremita ammissibile F (N)
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Cilindro guidato

Compatto Serie MGC

Guida a sfere
Carico su estremita ammissibile

MGCL[]20-[ Corsa J-R MGCL[ ]25-[ Corsa J-R MGCL[ ]32-[ Corsa ]-R
F
(Modello con guida a sfere) 2.4 ! 1 ‘ i ’ 54
1.6 (Modello con guida a sfere) ’ (Modello con guida a sfere)

T~

S00s;
6005}

400‘”

A 2
/

St: corsa (mm)

Flessione Y (mm)
Flessione Y (mm)
Flessione Y (mm)

t

/ St: corsa (mm)

x St: corsa (mm)

&

x v
o
= ﬁ; 4 B >\> éwx

>
v As
e

\N"

\

100st

L ——T == L e— 10
0 e 0 ——t—Tv&st] | 0
0 10 20 30 40 45 0 10 20 30 40 50 55 0 20 40 60 80
Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N)

MGCL[40-_ Corsa }-R

24 |
' . Z\ (Modello con guida a sfere)
K5
—_ 2 e
:
S X
2
% : 6005" \ St: corsa (mm)
@
8 5008t
- 400st
e T
0 100st ————— ]
0 20 40 60 80 90
Carico su estremita ammissibile F (N)

MGCL[ ]50-[ Corsa -R
l [
26

(Modello con guida a sfere)

z¥1000st
2
€ 900st
g 5
> | o0
g ; 1005\ St: corsa (mm)
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— 50 S
L [ _—=—1 ao0st
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C—— 300st /ZO& 100st
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0 20 40 60 80 100 110
Carico su estremita ammissibile F (N)
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Serie MGC

Guida su bronzine
Carico su estremita ammissibile

MGCM[20-[_Corsa |-R MGCM[25-[ Corsa -R MGCM[132- Corsa |-R
!
" L 1.4 1.4 %
(Modello con guida (Modello con guida (Modello con guida
su bronzine) su btonzine) su pronzine)

50

57

0.5 Dy

Flessione Y (mm)
4008
Flessione Y (mm)
o
o
t
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o
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x
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0O 10 20 30 40 0O 10 20 30 40 50 OO 20 40 60 70
Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N)
MGCM[_40-_Corsa -R
2 -
2 (Modello con guida
= o su bronzine)
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[0) 1 LY
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17 5008
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/___,_’39_0_5!——>\ St: corsa (mm)
e 200st
B 100st 1
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Carico su estremita ammissibile F (N)
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Cilindro guidato

Compatto Serie MGC

Guida a sfere
Carico su estremita ammissibile

MGCL[]20-[_Corsa |-R MGCL[25-[ Corsa |-R MGCL[32-[_Corsa |-R
RN
(Modello con guida a sfere) 1.2 1.2 !
08 /\(MOde”O con guida a sfere) (Modello con guida a sfere)
1 1

_ | § | &

€ by £ © £ S
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Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N)
MGCL[]40-[_Corsa |-R
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Serie MGC

Carico eccentrico applicabile

Guida su bronzine
MGCM[ I I-[ Corsa -R

Guida a sfere
MGCL[ I I-[ Corsa -R

=

800

=0.5MP.
700 P=0.5MPa
600|MGCML]50-[I-R

\

()]

(@}

o
7

MGCML140-[0-R

\

iy
1S)
o)
/,

w
o
o

N

Carico eccentrico ammissibile W (N)

200

MGCML 32-@ \\
\

MGCML]25-[1-R

{ \
100 -
MGCML]20-1-R —
\
9 0 50 100 150 200

Distanza eccentrica tra il centro del cilindro

e il centro di gravita del carico ¢ (mm)

800
700 P=0.5MPa
z
2
© 600MGCLE50-0-R
g
(9]
2
£
£ 500
@
o]
s}
S 400MGCLO40-0-R
\ \
o]
S 300 N
8 \ N

200 \ \

\%QQ
MeCLO2S-OR N0
100%0@ 20-LTR ~—
=
Op 50 100 150 200

Distanza eccentrica tra il centro del cilindro

e il centro di gravita del carico ¢ (mm)

(Impostare il carico max. ammissibile in modo che
non superi le seguenti percentuali di uscita teorica:
40% per 920, 50% per 832, 55% per 240 e 60%
max. per @50 rispettivamente.)

O
2

(Impostare il carico max. ammissibile in modo che
non superi le seguenti percentuali di uscita teorica:
40% per 620, 50% per 832, 55% per 040 e 60%
max. per @50 rispettivamente.)



Costruzione: con piastra posteriore

Cilind

ro guidato
Compatto

Serie MGC

2epey

39

AN/

4
3, | )
‘ [ / _
@ N, AT i "
%E LLL!—‘IHH — i
o S .
y ’ ’ ’ i
‘ Guida a sfere
T T
B B’ 40 39
Montaggio con flangia anteriore
rh *:;Q
] ; [ )
Hes | gl
Vista B-B' Guida su bronzine Corsa lunga Vista A-A'
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Testata anteriore | Lega d'alluminio Anodizzato chiaro duro 31 | Feltro Feltro
2 | Protezione tubo | Lega d'alluminio Anodizzato chiaro duro 32 | Sostegno Acciaio inox
3 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 33 | Anello di ritegno per foro C | Acciaio al carbonio per utensil Nichelato
4 | Stelo pistone Acciaio al carbonio|Hard chrome plated |020, 025 are stainless steel. 34 | Supporto Acciaio inox
5 |Bussola Lega per guida 35 | Ingrassatore — Nichelato
6 | Anello ammortizzo A Ottone Anodizzato Nota 1) 36 | Vite ad esag Acciaio al cromo Nichelato Per montaggio cilindro
7 | Anello ammortizzo B Ottone Anodizzato 37 | Vite ad esag Acciaio al cromo Nichelato Montaggio flangia piccolalgrande
8 | Anello magnetico — 38 | Bullone di guida | Acciaioal cromo Nichelato Per montaggio piastra anteriore
9 | Fermo tenuta Acciaio laminato Nichelato Assente per corsa lunga 39 | Vite ad esag: Acciaio al cromo Nichelato Per montaggio piasira posteriore
10 | Valvola d'ammortizzo | Acciaio laminato Nichelato per elettrolisi 40 | Vite ad esag Acciaio al cromo Nichelato Per montaggio supporto
11 | Fermo valvola Acciaio laminato Nichelato per elettrolisi 41 | Tenuta stelo NBR
12 | Dado bloccaggio | Acciaio laminato Nichelato 42 | Tenuta pistone NBR
13 | Anello di tenuta Resina 43 | Guarnizione tubo NBR
14 | Dado estremita stelo | Acciaio laminato Nichelato 44 | Guarnizione valvola NBR
15 | Tenuta ammortizzo A Uretano 45 | Guarnizione fermo valvola NBR
16 | Tenuta ammortizzo B Uretano Nota 2)
17 | Guarnizione pistone NBR Parti di ricambio: kit di tenuta
18 | Guamizione anello ammortizzo A NBR Diametro (mm) Codice kit Sommario
,_ ) Con guarnizione anello di ammortizzo 20 CG1N20Z-PS
19 | Guarnizione anello ammortizzo B NBR .
- — A: eccetto standard 020 € 025 25 CG1N25Z-PS Il set comprende i numeri
20 | Testata posteiore | Lega d'allum!n!o Anodizzalo bianco duro| e oo inga 32 CG1N32Z-PS @), @, @3, @9, @
21 | Tubo cﬂlrjdro Legad allum!n!o Anodizzato dur.o . 40 CG1N40Z-PS
22 gl"rp"_ guida | Lega d'alluminio Anodizzato g'a”t‘_m - « Il kit di tenuta include dal @ al @. Ordinare il kit di tenuta in funzione del
angia piccola - ) ) er tipo base diametro.
23 - A | to | Nichel 7 : BT . ) .
Flangia grande cciaio faminato | Nichelato opaco o e O e + Nel kit guarnizioni & compresa una confezione di grasso (10 g). Ordinare con
24 | Piastra anteriore | Acciaio laminato Nichelato opaco il codice seguente quando si richiede solo la confezione di grasso.
25 | Piastra posteriore Ghisa Argento platinato Codice confezione di grasso: GR-S-010 (10 g)
Guida su bronzine| Lega per guida Per guida su bronzine =
26 Guida a sfere — Per guida a sfere A PrecaUZIO_ne_ o . . .
] Acciaio al carbonio| Acciaio al carbonio| Per guida su bronzine Durante lo smontaggio di cilindri base con diametri compresi tra 620
27 | Stelo guidato Acciaioper cuscinet al como-carborio | Temprato, cromatato duro| Per guida a sfere e g40_’ tener ferma Ia parte F;Ilana de:llaltEStlata POSt_eI’IOI’e ?‘dl que"a
28 | Supporto estremita |Acciaio al carbonio Nichelato opaco ?nterlore con una pll:lza e. a ent.are a tro_ ato med@nte chiave .
29 [Rondella Acciaio laminato Nichelato ||_'|gle§e o altr<_> utensn_e, finoa rimuovere il coperchio. A! r_nomento di
- - — - riavvitare, stringere circa 2 gradi in piu rispetto alla posizione
30 | Rondella elastica | Filo d'acciaio Nichelato

Nota 1) Comune con anello di ammortizzo A: eccetto standard 20 e 925
Nota 2) Comune con blocco di ammortizzo A: eccetto standard 20 e 025
Nota 3) In caso di prodotto privo di piastra posteriore, @ e 39 non sono necessari.

~
Z

originaria.
(I cilindri con diametro a partire da 050 sono assemblati con una
coppia di serraggio elevata e non possono essere smontati. Se &
necessario smontare il prodotto, contattare SMC.)

SvVC
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Serie MGC

Dimensioni

Base: con piastra posteriore
MGCOBOOI-C0-R

AC__ AD ~ 8xAF
. —& é I @
[ ] — _ _
L ] <
i =3t |
Vista A-A'
4 x oF passante Controforo gG ) i
Lato posteriore 4 x H Piastra posteriore
C D Supporto 2 x O passante
(vedere tabella sotto)
% 8 -
1 [S]
—a _ B
1 Al H © H
[T |[2xP H
(;s;@ac, NPT, G) @|w|m s|w|a
AT ® M ®
B P o
AP* AA| | AL A I
Vv X Y + Corsa AB* J
Z + Corsa
(mm)
Diametro | Campocorsa | A | Ap |AB*| AC | AD | AE AF ALIAP*|B|C|D|E|F| @ H
(mm) (mm)
20 75,100, 125,150,200 | 75| 11 | 13 | 6.5| 62| 25 |M5x0.8prof. 10| 6 | 22 [ 106 |15 | 45 | 90| 5.4 |95prof.6| M6 x 1 prof. 10
25 80| 14 | 13 | 75| 65| 30 | M6x1prof.12 | 6 | 27 | 120 |17.5| 45 | 103 | 6.8 | 11 prof.8 | M8 x 1.25 prof. 14
32 751';(;)02;0155 85| 14 | 13 | 75| 70| 35 | Mex1prof.12 | 6 | 32 [135[17.5| 50 | 118 | 6.8 11prot.8 |M8 x 1.25 prof. 14
40 250300 95| 17 | 16 [10 | 75| 40 |M8x1.25prof. 16| 9 | 37 | 160 [22.5| 50 | 140 | 8.6 |14 prof. 10|M10 x 1.5 prof. 18
50 130 | 23 | 19 |10 |110| 45 [M10x1.5prof.20] 9 | 42 | 194 |25 | 80 | 170 |10.5|17 prof. 12|M12 x 1.75 prof. 21
D‘(f"nTn‘j;“’ I |J|K|L|[M|N o) P2 Q | R| S | T |U*| Ve Wi WH Wo| X|Y]|Z
20 25 |44 60| 80| 38 | 25 M6 x 1 M5x0.8 | 12 | 12 | 26 | 12 86| 40 | 36 |23 30°| 39 | 71 | 140
25 30 |52 70| 95| 46 | 32 M6 x 1 M5x0.8| 12 | 12 | 31 | 13 98 | 47 | 44 |25 30°| 46 | 71 | 153
32 35 |60 80| 105| 50 | 32 M6 x 1 1/8 12 | 12 | 38 | 16 | 112 | 53 | 50 |28.5| 25°| 46 | 73 | 161
40 40 |70 | 95|125| 60 | 38 | M8x1.25 1/8 13 | 12 | 47 | 20 |132| 63 | 60 |33 | 20°| 56 | 80 | 188
50 45 |825|115|150| 75 | 50 | M8 x 1.25 1/4 14 | 14 | 58 | 25 | 162 | 73 | 70 |40.5| 20°| 67 | 92 | 241
Senza piastra posteriore Corsa lunga Montaggio supporto corsa
Diametro Z Diametro | Campo corsa R Y Diametro Montaggio
(mm) (mm) (mm) (mm) supporto corsa
20 119 20 250 + 400 14 | 79 20 corsa 100 min.
25 131 25 350 + 500 14 | 79 25 corsa 125 min.
32 136 32 350 + 600 14 | 81 32 corsa 150 min.
40 156 40 350 + 800 15 | 89 40 corsa 200 min.
50 202 50 350+1000 | 16 | 104 50 corsa 250 min.

Nota 1) Le dimensioni indicate con "+" non sono rilevanti in assenza di piastra posteriore.
Nota 2) Per diametri 20 e 25, solo M5 x 0.8 & disponibile. Gli attacchi Rc, NPT e G sono disponibili per diametri a partire da 32.
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Cilindro guidato .
Compatto Serie M GC

Dimensioni

Flangia montaggio frontale: con piastra posteriore

MGCOFOO-O-R AG

S oh & 3 : AN

<
© oH [ J | Finestra di taglio <Et
Per 4 x AO
Vista A-A' Dimensioni di montaggio
Supporto Piastra posteriore N 2 x O passante
- (vedere tabella sotto)
o} o} —=———o - S OF= e e
P{}ﬂ iy : i VAT
] 8. 0 | e (2
% N Arie=re K 14
5= %Ej’ T@%_ FeNPTGL_ o) : z|o N =|x|u
oLy il . LA N
LD [HA e : ——— VN
| mEs 0 AR ASZAL
& © A Ve - o S
AP* AA| [AL || A I NForo 4 x sAK
Vi X Y + Corsa AB* J
Z + Corsa Al
AJ
(mm)
D'(ar;“rﬁ;m Ca"}’r’n°m°)°rsa A | AA |AB*|AG|AH | Al | AJ |AK | AL |[AM|AN|AO|AP*| B [ I | J |K| L |M|N
20 75,100, 125, 150,200 75| 11 | 13 |105|120| 75| 90| 66| 9 | 55 [110| M6 | 22 | 106 | 25 |44 60| 80| 38 | 25
25 80| 14 | 13 (120|136 | 84 | 100 | 9 9| 65 125 M8 | 27 | 120 | 30 |52 70| 95| 46 | 32
32 75, 100, 125, 150 85| 14 | 13 | 134|150 | 92108 | 9 9 | 75 [140| M8 | 32 | 135 | 35 |60 80| 105| 50 | 32
40 200, 250, 300 95| 17 | 16 | 160|176 | 110 |125| 9 | 12 | 85 [ 165 | M8 | 37 | 160 | 40 |70 95|125| 60 | 38
50 130 | 23 | 19 | 190 | 210|115 | 135 | 11 12 | 95 | 200 |M10| 42 | 194 | 45 |825|115| 150 | 75 | 50
Diametro
) () PY=2 | Q | R | S| T|U*| Vs W WH Wo| X|Y]Z
20 M6 x 1 M5 x 0.8 12 | 12 | 26 | 12 86| 40 | 36 | 1.5 | 25°| 39 | 71 | 140
25 M6 x 1 M5x0.8 |12.5] 12 | 31 13 98| 47 | 44 |15 | 25°| 46 | 71 | 153
32 M6 x 1 1/8 12 | 12 | 38 | 16 | 112 | 53 | 50 | 1.5 | 25°| 46 | 73 | 161
40 M8 x 1.25 1/8 13 | 12 | 47 | 20 132 | 63 | 60 | 1.5 | 20°| 56 | 80 | 188
50 M8 x 1.25 1/4 14 | 14 | 58 | 25 | 162 | 73 | 70 3 20°| 67 | 92 | 241
Senza piastra posteriore Corsa lunga Montaggio supporto corsa
Diametro Diametro | Campo corsa Diametro | Montaggio supporto
V4 R|Y
(mm) (mm) (mm) (mm) corsa
20 119 20 250 a 400 14 | 79 20 corsa 100 min.
25 131 25 350 a 500 14 | 79 25 corsa 125 min.
32 136 32 350 a 600 14 81 32 corsa 150 min.
40 156 40 350 a 800 15 | 89 40 corsa 200 min.
50 202 50 350 a 1000 16 | 104 50 corsa 250 min.
Nota 1) Le dimensioni indicate con "+" non sono rilevanti in assenza di piastra posteriore.
Nota 2) Per diametri 20 e 25, solo M5 x 0.8 & disponibile. Gli attacchi Rc, NPT e G sono disponibili per diametri a partire da 32.
ZS\VC 12



Serie MGC

Posizione corretta e altezza di montagqgio del sensore (rilevazione fine corsa)

D-A9 I - —T]
LA : L=
- U
R | ] P, L m:%ﬂ @%
SNl /e
[ - 85/7Ej> - :F
T Sensore =L*
© © D-M9/MOCIW
D-A9
D-C7,C8 T == — T
— ) Q
| A r@ B B H 115
HﬁE @ %r»ﬁ o0 @} = co¢
J1c- S A
IR THe
== e.sj' - =
T @ @ Sensore EL’
D-H7
D-C7/C8
D-G5, K5 @ @
D-B5, B6 [ il
L] LA, © B == =14.5
i U .
Ae | 6 »
g ﬂ M &
r 8.5 -
I —— 12] - il
T @ @ Sensore ﬁL’
D-G5/K5
D-B5/B6
D'G?, K7 @ @
D-B7, B8 |ls 4\ - —1]
] ) Q
LA \@ - B H ~14.5
- 1 u
Frllel & B
e 0 ¢ .
| 85 | F - H
T @ @ Sensore €L’
D-G7/K7
D-B7/B8
Posizione adeguata di montaggio sensori (mm) Altezza montaggio dei sensori (mm)
Modello di D-G59F Modello di D-B7[1/B80 D-G5LI/K59
sensore D-B7L1/B80 D-C701 D-H7CIW| D-G51W sensore D-C7L/C80 D-B73C D-G5[1W
D-MoC] DB73C | 5-deo | p-B5LI D-H7BAL | D-K59W D-M9LJ |D-H70 |p.c73c D-B8OC D-K59W
D-MOCIW D-A9[] |D-B80C D-C73C| D-B64 D-B59W D-H7(] |D-G5BAL D-MO[CIW|D-H7COW D-C80C D-G79/K79 D-B5[1/B64
D-G79/K79 D-C80C D-H7C |D-G50J D-A9[] |D-H7NF |~ D-K79C D-B59W
D-K79C D-H7NF |D-K59 D-H7BAL D-H7C D-G5BAL
D-G5NTL D-G5NTL D-G59F
Diametro A B/ A B|/A|B|A/ B|A|B|A  B|A|B| A /| B /| Diameto Hs Hs Hs Hs
24 20 215 205 145 17.5 19.5 16
20 33 | (32)| 29 | (28)|305 | (295) | 295 | o) | 235 | (225)| 265 | i55) | 285 | 7| 25 |(24) 20 24 24.5 27 27.5
24 20 215 205 14.5 17.5 19.5 16
25 33 | (32)| 29 | (28)|305 | (295) | 295 | pa5) | 235 | (25| 265 | 55) | 285 | 7 | 25 |(24) 25 26.5 27 29.5 30
25 21 225 215 155 18.5 205 17
32 34 | (33)| 30 | (20)|315 | (303)| 305 | o) | 245 | (35)| 275 | 5) | 295 | (28| 26 |(25) 32 30 30.5 33 335
27 23 24.5 235 17.5 205 225 19
40 39 (36) 35 (32) 36.5 (335) 35.5 (325) 29.5 (265) 32 (295) 34.5 (315) 31 (28) 40 34.5 35 37.5 38
32 28 295 285 225 255 275 24
50 | 46 | 36| 42 | (30|35 |15 [425 | () [365 | (a5 [395 | (375 | 415 | (a9 | 38 |3g)| | 5O | 40 405 | 43 435

# (): Valori per corse lunghe, doppio stelo.
Nota) Per impostare un sensore, verificarne il funzionamento e regolarne la posizione di montaggio.
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Corse minime per montaggio sensori

Cilindro guidato
Compatto

Serie MGC

n: numero di sensori (mm)

Nota) Montaggio sensori

Numero di sensori montati Con due sensori
Modello di sensore Con 2 pz. Con n pz. Stesso lato
Con 1 pz.
Stesso lato|  Stesso lato | sensori sono disassati

D-M9LI/MOCIW/A9L] 10 45Noa) | 45 + 45 (n-2) Modello (un di essi & spostato
D-C7L1/C80 10 50 50 + 45 (n-2) di sensore versol'esterno del tubo
D-H7(1/H7CIW/H7BAL/H7NF | 10 60 60 + 45 (n-2) del diametro) in modo
D-C73C/C80C/H7C 10 65 65 + 50 (n-2) da non interferire con i
D-B5L1/B64/G5L1/K59L] 10 75 75 + 55 (n-2) cavi.

D-B59W 15 D-M9LI/M9LIW Corsa inferiore a 45-55
D-B7(C1/B80/G79/K79 10 45 50 + 45 (n-2) D-A93 Corsa inferiore a 45-50
Campo d'esercizio Codice supporto di montaggio del sensore

(mm)
) Diametro . Diametro (mm)

Modello di sensore 20125132 40 ] 50 Modello di sensore 220 225 232 240 250
D-M9Ll/MOCIW 5 55| 5 55| 65 D-M9[] Nota) Nota) Nota) Nota) Nota)
D-A9[] 7|1 6 8 8 8 D-M9CIW (DBMA2-020 | 1MDBMA2-025 | 1BMA2-032 | 1WBMA2-040 | 1HBMA2-050
D-B701/B80 D-A9[] (@BJ3-1 (@BJ3-1 (2BJ3-1 @BJ3-1 @BJ3-1
D-B73C/B80C 8110 | 9 |10 110 D-C701/C80

D-C7C1/C80 D-C73C/C80C

] 8|10 | 9 |10 |10 D-H7(J/H7C BMA2-020 | BMA2-025 | BMA2-032 | BMA2-040 | BMA2-050

D-C73C/C80C D-H700W

D-B51/B64 8 [10 |9 [10 [10 D-H7BAL/H7NF

D-B59W 13 |13 |14 [14 |14

D-G79/K79/K79C | 8 [10 | 9 [10 |10 A

D-H7L/H70W 4l a | a5l 5 |6 D-G5CIW/K59W BA-01 BA-02 BA-32 BA-04 BA-05
D-H7BAL/H7NF D-G5BAL/G59F

D-H7C 7|85/ 9 |10 9.5 D-G5NTL/G5NBL

D-G5[J/K59

D-B7(1/B80

D-GSLIW/KSOW | 4 | 4 | 45| 5 | 6 D-B73C/B80C BM1-01 BM1-02 BM1-32 BM1-04 BM1-05
D-G5SNTL/G5SBAL D-G79/K79/K79C

D-G59F 515 55| 6 7 Nota) Due tioi di t tilizzati t

D-G5NBL 35 |20 120 |45 |45 ota) Due tipi di supporto sono utilizzati come set. .

* Questo riferimento include I'isteresi e potrebbe non [Set di viti di montaggio realizzate in Fermo sensore Distanziale del sensore
essere preciso (considerare un +30% circa di acciaio inox] (Resina) (Acciaio inox)
dispersione). . L o Anche il seguente set di viti di montaggio in
Potrebbe dur|1que‘sub|re variazioni sostanziali in acciaio inox & disponibile. Utilizzare in funzione 2.~
funzione dellambiente di esercizio. dellambiente di esercizio. (Il supporto di | <=

montaggio per il sensore non € incluso e va Supportcl) 39”30'6 0 Sensore
ordinato separatamente.) (Acciaio inox) 9

BBA3: Per D-B5, B6, G5, K5

BBA4: Per D-C7, C8, H7
Note) Consultare il catalogo Best Pneumatics
di SMC per dettagli di BBA3 e BBA4.

I sensore

"D-H7BAL/G5BAL"

viene

consegnato gia installato sul cilindro con le viti
in acciaio inox indicate sopra.
Se si ordina un solo sensore separatamente,
esso sara consegnato con viti "BBA3" o (1) BMA2-000 & un set che include a e b nel disegno.
(2 BJ3-1 & un set che include ¢, d e e nel disegno.

"BBA4“ in dotazione.

U 2Vite di regolazione

(non usata)

Vite di montaggio
del sensore

Fascetta di montaggio
del sensore

ekl

Oltre ai sensori applicabili elencati in "Codici di ordinazione", € possibile installare i seguenti sensori.
Per le caratteristiche dettagliate, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.
(Consulti con SMC per la D-B7[J/B80, D-B73C/B80C, D-G79/K79, D-K79C.)

Tipo

Modello

Connessione elettrica

Caratteristiche

Sensore reed

D-C73, C76, B53, B73, B76

Grommet (in linea)

D-C80, B80 Con indicatore ottico
D-B73C Connessione elettrica (in linea) —
D-B80C / Con indicatore ottico

Sensore stato solido

D-H7A1, H7A2, H7B, G59, G5P, K59, G79, K79

Grommet (in linea)

D-K79C

Connessione elettrica (in linea)

D-H7BW, H7NW, H7PW, G59W, G5PW, K59W

D-G5NTL

Grommet (in linea)

Indicazione di diagnostica (LED bicolore)

Con timer

+ Disponibile con connettore precablato per sensori allo stato solido. Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.
* Disponibili inoltre modello normalmente chiuso (NC = contatto b) e sensori allo stato solido (tipo D-F9G, FOH). Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.
* Disponibile inoltre sensore allo stato solido (tipo D-G5NBL) con ampia gamma di opzioni di rilevamento. Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.

RN |

ZS\VC
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Cilindro guidato con fine lock integrato
Tipo compatto

Sserie MLG

020, 025, 832, 640

Codici di ordinazione

MLGC|L|B|32| |-|100/-|R|-|[E|-IM9BW| |-

Tipo di quid Piastra posteriore N_umero _
a .dlpo bl gu,l a — | Senza piastra posteriore di sensori
L u! a su bronzine R Con piastra posteriore - 2 pz.
L | Guida a sfere S 1 pz.
- n n pz.
i ®Corsa cilindro (mm)
°
Montagglo Vedere tabella "Corsa standard"
B | Base alla pagina seguente. ® Sensore
F | Montaggio con flangia anteriore [ senza sensore
o Filettatura attacco (Anello magnetico incorporato)
eCilindro guidato _ M5 x 0.8 * Per i modelli di sensori applicabili,
(Cilindro compatto con fine lock integrato) Rc vedere la tabella qui sotto.
. UL NPT Esecuzioni speciali ®

Diametro ® * Per i diametri 20 e Per maggiori dettagli, vedere alla pagina seguente.

20 |20 mm 25, & disponibile solo

25 |25 mm M5x0.8. ¢ Funzionamento bloccaggio

32 [32 mm E |Bloccaggio a molla (in scarico)

40 | 40 mm P | Bloccaggio pneumatico (bloccaggio a pressione)

D |Bloccaggio a molla e pneumatico

Sensori applicabili/ Per le specifiche dettagliate dei sensori, vedere il catalogo "Best Pneumatics* di SMC.

o c Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavi (m) ]
g q Comessione| o | Cablaggio - - — Connettore Carico
o
2 Funzione speciale st || (uscita) e ca Diam. int. tubo applicabile 05| 11| 3|5 |Asen pecatldlo|  applicabile
920,025 | 032 240 | () |[(M)](L)|(2)|(N)
3 fili (NPN) 5V 2V M9ON ® 0 0 O — O cl
8 Grommet| |3 fili (PNP) ' MoP ® 0 O —| O
S . M9B ® @0 O | O
@ Comessione 2 fili 12V -
% elettrica H7C o 000 —
® - o . o |3 fili (NPN)|24V 5V 2V — MONW ® 0 0 O — O i Relé
o Indicazione ql diagnostica 3 ili (PNP) . M9PW elelel o —| O ele,
o (LED bicolore) PLC
2 Grommet o il 12V M9BW ® e O — O
ili —
$ Resistente all'acqua (LED bicolore) H7BA — | —®|O|— O
Uscita di diagnostica (LED bicolore) 4 fili (NPN) 5V, 12V H7NF ®—10 O|— O Cl
3fili Cl
& |Equiv.NpN)| | BV A9 o 0 -
b Grommet || 100V A93 e — 0| |—| — —
g | 3 <100V A90 ®—|0|—|— Cl Rolt
s e 1y 100V, 200V (B54) B54 (@ — (@@ — o
g Bl 2fii |2y <200V (B64) B64 (@ |—|®@| — || — —
@ Connes_sione i — C73C o — o 0o —
detica | B <24V C80C o — 000 — Cl
Indicazione di diagnostica (LED bicolore) | Grommet | €9 — — (B59W) ‘ B59W ® | — |0 | — — —
= Simboli lunghezza cavi: 0.5 m (Esempio) MONW * | sensori allo stato solido indicati con "O* si realizzano su richiesta.
im (Esempio) MONWM « D-A90JV, M9OIV, MOOWYV e D-M9LJA non possono essere montati.
3m (Esempio) MONWL
5m (Esempio) MONWZ
Assente (Esempio) H7CN _
. P A\Precauzione
# Per i sensori applicabili non in elenco, vedere a pag. 22. . . L X X
= Per maggiori informazioni sui sensori con connettore pre-cablato, vedere il catalogo "Best Pneumatics“ di SMC. In caso di uso di sensori indicati tra parentesi (), il
* D-A90, M9LI, M9OW vengono consegnati unitamente al prodotto (ma non assemblati). rilevamento di fine corsa potrebbe non essere
+ (Solo il supporto di montaggio del sensore & fornito gia montato). possibile in funzione del modello di raccordo
istantaneo o di regolatore di flusso. In questo caso,
contattare SMC.
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Simbolo JIS

Cilindro guidato
Cilindro compatto con fine lock integrato

Serie MLGC

Modello / Caratteristiche

Corsa standard

Modello (Tipo di guida) D(Ii::l;t)ro Cors?ns]:;\;w EENE Corsa lunga (mm)
20 |75, 100, 125, 150, 200 | 250, 300, 350, 400
MLGCM (Guida su bronzine) 25 350, 400. 450. 500
MLGCL (Guida a sfere ) 75, 100, 125, 150 —
32 200, 250, 300 350, 400, 450, 500, 600
40 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800

+ Altre corse intermedie e brevi sono disponibili su richiesta.

Caratteristiche
Modello MLGCOO20 | MLGCOO25 | MLGCOO32 | MLGCOO40
Cilindro base CDLG1BA [Diametro| [ Filettatura |-[ Corsa |-[*hacnmento| [ Sensore |
Diametro (mm) 20 ‘ 25 ‘ 32 40
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Pressione di prova 1.5 MPa
Pressione d'esercizio massima 1.0 MPa
Pressione d'esercizio minima 0.2 MPa (orizzontale senza carico)
Temperatura d'esercizio —10 + 60°C
yade 10 L L Velocita*! 50 + 500 mm/s
Order Esecuzioni speciali Ammortizzo Ammortizzo pneumatico
(maggiori dettagli alle pagg. 27-28). Lubrificazione cilindro base Senza lubrificazione
Simbolo Caratteristiche Tolleranza sulla corsa s mm
-XC79 Eventua_lli qu‘ifiche per foro filettato Precisione Guida su bronzine +0.06° +0.05° +0.05° +0.04°
o foro di posizionamento. antirotazione ** | Guida a sfere +0.04° +0.04° +0.04° +0.04°
Misura aﬂaccgdi Attacco cilindro M5 x 0.8 1/8
connessione - -
(Re, NPT, G) | Attacco di bloccaggio 1/8
. . W Bloccaggio a molla (in scarico)MBloccaggio pneumatico (bloccaggio a pressione)
Funzionamento bloccaggio MBloccaggio a molla e pneumatico

+1 Limiti associati all'energia cinetica ammissibile si impongono alle velocita alle quali il pistone puo essere
bloccato. E possibile la velocita massima di 750 mm/s se il pistone deve essere bloccato in condizione
stazionaria per la prevenzione cadute.

#2 Con il cilindro in posizione di rientro (valore iniziale), in assenza di carico o di flessione dello stelo guidato, la
precisione antirotazione sara uguale o inferiore al valore indicato nella tabella.

+3 Per i diametri 20 e 25, & disponibile solo M5 x 0.8.

Caratteristiche fine lock

. . Bloccaggio a molla Bloccaggio a Bloccaggio pneumatico
Funzionamento bloccaggio . . ' . ’
(Bloccaggio scarico)| molla e pneumatico | (Bloccaggio a pressione)
Fluido Aria
Pressione d'esercizio massima 0.5 MPa
Pressione di sbloccaggio > 0.3 Mpa > 0.1 Mpa
Pressione di avvio bloccaggio <0.25 MPa <0.05 MPa
Direzione di bloccaggio Entrambe le direzioni

Uscita teorica

Unita: N

Diametro | Dim. stelo| Direzione [Area pistone Pressione d'esercizio (MPa)
(mm) | (mm) |desercizio| (mm?2) | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 0.7 | 0.8 | 0.9 | 1.0
20 8 OUT| 314 | 628| 942 | 126 | 157 | 188 | 220 | 251 | 283 | 314
IN 264 | 528 | 79.2| 106 | 132 | 158 | 185 | 211 | 238 | 264
25 10 OUT | 491 98.2 | 147 196 | 246 | 295 | 344 | 393 | 442 | 491
IN 412 | 824|124 165 | 206 | 247 | 288 | 330 | 371 | 412
32 12 OUT | 804 | 161 | 241 322 | 402 | 482 | 563 | 643 | 724 | 804
IN 691 | 138 | 207 276 | 346 | 415 | 484 | 553 | 622 | 691
40 16 OUT | 1260 | 252 | 378 504 | 630 | 756 | 882 | 1010 | 1130 | 1260
IN 1060 |212 | 318 424 | 530 | 636 | 742 | 848 | 954 | 1060
Nota) Uscita teorica (N) = Pressione (MPa) x Sup. pistone (mm2)
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Serie MLGC

Pesi Pesi parti mobili
(kg) (kg)

Diametro (mm) 20 | 25 | 32 | 40 Diametro (mm) 20 | 25 | 32 | 40
o TiPO LB (Guida a sfere / Base) 252 (392 |4.04|7.16 Peso base delle parti mobili 0.57 | 1.0 |[1.08|1.97
(7] . . . . . N
s -I\I;Ilgr?tla-F (guég?] zfalasrf‘et;g anteriore) 324 | 489|501 | 865 Peso agg.lunt.lvo con. piastra p.osterlore 0.32 | 0.53 | 0.53 | 0.88
° 99 9 Peso aggiuntivo ogni 50 mm di corsa 0.18 | 0.28 | 0.29 | 0.46
o Tipo MB (Guida su bronzine / Base) 2.48 | 3.86 | 3.98 | 7.06 Calcolo: (Esempio)

Tipo MF (Guida su bronzine / Montaggio con flangia anteriore) | 3.2 | 4.83 | 4.95 | 8.56 MLGCLB32-500-R-D

Peso aggiuntivo con piastra posteriore 0.32 | 0.53 | 0.53 | 0.88
Peso aggiuntivo ogni 50 mm di corsa 0.21 | 0.32 | 0.34 | 0.54
Peso aggiuntivo per corsa lunga 0.01 | 0.01 | 0.02 | 0.03

Calcolo: (Esempio)
MLGCLB32-500-R-D
(Guida a sfere / Base, @32/corsa 500, con piastra posteriore)

* Peso base -+ 4.04 (Tipo LB)

* Peso aggiuntivo con piastra poSteriorg: -« ..ouevevriniiniiis 0.53
* Peso della corsa aggiuntiva -0.34/corsa 50
© OIS - rrrrrrrrrrnmernerenaerneeeniennnnns .... corsa 500
* PeSo aggiuntivo Per COrsa IUNQa:« - -t wueurueieisieieiiiiiiiie 0.02

4.04 + 0.53 + 0.34 x 500/50 + 0.02 = 7.99 kg

Energia cinetica ammissibile durante il bloccaggio

Diametro (mm) 20 25 32 40
Energia cinetica ammissibile (J) 0.26 0.42 0.67 1.19

In relazione alle condizioni di carico specifiche, I'energia cinetica ammissibile indicata nella
tabella sopra € equivalente ad un fattore di carico del 50% a 0.5 MPa e una velocita del
pistone di 300 mm/sec. Pertanto se le condizioni di esercizio sono inferiori a questi valori, i
seguenti calcoli non sono necessari.

1. Applicare le formule seguenti per ottenere I'energia cinetica del carico.

Ex: Energia cinetica del carico (J)
Ek = 1 mV2 m: Peso del carico (kg)
2 (Peso del carico + Peso parti mobili)
'V: Velocita pistone (m/s) (Velocita media x 1.2)

2. La velocita del pistone supera la velocita media subito prima del bloccaggio. Per
determinare la velocita del pistone al fine di ottenere I'energia cinetica del carico,
utilizzare come riferimento la velocita media per 1.2 volte.

3. La relazione tra la velocita e il carico del rispettivo diametro & mostrata nel diagramma
riportato sotto. Utilizzare un cilindro compreso nel range al di sotto di una delle linee.

4. Durante il bloccaggio, il meccanismo di blocco deve assorbire la spinta del cilindro, oltre
all'energia cinetica del carico. Quindi per assicurare la forza di arresto adeguata, anche
allinterno di un livello di energia cinetica ammissibile stabilito, le dimensioni del carico
sono sottoposte ad un limite superiore. Di conseguenza, un cilindro montato in
posizione orizzontale deve essere azionato al di sotto della linea continua e un cilindro
montato in posizione verticale deve essere azionato al di sotto della linea tratteggiata.

60
040

032 \
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b e — e — — —

025 | \
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Peso del carico (kg)
w
()

|

:

Ji
i’

032 \
10 025 I~ ]
| Je20 . _ __X\
\
0 50 100 200 300 400 500

Velocita pistone (mm/s)

Forza di mantenimento del bloccaggio a molla (Max. carico statico)

Diametro (mm) 20 25 32 40
Forza di mantenimento (N) 196 313 443 784

Nota) La seguente forza sul lato in estensione dello stelo del pistone diminuisce di circa il 15%.

17 %

e Peso base delle pam MODIlissssvseeceesscnsussnrnecieiiccssnsnroncancsrsrsencsvesnsansnnsessas 1.03

* Peso aggiuntivo con piastra posteriore---- 0.53
* Peso della corsa aggiuntiva 0.29/corsa 50
* Corsa corsa 500

1.03 + 0.53 + 0.29 x 500/50 = 4.46 kg

Forza di mantenimento del bloccaggio pneumatico
(Max. carico statico)

)|
s A
S 1000
g 10 ~
2 pa
c 040 / //
[0}
= e —
£ 500 P —
5 e %5 —
© / 7 e
N L=
s} 020
v l
0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5
Pressione dell'aria applicata all'attacco di bloccaggio pressurizzato (MPa)

1. La forza di mantenimento & la capacita del bloccaggio di serrare un carico
statico senza che si producano vibrazioni o urti dopo il bloccaggio senza
carico. Quindi per utilizzare il cilindro in prossimita del limite superiore della
forza di mantenimento costante, osservare quanto segue:

* Se lo stelo del pistone scivola perché la forza di mantenimento del
bloccaggio viene superata, il ceppo del freno pud danneggiarsi,
determinando una riduzione della forza di mantenimento o della durata.

* Per utilizzare il bloccaggio al fine di prevenire cadute, il carico da collegare
al cilindro deve essere inferiore al 35% della forza di mantenimento del
cilindro.

* Non utilizzare il cilindro in stato di bloccaggio per sostenere un carico che
implichi un impatto.

Precisione di stop (esciusa tolleranza del sistema di controlio).

(mm)
Velocita pistone (mm/s)
Metodo di bloccaggio 50 100 300 500
Bloccaggio a molla (in scarico) +0.4 +0.5 +1.0 +2.0

Bloccaggio pneumatico (bloccaggio a pressione)

Bloccaggio a molla e pneumatico 0.2 0.3 0.5 +1.5

Condition/ Load: 25% of thrust force at 0.5 MPa
Solenoid valve: mounted to the lock port

/\ Precauzione

] Circuito pneumatico consigliato / Avvertenze per I'uso

FreemccscscsssssssssssssEss== -
1 Per le caratteristiche dettagliate del cilindro fine lock serie 1
1 CLG1, vedere il catalogo "Best Pneumatics” di SMC. 1

|
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Costruzione: con piastra posteriore

Cilindro guidato
Cilindro compatto con fine lock integrato

Serie MLGC

S

e

aeees

Si;

A

:F

il

Guida a

—»‘

sfere

Corsa lunga

Vista B-B'

Guida su bronzine

Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Descrizione N. Descrizione Materiale Descrizione
1 | Testata anteriore | Lega d'alluminio Anodizzato chiaro duro 39 | Guarnizione tubo cilindro NBR
2 | Protezione tubo | Lega d'alluminio Anodizzato duro 40 | Testata posteriore | Lega d'alluminio Anodizzato bianco duro
3 | Coperchio Acciaio al carbonio Nitridato 41 | Tubo cilindro Lega d'alluminio Anodizzato duro
4 | Coperchio intermedio | Lega d'alluminio Anodizzato chiaro duro 42 | Valvola d'ammortizzo A Ottone
5 | Stelo pistone Acciaio al carbonio| Cromatazione dura [020, 625 sono n acciaio inox. 43 | Valvola d'ammortizzo B Ottone
6 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 44 | Fermo tenuta Acciaio laminato Zinco cromato
7 | Pistone freno Acciaio al carbonio! Nitridato 45 | Valvola d'ammortizzo A | Acciaio al cromo molibdeno Nichelato per elettrolisi
8 | Braccio freno Acciaio al carbonio Nitridato 46 | Valvola d'ammortizzo B | Acciaio laminato Nichelato per elettrolisi
9 | Ceppo freno Materiale attrito speciale 47 | Fermo valvola Acciaio laminato Nichelato per elettrolisi
10 | Rullo Acciaio al carbonio Nitridato 48 | Dado bloccaggio | Acciaio laminato Nichelato per elettrolisi
11 | Perno Acciaio al carbonio Trattamento termico 49 | Anello di ritegno Acciaio inox
12 | Anello di ritegno Acciaio inox 50 | Tenuta ammortizzo A Uretano
o ) Per bloccaggio a molla, 51 | Tenuta ammortizzo B Uretano
13 | Molla freno Filo d'acciaio per molla Dacrotized bloccaggio a molla/pneumatico 52 | Guamizione anelo ammortzzo A NBR
14 | Bussola Lega sinerizzata impregnata dlio 53 | Guarizione anello ammortizzo B NBR
15 | Bussola Lega sinterizzata impregnata d'oio 54 | Tenuta valvola A NBR
16 | camma rilascio manuale bloccaggio| Acciaio al cromo molibdeno Nitridato, Nichelato 55 | Tenuta valvola B NBR
17 | Guida camma Acciaio al carbonio Nitridato, verniciato 56 | Guarnizione di tenuta valvola NBR
18 | Dado bloccaggio | Acciaio laminato Nichelato 57 | Anello magnetico —
19 | Rosetta Acciaio laminato Nichelato 58 | Corpo guida Lega d'alluminio Anodizzato chiaro
20 | Anello di ritegno Acciaio inox Flangia piccola - ) . Base
21 | Vitead Acciaio al cromo molibdeno Nichelato 59 Flangia larga Acciaio laminato | Nichelato opaco Maontaggio con flangia anteriore
22 | Rondella elastica| Filo d'acciaio Nichelato 60 | Piastra anteriore | Acciaio laminato Nichelato opaco
23 | Vite ad esag Acciaio al cromo molibdeno Nichelato 61 | Piastra posteriore Ghisa Argento platinato
24 | Rondella elastica | Filo d'acciaio Nichelato 62 Guida su bronzine | Lega per guida Per guida su bronzine
25 | Vitead Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Guida a sfere — Per guida a sfere
26 | Rondella elastica| Filo d'acciaio Nichelato 63 | Stelo guidato Acciaio al carbonio | Cromatazione dura [ Per quida su bronzine
27 | Anello di tenuta Resina o al atorivaomo percuscnet]_Temprato, Cromatatoduro | Per quida a sfere
28 | Anello di tenuta Resina 64 | Supporto estremita|Acciaio al carbonio Nichelato opaco
29 | Tappo esagonale |Acciaio al carbonio Nichelato ] Perbl . I 65 | Rondella Acciaio laminato Nichelato
30 | Elemento Bronzo | "erbloccaggo a ol 66 | Rondella elastica| _Filo d'acciaio Nichelato
31 | Dado estremita stelo| Acciaio laminato Nichelato 67 | Feltro Feltro
32 | Tenuta pistone NBR 68 | Sostegno Acciaio inox
33 | Guarnizione pistone NBR 69 | Anello di ritegno tipo C per foro | Acciaio al carbonio per utensil Nichelato
34 | Tenuta stelo A NBR 70 | Ingrassatore — Nichelato
35 | Tenuta stelo B NBR 71 | Vite ad esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio cilindro
36 | Tenuta pistone freno NBR 72 | Vite ad esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio langia
37| Guarnizione coperchio intermedio NBR 73 | Bullone di quida | Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio piasira anteriore
38 | Guarnizione camma NBR 74 | Vite ad esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio piastra posteriore.

Nota) 60, 7 non sono necessari per l'opzione senza piastra posteriore.

O
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Serie MLGC

Dimensioni

Esecuzione base: con piastra posteriore
MLGCOBOO-1-R-

AC AD 8 x AF
ole @ —& S8
- : I# : : @ }
U_E_ © 6 I

Vista A-A'

BP (rc, NPT, 6) Attacco sbloccaggio

Sbloccato se pressurizzato

Passante 4 x oF Controforo oG
Lato posteriore 4 x H

Attacco della testata anteriore del cilindro

Attacco della testata posteriore del cilindro
P (Rc, NPT, G)

P (Rc, NPT, G) Piastra posteriore N
Passante 2 x O
LT
'—
— Q
N Q . D
— Q8 75
U1
IF 4
aE | ol 4 & ., N G l
o= S - e © wim = = —fE |
1B Al N ﬁ
- f] ! 5
- ] D1
L | @ gl : : NP
| J
4 SN\
\ ——
GC GD \Attacco dibloccaggjo per bloccaggio a pressione BP e ver, )
X A (Tappo con foro di scarico
per bloccaggio a molla)
Y + Corsa BZ
Z + Corsa
Corsa standard (mm)
Diametro (mm) Campo corsa (mm) | A | AA |[AB*| AC | AD | AE AF AP*| B |BP3BZ| C | D | E | F G (GC
20 75, 100, 125, 150, 200| 94| 11 | 13 [16.5| 70| 35 | M6x1tprof. 12 | 32 | 135| 1/8 |73.5|26.5| 50 | 118 | 6.8 |11prof.8| 28
25 75. 100. 125 104 | 14 | 16 |19 75| 40 (M8x1.25prof. 16| 37 | 160 | 1/8 |86.5|31.5| 50 | 140 | 8.6 |14prof. 10| 29
32 150, 200, 250 104 | 14 | 16 |19 75| 40 (M8x1.25prof. 16| 37 | 160 | 1/8 |86.5|31.5| 50 | 140 | 8.6 |14prof. 10| 30
40 300 142 | 17 | 19 |22 |[110| 45 |[Mi0x15prof.20| 42 | 194 | 1/8 |95 |37 80 | 170 | 10.5|17 prof. 12| 35
Diametro (mm) |GD|GK|GL |GQ|GR H Il | J|K|L|M|N (o) PNta2) | Q| R | S
20 54 |35| 55| 4 4 [M8x125prof. 14| 35 | 60 80|105| 50 | 25 | M6 x 1 M5 x 0.8 94112 | 26
25 62 | 4 9 7 7 |[M10x1.5prof. 18| 40 | 70 95(125| 60 | 32 | M8x1.25 | M5x0.8 |104| 12 | 31
32 62 | 4 9 7 7 |M10x15prof. 18| 40 |70 95(125| 60 | 32 | M8x1.25 1/8 104 | 12 | 38
40 67 |4 |11 8 7 |M2x1.75prof. 21) 45 (82.5(115|150 | 75 | 38 | M8 x 1.25 1/8 115| 12 | 47
Diametro (mm) T U |V W' |WHWe| X |Y | Z
20 16 |112| 53 | 50 |23 |30°| 30 | 146|182
25 20 |132| 63 | 60 |25 |30°| 37 |167 | 199
32 20 [132| 63 | 60 |28.5|25° | 37 | 167|202
40 25 [162| 73 | 70 |33 |20°| 44 |210|227
Senza piastra posteriore Corsa lunga
Diametro (mm) Y Diametro (mm) Campo corsa (mm) R | Z
20 129 20 250 + 400 14 | 190
25 146 25 350 + 500 14 | 207
32 146 32 350 + 600 14 | 210
40 191 40 350 + 800 15 | 236

Nota 1) Le dimensioni indicate con "+ non sono necessarie per I'opzione senza piastra posteriore.

Nota 2) Per i diametri 20 e 25, € disponibile solo M5 x 0.8.
Gli attacchi Rc, NPT, G sono disponibili per diametro 32 o superiore.
Nota 3) Sono disponibili gli attacchi Re, NPT, G.
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Dimensioni

Cilindro guidato
Cilindro compatto con fine lock integrato

Serie MLGC

Montaggio con flangia anteriore: con piastra posteriore

MLGCOFOO--R-C AG
© © B @_é_ : AN ]
- . + E <
& G t| Cutout window < '
Vista A-A' L] 5os ) )
For 4 x AQ /
Mounting dimensions
Attacco della testata posteriore del cilindro P (re, NPT, 6)
Attacco sbloccaggio BP (re, NPT, G) Passante 2 x O
Sbloccato se pressurizzato Attacco della testata anteriore del cilindro P (ge, NPT, 6)
BZ N
_ Piastra posteriore
@ @ N ©
| _N® o717/ 5 ;
} I S\ Q = _ E f}
y t\: 1 ] \\ © & - WA
23 i
|5 P Be 8 o Qo : 39 0=
u:%%y g i Y
‘I B * a i
ey R BRI : i Py
| sl 2 - ;oY
(o 9 ||, M
AP” Attacco dibloceaggio per boccaggio a pressione BP e her o) I
V* AA GC GD (Tappo con foro di scarico per J
X A bloccaggio a molla) AB* Al
Y + Corsa AJ
Z +Corsa Foro 4 x gAK
Corsa standard (mm)
Diametro (mm) Campo corsa (mm) | A | AA |[AB*|AG|AH | Al | AJ |AK| AL |[AM|AN |AO |AP*| B |BP"3| BZ | GC | GD | GK
20 75,100, 125,150,200 | 94| 11 | 13 [ 134 |[150| 92 |108| 9 9|75 |140| M8 | 32 |135| 1/8 |73.5| 28 | 54 | 3.5
25 75 100 125 104 | 14 | 16 | 160|176 |110|125| 9 9|88 |165| M8 | 37 |160| 1/8 |86.5| 29 | 62 | 4
32 150, 200, 250 104 | 14 | 16 | 160|176 |110|125| 9 9|88 |165| M8 | 37 |160| 1/8 |86.5| 30 | 62 | 4
40 300 142 | 17 | 19 | 190|210 |115|135| 11 | 12 | 96 | 200 ([M10| 42 [194|1/8 |95 | 35 | 67 | 4
Diametro (mm) |GL|GQ|GR| | | J | K| L | M| N (o) PNta2) | Q| R|S | T|U"| V" W*
20 55| 4 | 4 | 35|60 80(105| 50 | 25 | M6 x1 M5x0.8 | 94|12 | 26 | 16 |112| 53 | 50
25 9 7 | 7 |40 |70 95|125| 60 | 32 | M8 x1.25 | M5x 0.8 [104| 12 | 31 | 20 | 132| 63 | 60
32 9 7 | 7 |40 |70 95|125| 60 | 32 | M8 x 1.25 1/8 104| 12 | 38 | 20 |132| 63 | 60
40 11 8 | 7 | 45 |825|115|150| 75 | 38 | M8 x 1.25 1/8 115| 12 | 47 | 25 |162| 73 | 70
Diametro (mm) |(WH|{We | X | Y | Z
20 23 | 30°| 30 | 146|182
25 25 |30°| 37 | 167|199
32 28.5| 25°| 37 | 167 | 202
40 33 | 20°| 44 | 210|227
Senza piastra posteriore Corsa lunga
Diametro (mm) Y Diametro (mm) Campo corsa (mm) R | Z
20 129 20 250 + 400 14 | 190
25 146 25 350 + 500 14 | 207
32 146 32 350 + 600 14 | 210
40 191 40 350 + 800 15 | 236
Nota 1) Le dimensioni indicate con "+ non sono necessarie per I'opzione senza piastra posteriore.
Nota 2) Per i diametri 20 e 25, & disponibile solo M5 x 0.8.
Gli attacchi Rc, NPT, G sono disponibili per diametro 32 o superiore.
Nota 3) Sono disponibili gli attacchi Re, NPT, G.
ZS\VC 20



Serie MLGC

Posizione corretta e altezza di montaggio del sensore (rilevamento fine corsa)
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A 85 Nd-¢ Bls
: [ : N =
T T EL, D-M9/M9OIW, 6}
— — D-A9 =
© © =1
D-H7 ? _____ ——
D-C7, C8 | © © - M f EE
] © A B, - :zH151 5
= = .
e Ty LS " (o4
8.5 n ©
: 4
AMV_EM e} 7 :F Sensore 6}
L EL D-H7,
10 [6) D-C7/C8 =
D-G5, K5 ) ) {:_f
D-B5, B6 — M f EE/
e Sl @
= - .
@% o LA | © (D
A P
M 0
L] @ 85 :F Sensore -O B S
T T - 1 D-G5/KS, €
— . @ @ 12 D-B5/B6 E. —
D-G7, K7 6] 6] Pf
D-B7, B8 T R T gi/
] © A =B [g z:js
IF 5 . .
RS 5
il I iGe L \eFe T
L] @ .85 :F Sensore e
g : T oene @
1 o) ) D-B7/B8 E =
Posizione adeguata di montaggio sensori mm) Altezza montaggio sensori (mm)
Modello di D-B7C] D-G5[] Modello di D-B7/B8 D-G5CIW
sensore D-B80 D-C70] D-H7] D-K59 sensore D-C7/C8 D-B73C D-K59W
ST D-B73C|pGeo [D-HTC | b pery D-G5NTL D-M9L1|D-H7L) |1\ o | B80T p.GENTL
D-Morw| D-A9C] |D-B80C| o" <72~ ID-H7TOIW| o' oe | D-B59W |D-GELW D-MICW |D-H7LW| " 2 oo < ¢ 79¢ D-B5/B6
D-G79 |5 Cgoc D-H7BAL D-K59W D-A9(] [D-H7NF D.H7C~ D-B59W
D-K79 D-H7NF D-G59F D-H7BAL D-G5L] BZ%%E?L
Diametro D-K79C D-GSBAL Diametro D-K59
applicabile \| A | B| A|B|A | B|A|B|A|B|A|B|A|B| A /| B | |aplcbie Hs Hs Hs Hs
27 23 245 235 22.5 175 20.5 19
20 10.5 (35) 6.5 31) 8 (325) 7 (315) 6 (305) 1 (255) 4 (285) 25 ©@7) 20 24 245 27 27.5
27 23 245 235 225 17.5 20.5 19
25 [105]35 65 31| 8@yl 7 |ain| © |an| 1 |@n| 4 |@5]25|@n|| 2B | 265 | 27 295 30
29 25 26.5 255 245 19.5 22.5 21
32 10.5 37) 6.5 (33) 8 (345) 7 (335) 6 (325) 1 (275) 4 (305) 25 (29) 32 30 30.5 33 33.5
32 28 29.5 28.5 27.5 22.5 255 24
40 13.5 (41) 9.5 (37) 11 (385) 10 (375) 9 (36.5) 4 (315) 7 (345) 55 (33) 40 34.5 35 37.5 38

# (): Valori per corse lunghe.
Nota) Durante I'impostazione di un sensore, controllare il funzionamento e regolare la posizione di montaggio.
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Cilindro guidato

Corse minime per montaggio sensori

Compatto

Serie MLGC

n: numero di sensori (mm)

Nota) Montaggio sensori

Numero di sensori montati Con due sensori
Modello di sensore Con 2 pz. Con n pz. Stesso lato
Con 1 pz.

Stesso lato Stesso lato | sensori sono disassati
D-M9L1/M9LIW/A9L] 10 45N0@) 45 + 45 (n-2) Modello (un di essi & spostato
D-C7(1/C80 10 50 50 + 45 (n-2) di sensore versol'esterno del tubo
D-H7C/H7CIW/H7BAL/H7ZNF | 10 60 60 + 45 (n-2) del diametro) in modo
D-C73C/C80C/H7C da non interferire con i
D-B73C/B8OC/K79C 10 65 65+ 50 (n-2) cavi
D-B5[1/B64/G5L /K59[] 10 75 75 + 55 (n-2) D-MoLl/MolIW Corsa inferiore a 45-55
D-B59W 15 75 75 + 55 (n-2) D-A93 Corsa inferiore a 45-50
D-B7L1/B80/G79/K79 10 45 50 + 45 (n-2)

Campo d'esercizio Codice supporto di montaggio del sensore
(mm)
. Diametro ) Diametro (mm)

Modello di sensore 20 [ 25 | 32 | 40 Modello di sensore 220 225 232 240
D-M9L /M9 ]W 5 55| 5 55 Nota) Nota) Nota) Nota)
D-A9[] 7 6 8 8 D-M9OL1/M9LIW/A9L[] (DBMA2-020 (1DBMA2-025 (1DBMA2-032 (1DBMA2-040
D-B7(1/B80 (@BJ3-1 (@BJ3-1 @BJ3-1 @BJ3-1
D-B73C/B80C 8|10 |9 |0

D-C7[1/C80/C73C/C80C
D-C7[1/C80 8 |10 9 10 D-H7[1/H7C/H7CW BMA2-020 BMA2-025 BMA2-032 BMA2-040
D-C73C/C80C D-H7BAL/H7NF
E=us o 8 |10 | 9 110 D-B5L1/B64/B59W/G5L]
D-BS9W 18 113 |14 |14 D-K59/G5IW/K59W
D-G79/K79/K79C | 8 [10 [ 9 [10 D-G5BAL/G59F BA-01 BA-02 BA-32 BA-04
D-H7BAL D-G5NTL/G5NBL
D-H7O/H7OOW 4 | 4 45| 5

D-B7(1/B80/B73C/B80C
D-H7NF D-G79/K79/K79C BM1-01 BM1-02 BM1-32 BM1-04
D-H7C 7 [ 85 9 [10 — —
D-G501/K59 Nota) Due tipi di supporto sono utilizzati come set. d .
D-G5[]W/K59W 4 4 45| 5 [Set di viti di montaggio realizzate in Fermo sensore Distanziale del sensore
D-G5NTL/G5BAL acciaio inox] (Resina) (Acciaio inox)
D-G59F 51|15 55| 6 Anche il seguente set di viti di montaggio in
D-G5NBL 35 |40 |40 |45 acciaio inox & disponibile. Utilizzare in z “

* Questo riferimento include l'isteresi e potrebbe non funzione dellambiente di esercizio. (Il g0 00 censore > %

essere preciso (considerare un +30% circa di supporto di montaggio per il sensore non & (Acciaio inox) Sensore

dispersione).

Potrebbe dunque subire variazioni sostanziali in
funzione dell'ambiente di esercizio.

incluso e va ordinato separatamente.)

BBA3: Per D-B5, B6, G5, K5

BBA4: Per D-C7, C8, H7
Note) Consultare il catalogo Best
Pneumatics di SMC per dettagli di BBA3 e
BBA4.

Il sensore "D-H7BAL/G5BAL“ viene
consegnato gia installato sul cilindro con le
viti in acciaio inox indicate sopra.

Se si ordina un solo sensore separatamente,
esso sara consegnato con viti "BBA3* o
"BBA4“ in dotazione.

&
NSy =
R
m <

Vite di regolazione
(non usata)

Vite di montaggio
del sensore

Fascetta di montaggio
del sensore

(D BMA2-000 & un set che include a e b nel disegno

(2 BJ3-1 & un set che include ¢, d e e nel disegno.

ekl

Oltre ai sensori applicabili elencati in "Codici di ordinazione", € possibile installare i seguenti sensori.
Per le caratteristiche dettagliate, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.
(Consulti con SMC per la D-B7[J/B80, D-B73C/B80C, D-G79/K79, D-K79C.)

Tipo

Modello

Connessione elettrica

Caratteristiche

Sensore reed

D-C73, C76, B53, B73, B76

Grommet (in linea)

D-C80, B80 Con indicatore ottico
D-B73C Connessione elettrica (in linea) —
D-B80C ~ ! Con indicatore ottico

Sensore stato solido

D-H7A1, H7A2, H7B, G59, G5P, K59, G79, K79

Grommet (in linea)

D-K79C

Connessione elettrica (in linea)

D-H7BW, H7NW, H7PW, G59W, G5PW, K59W

D-G5NTL

Grommet (in linea)

Indicazione di diagnostica (LED bicolore)
Con timer

+ Disponibile con connettore precablato per sensori allo stato solido. Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.
* Disponibili inoltre modello normalmente chiuso (NC = contatto b) e sensori allo stato solido (tipo D-F9G, FOH). Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.
* Disponibile inoltre sensore allo stato solido (tipo D-G5NBL) con ampia gamma di opzioni di rilevamento. Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.

RN |
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Collegamento sensori ed esempi

Cablaggio base

Stato solido 3 fili, NPN

Stato solido 3 fili, PNP

Marrone

0
'

i

1 | Circuito
1+ |principale
1

'

'

'

del sensore;

Circuito
principale
del sensore|

Circuito

del sensore

0
'
i
, principale
'
'
'

2 fili 2 fili

(Stato solido) (Reed)

................. Marrone feeeceeec------_Marrone

h h i

! ! O -Carico
, , Cireuto T

1 | Circuito ! diprotezione | 1

1 | principale ' indicatore ' ~
1 |del sensore; ' ottico, H

! i ece. ]

| |

L 1 Blu e meeea o Co- 1 Blu
§TTTTTITTTTTTTT Marrone roT T ———— "% Marrone

! hd ' Circutto

. ] . diprotezione | &

1| Circuito H ' h '

1 | principale | - indicatore 1 ~
! | del sensore; ! ' ottico, '

I | I |

| h \ ece. |

| O | O

Esempio di connessione a PLC (Programmable Logic Controller)

o Caratteristiche ingresso dissipatore

3 fili, NPN

Nero
O

Marrone
O

u|_

COM

2 fili

Marrone
O

O
Blu

Ingresso 1= A 7\"

Ingresso = 37\~
Q

3 fili, PNP

Circuito interno PLC

2 fili

Circuito interno PLC

Nero
O

Ingresso =3y T T TS

* Caratteristiche ingresso sorgente

Blu
O

Realizzare il collegamento in funzione
delle caratteristiche d'ingresso PLC

Circuito interno PLC

Esempio di connessione AND (seriale) e OR (parallela)

applicabili, poiché il metodo di
connessione varia in base ad esse.

Connessione OR per uscita NPN

Marrone
Nero
Sensore 1 Carico
B [Caricol
T Marrone T

Nero
Sensore 2

Gli indicatori ottici si accendono quando entrambi i sensori sono attivati.

* 3 fili
Connessione AND per uscita NPN Connessione AND per uscita NPN
(con rele) (eseguita unicamente con sensori)
Marrone Marrone
Nero - Nero - |_I
[ sensore 1 B LRele I—] ~Contatto [ sensore 1 @{Canco
1 rele
Marrone T Marrone
N N
[Sensore 2 K IReis ] ero
Blu Blu
2 fili

Connessione AND a 2 fili con 2 sensori

Marrone

1
Sensore Blu

Marrone

Sensore 2

Blu

Tensione di carico in condizione ON =

Quando due sensori vengono collegati
in serie, un carico pud funzionare in

modo difettoso a causa della

diminuzione della tensione di carico
che si verifica in condizione attivata.
Gli indicatori ottici si illuminano quando
entrambi i sensori sono attivati.

Alimentazione Residua
fensione ~tensione X 2PZ
=24V -4V x2pz.
=16V

Esempio: L'alimentazione & di 24 VDC.
La caduta interna di tensione & pari a 4V.

23

Connessione OR a 2 fili con 2 sensori

Sensore 2

Marrone -
Carico

Blu

Marrone

Blu

|

(Stato solido)

Quando due sensori vengono
collegati in parallelo, un
carico pud funzionare in
modo difettoso a causa
dell'aumento della tensione di
carico che si verifica in
condizione disattivata.

Tensione di carico in condizione OFF= Corrente di dispersione x 2 pz.
x Impedenza di carico
=1mAx2pz x3kQ

=6V

Esempio: Impedenza di carico 3 kQ.
La corrente di dispersione del sensore & di 1 mA.

O

SvVC

(Reed)

Poiché non vi € dispersione
di corrente, la tensione di
carico non aumenta
quando viene disattivata.
Tuttavia, in funzione del
numero di sensori attivati,
gli indicatori ottici
potrebbero indebolirsi o
non accendersi del tutto a
causa della dispersione e
della riduzione di corrente
diretta ai sensori.



Sensore allo stato solido: Montaggio diretto

D-M9N/D-M9P/D-M9B

@ La corrente di carico a 2 fili viene
ridotta (2.5 a 40 mA).

@ La flessibilita € 1.5 volte maggiore
rispetto al modello convenzionale
(confronto SMC).

@ Uso di un cavo flessibile di serie.

/\Precauzione
\ Precauzioni di funzionamento \

Fissare il sensore con la vite in dotazione
installata sul corpo del sensore. Se si
utilizzano viti diverse da quelle fornite, il
sensore pud danneggiarsi.

Circuito interno del sensore

D-M9N
E""""""""""""": CC (+)
: i Marrone
E 5
1|22 o ouT
E %é : Nero
S :
0 CC ()
"""""""""""""" Bl
D-M9P
E""""""""""""": CC (+)
H : Marrone
= s
e :
i3 ‘o ouT
=< 1 Nero
\Lo ccE
"""""""""""""" ? Blu
D-M9B
:-""""""""""""":OOUT(+)
H ’ 1 Marrone
. |
P15 b S
' ‘ég N
' 5 @ '
: ’ L5 OUT (1)
"""""""""""""" Blu

Specifiche del sensore

C€

Consultare il sito web di SMC per
ulteriori informazioni sui prodotti

conformi alle normative internazionali.

PLC: Programmable Logic Controller

D-M9LC] (con indicatore ottico)

Codice sensore D-M9N ‘ D-M9P D-M9B

Tipo di cablaggio 3 fili 2 fili

Tipo di uscita NPN [ PNP —

Carico applicabile Cl, rele, PLC Relé 24 Vcc, PLC
Tensione di alimentazione 5,12,24 Vcc (4.5a28V) —
Assorbimento 10 mA max. —
Tensione di carico 28 Vce max. [ — 24 Vce (10 a 28 Vcce)
Corrente di carico 40 mA max. 25a40mA
Caduta interna di tensione 0.8 V. max. a 10 mA (2 V max. a 40 mA) 4V max.
Corrente di dispersione 100 pA max. a 24 Vcc 0.8 mA max.

Indicatore ottico

Il LED rosso si illumina quando & su ON.

Standard

Marcatura CE

® Cavi — Cavo vinilico antiolio per cicli intensi: 2.7 x 3.2 ellittico

D-M9B(V)
D-MON(V), D-M9P(V)

0.15 mm2 x 2 fili
0.15 mm2 x 3 fili

Nota 1) Vedere il catalogo "Best Pneumatics* di SMC per le specifiche comuni dei sensori allo stato solido.
Nota 2) Vedere il catalogo "Best Pneumatics“ di SMC per le lunghezze del cavo.

Peso Unita: g
Codice sensori D-M9N D-M9P D-M9B
8 8 7
Lunghezza cavo 14 14 13
(m) 41 41 38
68 68 63
Dimensioni Unita: mm
D-M9L]
N
] (3]
=T : =-
) I
6 |Posizione di maggior sensibilita
M2.5x4¢
Vite a testa incassata
Indicatore ottico
2.6
<3 H——— zgi
T
o 22 &

O
2
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Sensore allo stato solido con LED bicolore:
Montaggio diretto

D-MONW/D-M9PW/D-M9BW ( €

@ La corrente di carico a 2 fili & ridotta
(2.5 a 40 mA).

@ La flessibilita & 1.5 volte maggiore
rispetto al modello convenzionale
(confronto SMC).

@ Uso di un cavo flessibile di serie.

@ La posizione ottimale di esercizio
puo essere determinata dal colore
del LED. (Rosso— Verde— Rosso)

/\Precauzione
\ Precauzioni di funzionamento \

Fissare il sensore con la vite in dotazione
installata sul corpo del sensore. Se si
utilizzano viti diverse da quelle fornite, il
sensore pud danneggiarsi.

Circuito interno del sensore

(+)

-0CC (+)
1 Marrone

Blu

Indicatore ottico / a display

ON
Campo ! !
d'esercizio H H OFF
| | | |
1 I I 1
{Indicatore ! ! !
I rosso | Verde | Rosso |
Posizione ottimale
di funzionamento

Specifiche del sensore

g

Consultare il sito web di SMC per
ulteriori informazioni sui prodotti
conformi alle normative internazionali.

PLC: Programmable Logic Controller

D-M9CIW (Con indicatore ottico)

Codice sensore D-M9NW [ D-M9PW D-M9BW
Tipo di cablaggio 3 fili 2 fili

Tipo di uscita NPN [ PNP —
Carico applicabile Cl, rele, PLC Relé 24 Vcc, PLC

Tensione di alimentazione

5,12, 24 Vce (4.5 a 28 V)

Indicatore ottico

Assorbimento 10 mA max. —
Tensione di carico 28 Vcc max. [ —_ 24 Vce (10 a 28 Vece)
Corrente di carico 40 mA max. 2.5a40mA
Caduta interna di tensione Max. 0.8 Va 10 mA (max. 2 V a 40 mA) 4V max.
Corrente di dispersione 100 nA max. a 24 Vce 0.8 mA max.
Posizione di funzionamento:::------ I LED rosso si illumina.

Posizione ottimale di funzionamento----------

Il LED verde si accende.

Standard

Marcatura CE

® Cavi — Cavo vinilico antiolio per cicli intensi: 2.7 x 3.2 ellittico

D-M9BW(V)

D-MONW(V), D-MOPW(V)

0.15 mm2 x 2 fili
0.15 mm2 x 3 fili

Nota 1) Vedere il catalogo "Best Pneumatics” di SMC per le specifiche comuni dei sensori allo stato solido.
Nota 2) Vedere il catalogo "Best Pneumatics“ di SMC per le lunghezze del cavo.

Pesi Unita: g
Codice sensori D-MO9NW D-M9PW D-M9BW
0.5 8 8 7
Lunghezza cavo 1 14 14 13
(m) 3 41 41 38
5 68 68 63
Dimensioni Unita: mm
D-MoL1wW
N
] 3]
¢ ]
T ;
6 | Posizione di maggior sensibilita
M2.5x4¢
Vite a testa incassata
Indicatore ottico
2.6
1
- = &
8 22 8

O
2



Sensore reed: Montaggio diretto

D-A90/D-A93/D-A96

A\Precauzione

\ Precauzioni di funzionamento

Fissare il sensore con la vite in dotazione
installata sul corpo del sensore. Se si
utilizzano viti diverse da quelle fornite, il
sensore pud danneggiarsi.

Circuito interno del sensore

D-A90

+ Box di
1 protezione |
i contatti 1

. CD-P11 E—O OUT (&)
e \ [P ' Blu

~o OUT ()
Marrone

Marrone
° 1 Box di !
| protezione |
: contatti :

1 CD-P11
1 CD-P12

(+)

Alimentazione

Nota 1) Il carico operativo & a induzione.
Nota 2) Cablaggio al carico pari o superiore a 5 m.
Nota 3) Tensione di carico pari a 100 VCA.

Usare il box di protezione contatti in ognuna
delle situazioni descritte sopra.

In caso contrario, la vita utile dei contatti
potrebbe ridursi.

(Vedere il catalogo "Best Pneumatics” di SMC
per il box di protezione contatti).

Specifiche del sensore

C€

Consultare il sito web di SMC per
ulteriori informazioni sui prodotti

conformi alle normative internazionali.

PLC: Programmable Logic Controller

D-A90 (Senza indicatore ottico)

Codice sensore D-A90

Carico applicabile Cl, Rele, PLC

Tensione di carico Max. 24 Vca/Vcc 48 Vca/cc max. 100 Vca/cc max.
Corrente di carico massima 50 mA 40 mA 20 mA
Circuito di protezione dei contatti Assente

Resistenza interna

1 Q max. (compresa una lunghezza cavo di 3 m)

Standard

Marcatura CE

D-A93, D-A96

(Con indicatore ottico)

tensione interna

Codice sensore D-A93 D-A96
Carico applicabile Rele, PLC Cl
Tensione di carico 24 Vcc 100 Vca 4a8Vcc
Campo della corrente di carico
emaz. carico di corrente 22 5240 mA 5a20mA 20 mA
Circuito di protezione dei contatti Assente
Caduta di D-A93 — 2.4 V max. (fino a 20 mA)/3 V max. (fino a 40 mA)

0.8 V max.

D-A93V — 2.7 V max.

Indicatore ottico

I LED rosso si illumina quando & su ON.

Standard

Marcatura CE

® Cavi

D-A90(V)/D-A93(V) — Cavo vinilico antiolio per cicli intensi: @2.7, 0.18 mm? x 2 fili (Marrone, Blu), 0.5 m
D-A96(V) — Cavo vinilico antiolio per cicli intensi: 2.7, 0,15 mm?2 x 3 fili (marrone, nero, blu), 0.5 m
Nota 1) Vedere il catalogo "Best Pneumatics” di SMC per le specifiche comuni dei sensori reed.

Nota 2) Vedere il catalogo "Best Pneumatics” di SMC per la lunghezza cavi.

Nota 3) Al di sotto di 5 mA, l'intensita dell'indicatore ottico & scarsa. In alcuni casi, la visibilita
dell'indicatore potrebbe essere nulla qualora il segnale di uscita sia inferiore a 2.5 mA.
Tuttavia, il segnale del contatto non costituisce un problema finché & superiore a 1 mA.

Peso

Unita: g
Codice sensori D-A90 D-A93 D-A96
Lunghezza cavo 0.5 6 6 8
(m) 3 30 30 |
Dimensioni Unita: mm
D-A90/D-A93/D-A96
Indicatore ottico
M2.5x4¢ D-A90 senza indicatore ottico.
Vite a testa incassata \
L7278 W=l } (; %' : %
T
10 Posizione di maggior sensibilita (): D-A96
2 ~ 2.8 ©
i —_ <
S
o —3—1F = N
24.5
(22)
26
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Serie MGC/MLGC

Esecuzioni speciali Simple Specials

Contattare SMC per informazioni dettagliate su dati tecnici, tempi e prezzi.

B Simple Specials ke irateriore i soie seoiene | ssiens e s
Modello
Simbolo Caratteristiche / Indice
MGC/MLGC
-XC79 | Lavorazione aggiuntiva di fori filettati, passanti o di posizionamento o
H Esecuzioni speciali
Modello
Simbolo Caratteristiche / Indice
MGC
-XB6 Cilindro per alte temperature (-10° + 150°C) o
-XB13 | Cilindro a bassa velocita (5 + 50 mm/s) o
-XC4 Con raschiastelo rinforzato [ )
-XC6L1 | In acciaio inox o
-XC8 Cilindro con corsa regolabile / Estensione regolabile o
-XC9 Cilindro con corsa regolabile / Rientro regolabile o
-XC11 Cilindro corsa doppia / Stelo semplice o
-XC13 Esecuzione con montaggio guida sensore [ )
-XC22 | Tenute in gomma fluorurata o
-XC35 | Con anello raschiastelo [
-XC37 | Diametro maggiorato dell'attacco di connessione o
-XC56 | Con foro per perno ()
-XC73 | Cilindro con bloccaggio incorporato (CDNG) o
-XC74 | Cilindro con piastra anteriore per MGG o
-XC78 Dimensioni speciali per montaggio sensore a fine corsa o
-X440 Con lato di connessione per lubrificante [ )
27
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Serie MGC/MLGC
Simple Specials

Le seguenti caratteristiche speciali possono essere ordinate come Simple Specials. Mad;e‘f
Questa & una scheda tecnica disponibile su carta e in CD-ROM. Se necessario, rivolgersi )
al proprio rappresentante di SMC.

Simbolo

Lavorazione aggiuntiva di fori filettati, passanti o di posizionamento -XC79

Questo Simple Special & concepito per la lavorazione aggiuntiva di fori filettati, passanti o di posizionamento, in funzione delle necessita del cliente, su parti
progettate prevalentemente per il montaggio di pezzi su cilindri pneumatici combinati.
Tuttavia, poiché alcune sezioni non possono essere sottoposte a lavorazione aggiuntiva, consultare le limitazioni di lavorazione aggiuntiva relative a ciascun modello.

L. . . . . . Le linee oblique qui sotto limitano il campo che & possibile sottoporre a lavorazione aggiuntiva.
Limitazioni lavorazione aggluntlva Per specificare le dimensioni per la lavorazione aggiuntiva, consultare la tabella in basso.

Serie MGC/MLGC

Componenti a lavorazione aggiuntiva: Piastra anteriore Materiale piastra frontale: ferro
A 2xegD

Lato di
montaggio

Lato attacco di
collegamento

“

RANCN

N

AN
\\p}'\‘e’

Gamma dimensioni per cui non & possibile Gamma dimensioni per cui non & possibile

procedere a lavorazione aggiuntiva (mm) procedere a lavorazione aggiuntiva (mm)
Bore size A B C D Bore size A B C D
20 18 10 28 12.5 20 18 10 28 16
25 23 13 36 12.5 25 23 13 36 20
32 23 13 36 19 32 23 13 36 20
40 27 15 42 23 40 27 15 42 25
50 33 19 52 28
Avvertenze

* SMC non si assume alcuna responsabilita relativa alla resistenza dei fori di lavorazione aggiuntiva e all'eventuale riduzione di resistenza del prodotto.

* Le parti sottoposte a lavorazione aggiuntiva non saranno rivestite nuovamente.

¢ Assicurarsi di inserire "passante" in caso di foro passante e la profondita effettiva in caso di foro non passante.

* Nel caso di un foro passante sottoposto a lavorazione aggiuntiva, assicurarsi che la punta della vite usata per il montaggio del pezzo non penetri nel lato
del cilindro. In caso contrario potrebbero verificarsi inconvenienti imprevisti.

« Assicurarsi che il foro di lavorazione aggiuntiva non interferisca con fori di montaggio gia esistenti sul prodotto standard. E possibile ampliare I'apertura di
un foro gia esistente.

Spiegazione della lavorazione aggiuntiva | E possibile realizzare la lavorazione aggiuntiva dei 3 tipi di fori seguenti.

Foro filettato Foro passante Foro di posizionamento

Si realizza un foro filettato con diametro
nominale e passo determinati (diametro
nominale massimo della filettatura M20).

La profondita del foro non passante preparato
corrisponde alla somma delle dimensioni da A a
C come in fig. 1, in contrapposizione alla
profondita effettiva del foro filettato. Qualora
non sia possibile realizzare un foro passante,
prevedere uno spazio sufficiente per la parte
inferiore del foro.

D (Misura filettatura)

A (Prof. effettiva della
filettatura)

B =3 x P (sezione
filettata incompleta)

C=0.3x(D-P)
Nota) P sta per passo filettatura.

Si realizza un foro passante con un diametro
interno determinato (diametro massimo del foro
20 mm). Se si richiede un foro non passante, si
prega di specificarne la profondita effettiva
(vedere fig. 2). La tolleranza delle dimensioni
per il diametro interno sara di -0.2 mm.

A (prof. effettiva)

C=03D

Si realizza un foro di posizionamento con un
diametro determinato (foro svasato) (diametro
massimo del foro 20 mm).

La dimensione interna del diametro determinato
del foro possiede una tolleranza H7 (vedere
tabella sotto).

Diz?metro Max. 3

o 10-18

6-10

+0.015
0

18-20

+0.01
0

olleranza +g'01 2

+0.018 +0.021
0 0

DH7

A (prof. effettiva)

O
2
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Serie MGC

Esecuzioni speciali 1

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

n Cilindro per alte temperature (—10 + 150°C)

Cilindro pneumatico con materiale di tenuta e lubrificante per alte
temperature, da 10°C a —150°C.

Codici di ordinazione
MGC |

|—XB6

Cilindro per alte temperature

Codice modello standard

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

Serie MGCLIB

Flangia piccola

(mm)
© © ]
Z M Diametro AL
== (mm)
@4» - & 20 9
ﬂ . S
25 9
— M
U 3 |9
40 12
50 12

E Cilindro a bassa velocita (5 - 50 mm/s)

ade 10
Made
Simbolo
Caratteristiche
Campo della temp. d'esercizio -10 + 150°C
Materiale di tenuta Gomma fluorurata
Lubrificante lLubrificante per alte temperature

Altre caratteristiche e
dimensioni esterne

Corrisponde allo standard.

Nota 2) Contattare SMC per dettagli relativi alla frequenza di
manutenzione di questo cilindro, differente rispetto a quella del
cilindro standard.

Nota 3) | modelli con anello magnetico incorporato o con sensore non
sono eseguibili (contattare SMC per dettagli relativi alla
disponibilita con sensore).

Nota 4) Il campo di velocita del pistone € di 50 + 500 mm/s.

/\ Attenzione
Avvertenze

Se le mani sono entrate in contatto con il lubrificante utilizzato dal pistone,
fumare sigarette pud generare un gas pericoloso per 'uomo.

Q Nota 1) Non lubrificare mediante sistema pneumatico.

Simbolo

Funzionamento uniforme anche a basse velocita (5 + 50 mm/s), senza che si verifichi il fenomeno stick-slip (inceppamenti e slittamenti).

Codici di ordinazione

MGCM | Montaggio || Diametro || Filettatura |—| Corsa |—| Con/ Senza piastra posteriore |—| Sensore |— XB13
Guida su bronzine Cilindro a bassa velocita
Caratteristiche .
l Velocita pistone [ 5 + 50 mm/s ‘ A Attenzione
Avvertenze

l Altre caratteristiche e dimensioni esterne [ Corrispondono allo standard.l
Q Nota 1) Non lubrificare mediante sistema pneumatico.

Nota 2) Regolare la velocita mediante regolatori di flusso per il controllo
a basse velocita (serie AS-FM/AS-M).
Nota 3) La serie MGC dispone di paracolpi elastico.

B Con raschiastelo rinforzato

Se le mani sono entrate in contatto con il lubrificante utilizzato dal pistone,
fumare sigarette pud generare un gas pericoloso per I'uomo.

Simbolo

Adatto per I'utilizzo di cilindri in presenza di polveri grazie all'impiego di un raschiastelo rinforzato sull'anello raschiastelo, o per I'utilizzo di cilindri
in presenza di terra o sabbia esposta a macchinari per pressofusione, per la costruzione o veicoli industriali.

Codici di ordinazione
MGC |

|—Xc4

Con raschiastelo rinforzatol
(Raschiastelo SCB)

Codice modello standard

Caratteristiche: corrispondono allo standard.

Nota 1) Eccetto 20, 925.

Nota 2) Lo stelo pistone e lo stelo guidato (anteriore, posteriore) sono dotati di
raschiastelo rinforzato.

Nota 3) Poiché il raschiastelo rinforzato per I'estremita stelo per 232—¢50 &
installato a pressione nella flangia piccola/grande, per sostituirlo &
necessario sostituire tutto I'assieme flangia.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

Serie MGCLIB

232 + 950
Flangia piccola
! ™
- b
. ] Py
£ #l
: - 55|
® o L
29

O

_(mm)

Diametro AL
(mm)

32 | 9

0 |12

50 [12




Serie MGC
Esecuzioni speciali 2

order
Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

Simbolo
ﬂ Stelo pistone e dado estremita stelo in acciaio inox
Adatto contro la ruggine, se il prodotto € immerso in acqua ed esposto alla corrosione.

Codici di ordinazione
MGC| Guida ||Montaggio|| Diametro |—| Corsa |—| Con/Senza piastra posteriore |—| Sensore |—XCGT
o

Parti modificate in acciaio inox In acciaio inox

Simbolo| Diametro (mm) Codici Nota Suffiss
-XC6 | 20, 25, 32, 40, 50 | @@
@0213232925202)2) | )
-XCB6A| 20, 25, 32, 40, 50 @B BND @ solo tipo L.
-XC6B)| 20, 25, 32, 40, 50 | @(01)12002H2729 29303
-XC6C| 20, 25, 32, 40, 50 | @(01){2G42)

= Per i codici, consultare la costruzione del modello standard (pag. 10).
+ Altre caratteristiche e dimensioni esterne non indicate sopra corrispondono a
quelle dei modelli standard.

Stelo e dado estremita stelo in acciaio inox

L'acciaio inox sostituisce le parti che nel modello standard sono in ferro

Parti mobili dell'estremita stelo in acciaio inox
Estremita stelo in acciaio inox

Olm|>||

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

MGC[IB20 + 50-[1-XC6A (mm)
Flangia piccola Di?:rﬁ;ro AA | AL
¢ e _ m 20 12 ] 9
g - H 25 16| 9
I B s 32 16 | 9
"ﬁ @# 7 o} N 40 19 | 12
= = = - n 50 25 | 12
AL
MGC[IB20 + 50-[]-XC6B
MGCCB20 -+ 50-C1-XC6C (mm)
Flangia piccola |
Diametro AA
_mm
- M __ 2 |12
- & 25 [16
@ 32 16
o e [
- m 50 |25
MGCLCIF20 + 50-[1-XC6A
MGCLIF20 + 50-[1-XC6B Montaggio con flangia anteriore
MGCCIF20 + 50-[1-XC6C (mm)
Di t
: 1 oy | AR
20 12
&l 25 [16
i 32 |16
- Il 0 |19
50 |25

ZSVC 30



Serie MGC
Esecuzioni speciali 3

Order
Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.
Simbolo
E Cilindro con corsa regolabile / Estensione regolabile

Possibilita di regolare la corsa in estensione grazie al meccanismo di regolazione corsa sulla testata posteriore (una volta regolata la corsa,
I'esecuzione con ammortizzo su ambo i lati € sostituita da quelle su un lato solo).

Codici di ordinazione

MGC | Guida ||[Montaggio| [Diametro| | Filettatura | — | Corsa || regommec!® orea| —|  piacen boei22,. | —|Sensore|— XC8

Caratteristiche AAttenzione Cilindro con corsa regolabile / Estensione regolabile
Serie Simbolo Campo di Avvertenze
applicabili | regolazione corsa | regolazione corsa (mm) Simbolo JIS
A 025 1. In fase di attivita del cilindro, I'eventuale penetrazione di oggetti tra B ;@
MGC il supporto di arresto di regolazione corsa e il corpo del cilindro
B 0+50 pud provocare lesioni al personale e danni all'impianto periferico. ~— I E
Nota) Altre caratteristiche non indicate corrispondono édottarel dunq'ue misure ,d' prevenzione, come ad esempio
a quelle dei modelli standard di ciascuna serie. linstallazione di un coperchio protettivo. ) —~—
2. Per regolare la corsa, fissare il piano chiave del supporto di arresto Campo di
prima di allentare il dado. Se si allenta il dado senza aver fissare il regolazione

supporto di arresto, la sezione che congiunge il carico allo stelo
pistone o quella in cui lo stelo pistone si congiunge al lato del
carico e del supporto stesso potrebbero allentarsi per prime.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

220 + 050
MM (mm)
Montaggio con flangia anteriore ) ) ) Regolazione 0-+ 25 mm | Regolaziong 0 50 mm
o Piano chiave MB Diametro Ry lvalmevclivo mivk vMv IwT
i 3 @ o] i T g Pianochiave MA (mm) MH|ML|ZZ|MH|ML|ZZ
B B ; =
il %}} = 4 20 [12| 77|/12|10(36| 8|14| 7| M6x1 | 9|63 |43 (179| 88|68 |204
e o Pl ] 25 [12| 77|17 |13 |5 [10|20| 9| M8x1.25 |11 |66 |43 [189| 91|68 [214
- © X B i = 32 (12| 79(17|13|5 |12|20| 9|M8x1.25 |11 |66 |43 |191| 91|68 |216
: W
R MK MC 40 |13| 87|19|17|6 [16[25|10| MI0x1.25 |11 |72 |49 |215| 97| 74 |240
MT Corsa ML 50 [14(102|24|19(8 |20|32|13|Mi4x15 |11|85|57 [254|110| 82 [279
Y + Corsa MH + Corsa * La velocita del pistone sul lato di estensione & di 50 + 500 mm/s.
ZZ + 2 corse
Simbolo
ﬂ Cilindro con corsa regolabile / Rientro regolabile

La corsa di rientro del cilindro puo essere regolata mediante la vite di regolazione (una volta regolata la corsa, I'esecuzione con ammortizzo su
ambo i lati & sostituita da quelle su un lato solo).

Codici di ordinazione

MGC | Guida ||[Montaggio| [Diametro|| Filettatura | — | Corsa || regommoc!® orea| —|  piacon bSenz2,. | —|Sensore|— XC9

Cilindro con corsa regolabile/Rientro regolabile

Caratteristiche /A\Attenzione
Serie Simbolo Campo di Avvertenze
applicabili | regolazione corsa | regolazione corsa (mm) .
A 025 1. In presenza di alimentazione pneumatica al cilindro, se la vite di Simbolo JIS
MGC i regolazione corsa & troppo allentata rispetto ai valori applicabili A
B 0+50 potrebbe saltare via o provocare scariche daria, potenzialmente *
Nota) Altre caratteristiche non indicate corrispondono 2 Fp;erlclolostla peri person;lgle $ar&nose per ! |mplaqto ptenfenco. ‘EEN
a quelle dei modelli standard di ciascuna serie. - negoiare la corsa quando [l cllindro non € pressurizzato. .
Se la regolazione viene effettuata in fase di pressurizzazione, la
tenuta della sezione di regolazione potrebbe deformarsi, con - .
ti perdite d'ari Campo di
conseguenti perdite d'aria. regolazione
Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).
220 +~ 050 Montaggio con flangia anteriore (mm)
4 Diametro R Y BM Regolazione 0 + 25 mm | Regolazione 0 + 50 mm
h o © T BM (mm) MH | 2ZZ | MH | Z2Z
H—2 __n / 20 12 | 77| Méx1 46 162 | 71 187
: —@4» - }‘@:‘ il f 25 12 77 M6 x 1 46 169 71 194
,7: 5 g N 32 12 79| M8x1.25 50 175 75 200
- o B R W 40 13 87 | M12x1.75 64 207 89 232
- v MH 50 14 | 102 | M12x1.75 62 231 87 256
+ Corsa = La velocita del pistone sul lato di estensione & di 50 + 500 mm/s.
ZZ + Corsa
31

SvVC

O



Serie MGC
Esecuzioni speciali 4

order
Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

Simbolo
Cilindro corsa doppia / Stelo semplice -XC11
Possibilita di integrare due cilindri collegandoli in linea e di controllare la corsa in due fasi in entrambe le direzioni.

Codici di ordinazione

MGC | Guida ||Montaggio| |Diametro| —_— |Corsa A| + | Corsa B-A|— | Con / Senza piastra posteriore |—| Sensore |— XC11

Caratteristiche: corrispondono allo standard. Cilindro corsa doppia / Stelo semplice
Simbolo JIS Corsa A

i cC A B c B A cs B
Funzione (5] Corsa A o Corsa B lO Corsa B l© lg
= =) e sy

e ]
Corsa B Corsa A

L'alimentazione pneumatica L'alimentazione pneumatica L'alimentazione pneumatica L'alimentazione pneumatica
all'attacco (B) determina il all'attacco (A) determina all'attacco (C) determina agli attacchi (A) e (C)
rientro delle corse A e B. I'estensione dello stelo lungo I'estensione dello stelo determina I'estensione dello
la corsa A. lungo la corsa B. stelo lungo la corsa A con
A Attenzione forza d'uscita raddoppiata.
Avvertenze

1. Fissare il cilindro prima di avviare I'alimentazione pneumatica.
2. In caso contrario, il cilindro pud andar soggetto a scarti improvvisi, con possibile pericolo di lesioni per il personale e di danni all'impianto periferico.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

220 +~ 250
SZ + Corsa B
Montaggio con flangia anteriore ‘g ) (mm)
o 8 § Corsa montaggio
T ® & o| Diam. Sz supporto  |Disponibilita
H o
TE= - I Attacco A JE (mm) GC/GD/ SA |SB)| W5 z <Corsa A +> corsa A
7 m i | =< Con R|Senza R Corsa B
e % Attacco B Attacco C @ Attacco D }%‘] 20 | 21| 9|50 | 87|30°|101| 80|176| corsa 35 min. | Fino a 200
- i T F 25 | 21| 9|50 | 87|30°|107| 85|183| corsa 60 min.
—H - . , 32 | 23| 9|52 | 91|30°|115| 90|189| corsa 80 min.
O O | é‘D Vista A-A . — Fino a 300
o GC 40 (24| 8|59 | 99|20°/132|100|214 |corsa 125 min.
SB + Corsa B SA + Corsa A 50 |28 |12 |66 |117]|20°|174|135|250 |corsa 160 min.
ZZ + Corsa A + Corsa B = La velocita del pistone sul lato di rientro della corsa B € di 50 + 500 mm/s.
Simbolo
ﬂ Esecuzione montaggio guida sensori -XC13

Cilindro dotato di guida per montaggio aggiuntivo di sensori oltre a quello standard (montaggio a fascetta).
Codici di ordinazione

MGCl Guida “Montaggio“ Diametrol—l Corsa |—|ConlSenza piastra posteriorel—l Sensore |—XC13

Cal’atteristiche: corl’iSpOndOhO a||O standard. Esecuzione con montaggio guida sensore

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

220 + 250 Su i
. ) . pporto rinforzato
Montaggio con flangia anteriore Montato per corse a partire WS, Piano chiave HT
/ da 301 mm.
o © | (mm)
] - il Diametro | g | v | HS | HT |HU
i © T~ == + (mm)
[ A Vista C-C' 20 14 | 99 |26 7 |30.7
25 14 99 |28.5| 7 |33.2
32 14 | 101 |34.5| 14 |36.5
40 15 | 109 |39 14 | 41
50 16 | 124 |49.5| 17 |46.2
Y + Corsa Vista D-D'

ZSNC 32



Serie MGC
Esecuzioni speciali 5

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

E Esecuzione montaggio guida sensori

de to
Moar der

Simbole

Posizione corretta di montaggio del sensore (rilevamento fine corsa) e altezza di montaggio (da 220 a 50)

Posizione montaggio sensori (mm) Altezza montaggio dei sensori (mm)
Modello di D-MoCy/MeCIV
sensore o T D-MOCW/MICWY
D-M9C/MICIV D-M9CAL/MITIAVL |D-F700V
D-mocwmonwy | DFTOWRTSWFTOWV |y eongy | D-ATDL 1 b azow  D-FrCFTOF D-F7OWV | D-J79C | D-A7L ID-AT3C 1y r7qyy
D-F7BAL/F7BAVL D-A80 D-A80 |D-A80C
D-M9CIAL/MICAVL D-J79/F7NTL D-F7BAVL
D-A72/A7CIH/A80H D-FTOWIJ7OW/FTBAL
D-A73C/ABOC OWN79
o D-A7CH/A80H
[
applicabile\| A B A B A B B A B Hs Hs Hs Hs Hs Hs
20 | 455 | 39.5 43 37 48 42 | 425 | 36.5 | 40 34 26.5 29 31 26.5 32.5 30
25 | 45,5 | 39.5 43 37 48 42 | 42.5 | 36,5 | 40 34 29 31.5 33.5 29 35 32.5
32 | 46.5 | 405 44 38 49 43 | 435 | 375 | 41 35 32.5 34.5 36.5 32 38.5 32.5
40 | 51.5 | 435 49 41 54 46 | 48.5 | 405 | 46 38 37 39 41 36.5 43 40
50 | 58.5 51.5 56 49 61 54 | 55.5 | 48,5 | 53 46 42 44.5 46.5 42 48 45.5
63 | 585 | 515 56 49 61 54 | 55,5 | 485 | 53 46 49 51.5 53.5 49 55 52.5
80 | 68.5 61.5 66 59 71 64 | 65.5| 585 | 63 56 58 60.5 62.5 58 64 61.5
100 | 685 | 61.5 66 59 71 64 | 655|585 | 63 56 69 71 73 68.5 74.5 72
Nota 1) Per impostare un sensore, verificarne il funzionamento e regolarne la posizione di montaggio.
Nota 2) Per le dimensioni della posizione corretta e dell'altezza di montaggio del sensore diverse da quelle indicate, fare riferimento al modello standard.
Corse minime per montaggio sensori Campo d'esercizio
I
(mm) (mm)
Numero di sensori montati . Diametro (mm)
Modello di sensore Con 1 Con 2 pz. n (n: numero di sensori) Modello di sensore 20 25 32 40 50
ON P2 | Stesso lato Stesso lato D-MoL/MeLIV
3‘“F"$§(,MQDV 5 5 10+ 10 (n-2) D-MOCIW/MICIWV 4 4 5 4 55
. = D-MOCIAL/MOLIAVL
Bizae (n=4,6-) 9CIAL/M9
D-MOCIWV D-F70/F79F/F701V
D-MOLJAVL D-J79/J79C
D-F7O0WV 10 15 10+15(n-2) D-F7O0W/J79W/F7OWV | 45 4 45 5 5
D-F7BAVL (n=4,6-) D-F7BAL/F7BAVL
D-A79W D-F7NTL
D-MoCOIW 10 15 15 + 15 (n-2) D-A7C1/A80
D-M9LCIAL (n=4,6-) D-A7CIH/A80H 9 9 10 11 11
D-F70 5 5 15+ 15 (n-2) D-A73C/A80C
Balis (n=4,6) D-A79W 11 11| 13 14 | 14
D-F7O0W/J79W X — - - - X
D-F7BAL 10 15 15 +20 (n-2) # |l campo di esercizio rappresenta solo una linea guida che comprende l'isteresi e,
D-F79F/F7NTL (n=4,6-) pertanto, non puo essere garantito (considerare circa il+30% di dispersione). Questo
valore puo variare notevolmente a seconda dell'ambiente operativo.
D-A701/A80 15+ 10 (n-2)
D-A7JH/A80H 5 10 (n"_ 46
D-A73C/A80C '
D-A700H 5 10 15 + 15 (n-2)
D-A80H (n=4,6)

Codice supporto di montaggio del sensore

Modello di sensore

Diametro (mm)

220 +~ 250
D-MOC/MOCIV
D-MOCIW/MICIWV BQ2-012
D-MOTIAL/MOCIAVL BQ2-012S

33

Nota 1) Se si aggiunge D-M9(V)/D-A9TIW(V), ordinare a parte un set di supporti di montaggio del
sensore BQ-1 e BQ2-012 per la serie CDQ2 (da 12 a 25).
Se si ordinano dei sensori diversi dab)OO indicato a sinistra e D-F7BA(V)L, ordinare a parte i

supporti di montaggio del sensore BQ-1.

Nota 2) Se si aggiunge D-M9OA(V)L, ordinare a parte un set di viti in acciaio inox BBA2 assieme a
BQ2-012S. Se si aggiunge il modello D-F7BA(V)L, ordinare a parte un set di viti in acciaio inox

BBA2.

O
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Serie MGC
Esecuzioni speciali 6

order
Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.
Simbolo
E Tenute in gomma fluorurata -XC22
Codici di ordinazione Caratteristiche
l Materiale della tenuta [ Gomma fluorurata ‘

MGC| Codice modello standard  |—XC22

l Altre caratteristiche e dimensioni esterne [ Corrispondono allo standard. ‘

Tenute in gomma fluoruratal Nota 1) Consultare SMC: il tipo di agente chimico o la
temperatura di esercizio potrebbero non essere compatibili
con questo prodotto.

Nota 2) Le parti relative al sensore (unita sensore, supporto di
montaggio, anelli magnetici incorporati) corrispondono ai
prodotto standard. Prima di utilizzarle, contattare SMC per
confermare la compatibilita con I'ambiente di esercizio.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

Serie MGCLIB

Flangia piccola

(om)
mef— f M amel® | AL
B =— -+ 20 | o
R [l o %_, 25 |9
e | 9 - ® 2 | 9
] g : 4 2
H=H_©® j 50 [12
T He @

AL

Simbolo
iE Con anello raschiastelo -XC35

Elimina brina, ghiaccio, infiltrazioni di scorie di saldatura e schegge di lavorazione che possono aderire al pistone e protegge le tenute.

Codici di ordinazione Caratteristiche: corrispondono allo standard.

7 Nota 1) Eccetto 620, 25.
MGC | Codice modello standard | XC35 Nota 2) Lo stelo pistone e lo stelo guidato (anteriore, posteriore) sono
Con anello raschiastelol

dotati di raschiastelo.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

Serie MGC[IB

232 + 050
Flangia piccola
49 @ T . (mm)
—r T = Diametro
LI R @ B == (mm) AL
Bl &) ol %H 3 |9
Py | e N ¢ __ 4 |12
1 T = 50 | 12
— He o} =
AL

34
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Serie MGC
Esecuzioni speciali 7

order
Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.
Simbolo
ﬁ] Diametro maggiorato dell'attacco di connessione -XC37

Cilindro con attacco di connessione piu ampio rispetto al modello standard.

Codici di ordinazione

MGCl GuidaHMontaggioH Diametro |—| Corsa |—| Con / Senza piastra posteriorel—l Sensore |—XC37

Maggior diametro farfalla dell'attacco di connessione
Caratteristiche: corrispondono allo standard.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

(mm)
Diametro Diametro Modello
(mm) farfalla (2) standard ()
20 3 (2.1)
25 3.5 (2.5)
32 6 (3.3)
40 7 (3.9)
50 9 (4.5)

Simbolo
[E Con foro per perno -XC56

Cilindro con foro per perno di posizionamento.

Codici di ordinazione

MGCl Guida |B| Montaggio || Diametro |—|Corsa|—|ConISenza piastra posteriorel—l Sensore |— XC56
Base
Caratteristiche: corrispondono allo standard.

Con foro per perno

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

220 =+ 50
2 x gAS
(— : M
=T = (mm)
He i - N 3 Deme® |aa|AR| As AT (AU
19 2 g ¢ | 5
I > - =% 20 90 |37.5|5"5%%prof. 6 | 45 | 15
R 25 103 [40 [6+7°3"prof. 8 | 55 | 20
o O 410 L 32 118 [42.5 |65 prof. 8 | 60 | 20
40 140 | 47.5 |85 °prof. 11| 70 | 22
AR Lato posteriore 2 x gAS AU =0.02 50 170 |65 |8+ °prof. 11| 85 | 30
35
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Serie MGC
Esecuzioni speciali 8

order
Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

Simbolo
iE Cilindro con bloccaggio incorporato (CDNG) -XC73

Cilindro con bloccaggio incorporato che consente stop intermedi, stop di emergenza e prevenzione anticaduta.

Codici di ordinazione

MGCl Guida || Montaggio || Diametro |—| Corsa |—|Con/ Senza piastra posteriore |—| Sensore |—XC73

Cilindro con bloccaggio incorporato
Caratteristiche

Diametro (mm) 20 25 32 40 Nota) _Ql_Jando il piston_e é. bIocca'Fo, il peso (:,|el carico e
— = limitato dalla direzione di montaggio e dalla
Cilindro base CDNGBA [ Diametro |-[ Corsa |-D-[ Sensore | pressione di esercizio. Per le specifiche di
Min. pressione d'esercizio 0.2 MPa (Orizzontale senza carico) bloccaggio, fare riferimento alla serie CNG nel
Velocita 50 + 750 mm/s Nota) catalogo "Belst .Pneumatics." d! SMC. . o
- - x1 Altre caratteristiche non indicate qui a sinistra
Precisione Guida su bronzine +0.06° +0.05° +0.04° corrispondono a quelle del modello
antirotazione | Guida a sfere +0.04° +0.04° +0.04° standard.

#2 Con il cilindro in posizione di rientro (valore iniziale),
in assenza di carico o di flessione dello stelo guidato,
la precisione antirotazione sara uguale o inferiore al
valore indicato nella tabella.

Dimensioni

Base/MGC[IB
220 +~ 240

AC AD 8x AF
I |

o
©
@

AE

el
==

Vista A-A'
4 x oF passante controforo 6G
Lato posteriore 4 x H P attacco cilindro testata posteriore
Attacco di sbloccaggio Re 1/8 € D P attacco cilindro estremita stelo N 2x0
Sbloccato se pressurizzato - =17 passante

GC T[4 ] A\
| = Eaa H &b
R (] - g @ A fv 2

% f Il ¥
SER B gy el = —& B =< -
)= ¥ g%.4 g f— A' 'l
S A oo | jiok
L1 Piano chiave XA ¥| H & ) L R = —
il AP* Camma di sbloccaggio PG 8 Piano ' _I,—
V* chiave 12 J
AA PL Elemento
X A g
Y + Corsa
Z + Corsa
Corsa standard (mm)
Diam.| Campo | A |AA AB*|AC|AD|AE| AF |AP*|B|C|D|E|F| G |GC|GK|GL|GQ|GR| H I |J]|K

(mm) | corsa (mm)
20 [75,100,125,150,200] 94| 12 | 13 [16.5| 70| 35 | Mexipot12 | 32 |135(26.5| 50 |118| 6.8|11pt8| 27 |55| 6 8 M8 x1.25prof. 14| 35 |60 80
25 | 75 100, 125 | 104 16 | 16 [19 | 75| 40 |Mex125pui16] 37 [160[315] 50 [140| 8.6]1poito| 34 [6.5] 9 10 Mi0x15p01.18] 40 [70 | 95
i 150, 200 104| 16 | 16 |19 75| 40 (M8x1.25pnf 16| 37 | 160|31.5| 50 |140| 8.6 |14pf 10| 34 |6.5| 9 | 10 M10x1.5prof. 18| 40 |70 95

40 | 250,300 |442] 19 |19 |22 [110] 45 |mox15p20] 42 [194(37 | 80 [170|105|7mit2] 38 |7 | 11| 12| 7 wex175p0.21] 45 [82.5|115
Corsa lunga

REENHES

Diam. ARV ® Diam. Campo
mm)| L | M| N (o} P IPGIPLI Q| R |S | T |U*|V* W*WH/ Wi/ X [ XA|Y | Z (mm) corsa(mm)RY

148|182 20 250+400 | 14 [190
169|199 25 350+ 500 | 14 |207
169|202 32 350+600 | 14 |210
210|227 40 350+800 | 15 |236

20 [105|50 | 25 | M6x 1 |M5x08(30.5| 74 | 96| 12 | 26 | 16 |112| 53 | 50 |23 | 30°| 30
25 |125| 60 | 32 | M8x1.25 |M5x0.8|35.5| 82 [106| 12 | 31 | 20 |132| 63 | 60 |25 | 30°| 37
32 |125| 60 | 32 | M8x1.25 | Rc1/8|35.5| 82 [106| 12 | 38 | 20 |132| 63 | 60 |28.5| 25°| 37
40 |150| 75 | 38 | M8x1.25 | Rc1/8|40 | 93 [116| 12 | 47 | 25 [162| 73 | 70 |33 | 20°| 44
Nota) In assenza di piastra posteriore, la dimensione con * non & richiesta.

ZSVC 36

AW W W




Serie MGC

Esecuzioni speciali 9

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

iE Cilindro con bloccaggio incorporato (CDNG)

Dimensioni

de to
Moar der

Simbolo

Montaggio con flangia anteriore: MGCLIF

020 + 040

od

o

J_F

AG
: AN | |:
H <
t{Finesta i tagio 5

e

Vista A-A' Per 4 x AO
Dimensioni di montaggio
Attacco di sbloccaggio Rc 1/8 P attacco cilindro estremita stelo
Sbloccato se pressurizzato P attacco cilindro testata posteriore N 2x O passante
T A e g
GO gl P
R TR 1 Y ;u$ A ol LA
:); RS 1= i 4@'& , | < ::EJ =X
o w }777* r— A : IC .
! ; i d-9-
o A | QP
—l{M Piano chiave XA L 1] R ¢ Y
© ®] Camma di sbloccaggio _*QZ' il B
¢ A Q9 Piano
AP’ S hi 12 Foro 4 x gAK
2 AA PG chiave
‘—’PL Elemento
-Y + Corsa
Z + Corsa
Corsa standard (mm)
Diametro| - Campo A |AA |AB*|AG|AH| Al | AJ |AK AL |AM|AN|AO|AP*| B |GC|GK|GL|GQ|GR| | [J |K|L |M|N
(mm) corsa (mm)
20 75,100, 125,150,200| 94| 12 | 13 |134|150| 92(108| 9| 9 | 75 |140| M8 | 32 |135| 27 |55| 6| 8| 4 | 35 |60 80(105| 50 | 25
25 75,100, 125 |104| 16 | 16 |160|176|110({125| 9 9|88 165/ M8 | 37 (160 34 (65| 9|10 | 7 | 40 |70 95(125| 60 | 32
32 150, 200, 250 |104| 16 | 16 |160|176|110|125| 9 9|88 (165 M8 | 37 (160| 34 (65| 9|10 | 7 | 40 |70 95(125| 60 | 32
40 300 14219 [ 19 |190|210|115|135| 11 | 12 | 96 |200|M10| 42 |194| 38 | 7 11 |12 | 7 | 45 [825[(115|150| 75 | 38
Corsa lunga
Diametro < || oy o Diametro Campo
(mm) (0] P PGIPLI Q| R |S | T |U*| V¥ W*WH W/ X |[XA|Y |Z (mm) corsa (mm) R|Y
20 M6 x 1 M5 x0.8(30.5| 74 | 96|12 | 26 | 16 |112| 53 | 50 |23 | 30°| 30 | 3 |148|182 20 250 + 400 14 1190
25 M8 x1.25 |[M5x0.8|35.5| 82 |106| 12 | 31 | 20 [132]| 63 | 60 |25 |30°| 37 | 3 |169[199 25 350 + 500 14 | 207
32 M8x1.25 | Rc1/8 |[35.5| 82 |106| 12 | 38 | 20 [132| 63 | 60 [28.5| 25°| 37 | 3 |169|202 32 350 + 600 14 [210
40 M8x1.25 | Rc1/8 (40 |93 |116| 12 | 47 | 25 [162| 73 | 70 |33 | 20°| 44 | 4 (210|227 40 350 + 800 15 |236
Nota) In assenza di piastra posteriore, la dimensione con * non € richiesta.
Simbolo

m Cilindro con piastra anteriore per MGG

Utilizza I'equivalente della piastra anteriore standard del cilindro

Codici di ordinazione

MGC |Codice modello standardl —XC74

Cilindro con piastra anteriore per MGGl

Caratteristiche

Diametro (mm)

20, 25, 32, 40, 50

Fluido

Aria

Min. pressione d'esercizio

0.15 MPa (orizzontale senza carico)

Velocita

50 + 750 mm/s

Sensore

Applicabile

* Altre caratteristiche non indicate corrispondono a quelle dei modelli standard.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

020 + 050

37

Montaggio con flangia anteriore

4 x O passante

e

o © -

-

igl P!

R &

{ ® ==
AA * @ @ W

(mm)

Diametro
(mm) L M|N (o} AA
20 80| 25 | 45 M6 x 1 11
25 100| 35 | 54 M6 x 1 14
32 106| 35 | 60 M6 x 1 14
40 13450 | 75 | M8x 1.25 | 17
50 152| 56 | 90 | M10x 1.5 | 23

O
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Serie MGC
Esecuzioni speciali 10

order
Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.
Simbolo
iE Dimensioni speciali per montaggio sensore a fine corsa -XC78

La posizione di montaggio del sensore a fine corsa & la seguente.
Codici di ordinazione
MGC |Codice modello standard|—XC78

lDimensioni speciali per montaggio sensore a fine corsa

Caratteristiche
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50
Cilindro applicabile Cilindro guidato

l Altre caratteristiche [ Corrispondono allo standard.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

D-M9/MOIW D-B5/B6
D-A9 D-G5/K5
—] M
] g — )
v = =Rl e
Py , ol Py
= . ol i s
= LIL8S/E - o JIL85 JF - il
@ © Sensore @ © Sensore &
D-M9/MOCIW D-B5/B6
D-A9 D-G5/K5
D-C7/C8 D-B7/B8
D-H7 D-G7/K7
[S] © @ [ T
— 0 (] — ]
= = il
I U
& , @ Py ,A%%@
“i”"a ¢ /He ! “i”"a ¢ n e}
LT85 fF - " 85 [E : i
@ © Sensore @ © Sensore &
D-C7/C80] D-B7/B8
D-H7 D-G7/K7
Posizione adeguata di montaggio sensori (mm) Altezza montaggio sensori (mm)
Modello di D-G59F/G501| |\ Modello di D-B7[/B80 D-G5LI/K59
sensore D-B7/B8 | ~7r D-H7L1 | oo sensore D-C7L/C80 D-B73C D-G5CIW
D-Mor] D-B73C |5 Cs0 | D-B5C] D-H7C |neery D-MSLI |D-H70) | p_e73c | D-B8OC D-K59W
D-morw| P-A9U | D-B80C D-G73C| D-B64 |P-BOOW|D-HINF |0 eoy D-M9CIW |D-H7TOIW D-C80C D-G79/K79 D-B5C1/B64
D-G7/K7| b _c80C D-H7TLW | b vy D-A9C] D-HINF : D-K79C D-B59W
D-K79C | =~ D-H7BAL| D-H7BAL D-H7C D-G5BAL
Diametro D-GSBAL Diametro D-G5NTL D-G59F
(mm) A|/B|A/B|/A/B|/A/B|/A|/B|/A|/B|A|B|A|B||(mm Hs Hs Hs Hs
24 20 215 20.5 15.5 17.5 19.5 16
20 33 (32) 29 (28) 30.5 295) 29.5 (285) 23.5 (225) 26.5 (255) 28.5 275) 25 (24) 20 24 245 27 275
24 20 215 20.5 15.5 17.5 19.5 16
25 33 (32) 29 (28) 30.5 (295) 295 (285) 235 (225) 26.5 (255) 28.5 275) 25 (24) 25 26.5 27 29.5 30
25 21 225 215 15.5 18.5 20.5 17
32 34 (33) 30 29) 31.5 (305) 30.5 (295) 245 (235) 275 (265) 29.5 (285) 26 (25) 32 30 30.5 33 33.5
27 23 245 23.5 19 20.5 225 19
40 39 (36) 35 (32) 36.5 (335) 35.5 (325) 29.5 (265) 32 (295) 34.5 (315) 31 28) 40 34.5 35 37.5 38
32 28 29.5 28.5 225 25.5 275 24
50 46 (36) 42 (40) 435 (¢15) 425 (405) 36.5 (345) 39.5 (375) 415 (395) 38 (36) 50 40 40.5 43 43.5

* (): Valori per corse lunghe e doppio stelo.
Nota) Per impostare un sensore, verificarne il funzionamento e regolarne la posizione di montaggio.
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Serie MGC

Esecuzioni speciali 11

Order

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

iE Con attacchi di connessione per lubrificante

Dotato di attacchi di connessione lubrificati Rc 1/8 su entrambi i lati del corpo guida.

Codici di ordinazione
MGC | Codice modello standard |—X440

Con attacchi di connessione per Iubrificantel

Caratteristiche

Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50

Fluido Aria

Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa (orizzontale senza carico)
Velocita 50 a 750 mm/s

Modello Applicabile

Altre caratteristiche Corrispondono allo standard. ‘

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

220 050

Simbolo

CL 2 x Rc 1/8 (entrambi i lati) )
: Serie MGC
rL e 7 o Q—L @ Diametro cL
T — - - (mm)

e oF [ J 20 33
: 25 35
L’\‘Montaggio con flangia anteriore 32 37.5

40 425

50 58.5

# L'attacco lubrificante standard
& dotato di vite a brugola.
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Serie MGC/MLGC

Leggere attentamente prima dell'uso.

c I Precauzioni specifiche del prodotto

Consultare la retrocopertina per le Istruzioni di sicurezza e "Precauzioni d'uso dei
prodotti di SMC" (M-E03-3) per le Precauzioni degli attuatori e dei sensori.

\ Montaggio e regolazione

A Attenzione

1. Installare una coperchio protettivo (nel caso di
utilizzo della piastra posteriore)

In fase di montaggio, manipolazione e azionamento, la piastra
posteriore si muove con moto alternativo. Evitare dunque di inserire
mani o altre parti del corpo tra il cilindro e la piastra posteriore.

Se si intende installare il prodotto all'esterno di un impianto,
adottare misure di sicurezza adeguate, come linstallazione di un
coperchio protettivo.

Esempio di installazione del
coperchio protettivo MGC

posteriore
Coperchio protettivo

Esempio di installazione del
coperchio protettivo MLGC

Fermo valvola

Bullone di guida
Anello di ritegno
Argento platinato

Vite di montaggio coperchio

ZS\VC

A\ Precauzione

1. Non graffiare o incidere la sezione scorrevole dello stelo
guidato.
La circonferenza esterna dello stelo guidato e fabbricato con telleranze
molto precise: una deformazione, anche minima, un graffio o un'incisione
possono comprometterne il corretto funzionamento o ridurne la vita utile.

2. Per il collegamento del corpo guida, assicurarsi che la
superficie di collegamento sia il piu piatta possibile.
Se lo stelo guidato & storto, la resistenza di funzionamento aumentera oltre
misura, con conseguente usura precoce delle guide e prestazioni scadenti.

3. Prevedere abbondante spazio intorno al cilindro.
Riservare spazio sufficiente intorno al cilindro per agevolare le operazioni
di manutenzione e controllo.

4. Non regolare la corsa dello stelo muovendo le piastre

posteriori,

perché cio provocherebbe il contatto diretto di queste con il corpo guida o
con la vite di montaggio del supporto. L'impatto derivante potrebbe essere
assorbito con difficolta, la posizione della corsa potrebbe non essere
mantenuta con conseguenti errori di funzionamento.

5. Lubrificazione
Per evitare che le particelle esterne si mescolino al lubrificante, utilizzare
un raccordo filettato per la lubrificazione delle guide.
Utilizzare un lubrificante n. 2 con base saponata al litio di alta qualita.

6. Direzione di montaggio
In caso di montaggio a soffitto (con apertura della piastra posteriore
orientata verso il basso), la testata posteriore del cilindro base e la piastra
posteriore potrebbero interferire a causa della flessione degli steli guidati.
Consultare SMC.

7. Fissaggio del cilindro base
Se il prodotto viene montato e azionato in una posizione a bassa rigidita, le
vibrazioni generate a fine corsa potrebbero causare un momento flettente
sulla base del cilindro e danneggiarlo. In alcuni casi, installare una staffa di
supporto per eliminare la vibrazione del corpo del cilindro base o ridurre la
velocita del pistone finché il corpo non vibra piu a fine corsa.

] Precauzione d'uso del cilindro fine lock

A\ Precauzione

1. Per informazioni dettagliate, fare riferimento a
”Cilindro fine lock (serie CLG1)"“ nel catalogo "Best
Pneumatics*.

40



/A Istruzioni di sicurezza

FeEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEET

Le istruzioni di sicurezza servono per prevenire situazioni pericolose e/o danni alle
apparecchiature. Il grado di pericolosita & indicato dalle diciture di"Precauzione",

"Attenzione" 0"Pericolo.”“ Rappresentano avvisi importanti relativi alla sicurezza e devono
essere seguiti assieme agli standard internazionali (ISO/IEC)*V)e altri regolamenti sulla

sicurezza.

Precauzione indica un pericolo con un livello basso
di rischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni lievi o medie.

/\ Precauzione :

Attenzione indica un pericolo con un livello medio
di rischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni gravi o la morte.

/A Attenzione:

Pericolo indica un pericolo con un livello alto di
rischio che, se non viene evitato, provochera lesioni
gravi o la morte.

/A Pericolo:

R e e L Ty |

)

ISO 4414: Pneumatica — Regole generali relative ai sistemi pneumatici.

ISO 4413: Idraulica — Regole generali relative ai sistemi.

IEC 60204-1: Sicurezza dei macchinari — Apparecchiature elettriche delle macchine.
(Parte 1: norme generali)

ISO 10218-1: Sicurezza dei robot industriali di manipolazione.

ecc.

A\ Attenzione

1. La compatibilita del prodotto & responsabilita del progettista
dell'impianto o di chi ne definisce le specifiche tecniche.
Dato che il presente prodotto viene usato in diverse condizioni operative, la sua
compatibilita con un determinato impianto deve essere decisa dalla persona che
progetta l'impianto o ne decide le caratteristiche tecniche in base ai risultati delle
analisi e prove necessarie. La responsabilita relativa alle prestazioni e alla sicurezza
dell'impianto & del progettista che ha stabilito la compatibilita con il prodotto. La
persona addetta dovra controllare costantemente tutte le specifiche del prodotto,
facendo riferimento ai dati del catalogo piu aggiornato con I'obiettivo di prevedere
qualsiasi possibile guasto dellimpianto al momento della configurazione dello stesso.

2. Solo personale qualificato deve azionare i macchinari e gli impianti.
Il presente prodotto pud essere pericoloso se utilizzato in modo scorretto. Il montaggio,
il funzionamento e la manutenzione delle macchine o dell'impianto che
comprendono il nostro prodotto devono essere effettuati da un operatore esperto e
specificamente istruito.

3. Non effettuare la manutenzione o cercare di rimuovere il prodotto e
le macchine/impianti se non dopo aver verificato le condizioni di
sicurezza.

. L'ispezione e la manutenzione della macchina/impianto possono essere effettuate
solo ad avvenuta conferma dell'attivazione delle posizioni di blocco di sicurezza
specificamente previste.

. Al momento di rimuovere il prodotto, confermare che le misure di sicurezza di cui

sopra siano implementate e che l'alimentazione proveniente da qualsiasi

sorgente sia interrotta. Leggere attentamente e comprendere le precauzioni
specifiche del prodotto di tutti i prodotti relativi.

Prima di riavviare la macchina/impianto, prendere le dovute precauzioni per

evitare funzionamenti imprevisti o malfunzionamenti.

4. Contattare prima SMC e tenere particolarmente in considerazione le
misure di sicurezza se il prodotto viene usato in una delle seguenti
condizioni.

. Condizioni o ambienti che non rientrano nelle specifiche date, I'uso all'aperto o in

luoghi esposti alla luce diretta del sole.

. Impiego nei seguenti settori: nucleare, ferroviario, aviazione, spaziale, dei
trasporti marittimi, degli autotrasporti, militare, dei trattamenti medici, alimentare,
della combustione e delle attivita ricreative. Oppure impianti a contatto con
alimenti, circuiti di blocco di emergenza, applicazioni su presse, sistemi di
sicurezza o altre applicazioni inadatte alle specifiche standard descritte nel
catalogo del prodotto.

. Applicazioni che potrebbero avere effetti negativi su persone, cose o animali, e
che richiedano pertanto analisi speciali sulla sicurezza.

. Utilizzo in un circuito di sincronizzazione che richiede un doppio sistema di
sincronizzazione per evitare possibili guasti mediante una funzione di protezione
meccanica e controlli periodici per confermare il funzionamento corretto.

—_
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@

n

w
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1.

/A\Precauzione

Questo prodotto é stato progettato per I'uso nell'industria manifatturiera.
Il prodotto qui descritto & previsto basicamente per l'uso pacifico nell'industria
manifatturiera.

Se & previsto |'utilizzo del prodotto in altri tipi di industrie, consultare prima SMC per
informarsi sulle specifiche tecniche o all'occorrenza stipulare un contratto.

Per qualsiasi dubbio, contattare la filiale di vendita piu vicina.

Limitazione di garanzia ed esonero di
responsabilita/
Requisiti di conformita

Il prodotto usato € soggetto alla seguente “Limitazione di garanzia ed
esonero di responsabilita” e "Requisiti di conformita".

Limitazione di garanzia ed esonero di responsabilita

w

1.

. Per qualsiasi guasto o danno subito durante il periodo di garanzia di nostra res-

. Prima di utilizzare i prodotti di SMC, leggere e comprendere i termini della garan-

Il periodo di garanzia del prodotto & di 1 anno in servizio o 1 anno e mezzo dalla
consegna del prodotto.*2)

Inoltre, il prodotto dispone di una determinata durabilita, distanza di
funzionamento o parti di ricambio. Consultare Ia filiale di vendita piu vicina.

ponsabilita, sara effettuata la sostituzione del prodotto o dei pezzi necessari.
Questa limitazione di garanzia si applica solo al nostro prodotto in modo indipen-
dente e non ad altri danni che si sono verificati a conseguenza del guasto del
prodotto.

zia e gli esoneri di responsabilita indicati nel catalogo del prodotto specifico.

#2) Le ventose per vuoto sono escluse da questa garanzia di 1 anno.
Una ventosa per vuoto € un pezzo consumabile pertanto & soggetto a garanzia per un anno a
partire dalla consegna.
Inoltre, anche durante il periodo di garanzia, 'usura del prodotto dovuta all'uso della ventosa per
vuoto o il guasto dovuto al deterioramento del materiale in plastica non sono coperti dalla
garanzia limitata.

Requisiti di conformita

1

. E assolutamente vietato I'uso dei prodotti di SMC negli impianti di produzione per

la fabbricazione di armi di distruzione di massa o altro tipo di armi.

2. Le esportazioni dei prodotti o della tecnologia di SMC da un paese a un altro sono
Al truzioni di si Assi idil | regolate dalle relative leggi e norme sulla sicurezza dei paesi impegnati nella
struzioni di sicurezza "PSI’SeIg:LElzzzni 'nglglsgz ;ei prodotti di transazione. Prima di spedire un prodotto di SMC in un altro paese, assicurarsi di
SMC" (M-E03-3) prima delluso. conoscere e osservare tutte le norme locali che regolano l'esportazione in questione.
SMC Corporation (Europe)
Austria & +432262622800  www.smc.at office@smc.at Lithuania @ +370 52308118 www.smlt It info@smclt.lt
Belgium @+32(0)33551464  www.smepneumatics.oe  info@smcpneumatics.be | Netherlands & +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl info@smcpneumatics.nl
Bulgaria T +359 29744492 www.sme.bg office@smce.bg Norway @ +47 67129020 WWW.SMC-norge.no post@smc-norge.no
Croatia @+385 13776674 www.sme.hr office@sme.hr Poland & +48 222119600 www.sme.pl office@smc.pl
Czech Republic ~ Z&+420 541424611 Www.smc.cz office @sme.cz Portugal @ +351226166570  www.smc.eu postpt@sme.smces.es
Denmark @ +45 70252900 www.smedk.com smc@smedk.com Romania & +40 213205111 Www.smcromania. o smcromania@smcromania.ro
Estonia @+372 6510370 www.smcpneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee | Russia @ +7 8127185445 www.smc-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru
Finland @+358207513513  www.sm.fi smcfi@smc.fi Slovakia B +421 413213212 www.smc.sk office @sme.sk
France &+33(0)164761000  www.smc-france.fr contact@smc-france.fr Slovenia & +386 73885412 WWW.SMC.Si office@smc.si
Germany @+49 (0)61034020  www.smc-pneumatik.de  info@smc-pneumatik.de | Spain & +34 945184100 WWW.Smc.eu post@smc.smces.es
Greece &@+302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden 2 +46 (0)86031200  www.smc.nu post@smcpneumatics.se
Hungary @+36 23511390 www.sme.hu office @sme.hu Switzerland = +41(0)523963131  www.smc.ch info@sme.ch
Ireland @+353(0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smepneumatics.ie | Turkey 2 +90 (0)2124440762  www.entek.com.tr smc@entek.com.tr
Italy B+39 (0)292711 www.smeitalia.it mailbox @smcitalia.it UK T +44 (0)845 1215122 www.smcpneumatics.co.uk — sales@smcpneumatics.co.uk
Latvia @+371 67817700 www.smelv.lv info@smlv.lv

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362

1st printing OP printing OP 00 Printed in Spain

Specifications are subject to change without prior notice and any obligation on the part of the manufacturer.



