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Pinza magnetica

per robot collaborativi

Mitsubishi Electric Corporation

Compatibile con MELFA ASSISTA

M Attira e trattiene oggetti pesanti con un magnete
M Adatta per pezzi con fori e superfici irregolari
B Compatta con elevata forza di tenuta

| Forza di tenuta: Max. 200 N (@ 25, Spessore del pezzo 6 mm)

M Continua a trattenere i pezzi anche quando I'alimentazione dell’aria viene interrotta
M Funziona collegando semplicemente 1 tubo di alimentazione dell'aria e un connettore M12 per il cablaggio elettrico.
M Elettrovalvola, sensore e meccanismo di regolazione della velocita del pistone integrati
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Codici di ordinazione

Pinza magnetica

c E Fluido Aria
Azione Doppio effetto
Pressione d’esercizio [MPa] da0.2a0.6
M H M - 25 D - X7400A - ASSISTA - Pressione di prova [MPa] 0.9
Temperature ambiente e del fluido [°C] -10 a 50 (senza congelamento)
Tipo di uscita sensore E;:Ztaa?i’\l] Spessore del pezzo: 2 mm 160
Simbolo | Modello di sensore | Tipo di uscita Fo:lza I teizf:s;::dij [F:\T]ZZO' 6 mm Ojt:ax.
—_ D-M9N NPN —— —
p D-MoP PNP Lubrificazione Non richiesta
Peso [g] 780
Certificazioni 1SO 9409-1-31.5-4-M5
Modello di sensore D-M9N, D-M9P
Tipo di connettore M12 8-pin connettore (maschio)

SVC

N

[ Parti incluse: Flangia di connessione del connettore, vite di montaggio, perno di

posizionamento, tubo a spirale per connessione (@ 4), raccordi (2 tipi)



Caratteristiche

Forza di tenuta

Il grafico della forza di tenuta mostra il valore teorico per le piastre in acciaio a basso tenore
di carbonio. Le forze di tenuta variano a seconda del materiale e della forma del pezzo.
Eseguire una prova di tenuta facendo riferimento al valore selezionato in base al grafico.
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Regolatore di scarico silenziato
per la regolazione della velocita
durante il rilascio di un pezzo

Regolatore di scarico silenziato
per la regolazione della velocita
durante la tenuta di un pezzo
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