c“us
Controllore senza programmazione €€

H Applicabile fino a 14 punti di posizionamento

B Programmazione non richiesta

Possibilita di configurare il funzionamento di un attuatore elettrico senza l'utilizzo di un PC o di un terminale di programmazione.

Impostare un numero
registrato per la posizione
d'arresto Massimo 14 punti

Visualizzazione
del numero di
posizione

G

s N
@ Impostare il numero di posizione IR @ Impostare una posizione d'arresto IRl €) Registrazione

Spostare I'attuatore fino ad una
posizione d'arresto usando i pulsanti
AVANTI e INDIETRO

A K= Pulsanti AVANTI
e INDIETRO

Registrare la posizione
d'arresto usando il
pulsante SET

H Regolazione di velocita/
accelerazione a 16 livelli

PRI CERr AT Interruttori di regolazione
' )< della velocita

L) @ :<— Interruttori di r_egolazmne
ndine dell' accelerazione

l Compatibile con attuatori con
freno

B Impostazione della forza di spinta
a 3 livelli

Hl Attuatore elettrico compatibile

Serie LECP1

Attuatori compatibili N. catalogo

Pinze elettriche

serie LEH :I . EUS100-77

slitta <4
serie LES '% EUS100-78

)

Cilindro con stelo j

Serie LEY _..'_,, EUS100-83

“.3’//

Cilindro senza stelo s i

Serie LEF o= EUS100-87
&

Attuatore elettrico con )

cursore guidato 2 ¥ EUS100-101

serie LEL 7

Cilindro elettrico/senza stelo ;

Attuatore elettrico/
Microslitta

serie LEP

a profilo ribassato é; EUS100-98
serie LEM L

EUS100-92

Tabella di rotazione
elettrica

serie LER

EUS100-94

09-EU564-Aa-IT



Serie LECP1

s C €

Codici di ordinazione

Controllore con attuatore

1

LEFS16B-100-R3

lTipo di attuatore

Consultare "Codici di ordinazione* nel catalogo dell'attuatore e indicare il Tipo di controllore — Assente
modello. Per gli attuatori compatibili, consultare la tabella sotto. = Senza controllore 1 1.5
Esempio: LEFS16B-100-R31N1 1N | Con controllore senza programmazione (NPN) 3 3
Attuatori compatibili 1P | Con controllore senza programmazione (PNP) 5 5

LECP 1
Controllore—f

Motore compatlbllj

l Lunghezza cavo 1/0 [m]

N1
J

(Codice per set attuatore e controllore.)

LEFS16A-400
I—lCodice attuatore

(Eccetto la specifica del cavo e le opzioni dell'attuatore)

PJ

l Opzione

— |Montaggio con viti

| P | Motore passo-passo (Servo/24 VDC)

Esempio: Inserire “LEFS16A-400” per
LEFS16A-400B-R11N1.

D Nota) [Montaggio guida DIN

Numero punti di posizionamento

Nota) Guida DIN non compresa.

Ordinarla a parte. * Se si seleziona il modello con controllore (-J1NCJ-01P0)

|I| 14 (senza programmazione)] ¢ Lunghezza cavo /0 [m] al lpomento di ordinare la serie LE, non c'é bisogno di
— Senza cavo ordinare questo controllore.
Tipo di I/O paralleloe 1 15
N NPN 7 3
P PNP 5 5
APrecauzione Il controllore & fornito come

[Prodotti a norma CE]

[Prodotti a norma UL]

La conformita EMC & stata provata combinando I'attuatore elettrico della serie LED e il controllore della serie LEC.

La normativa EMC dipende dalla configurazione del pannello di controllo del cliente e dalla relazione con altre
apparecchiature elettriche e altri cablaggi. Per questo, non & possibile certificare la conformita EMC dei componenti di SMC
incorporati nelle apparecchiature del cliente nelle condizioni effettive di esercizio. Di conseguenza, & necessario che cliente
verifichi la conformita con la direttiva EMC del complesso di macchinari e attrezzature.

Quando é richiesta la conformita a UL, I'attuatore elettrico e il controllore devono essere usati con un'alimentazione classe 2 UL1310.

unita singola (ricambio).
Verificare che il controllore e il ci-
lindro siano compatibili.

x Consultare il manuale di funzionamento
per usare questo prodotto. Scaricarlo
dal nostro sito web http://www.smc.eu

Specifiche

Specifiche di base

Elemento

LECP1

Motore compatibile

Motore passo-passo (Servo/24 VDC)

Alimentazione elettrica Nota 1)

Tensione di alimentazione: 24 VDC +10 %, Max. assorbimento: 3A (picco 5A) Nota 2)
[Compresa potenza azionamento motore, potenza controllo, arresto, rilascio bloccaggio]

Ingresso parallelo

6 ingressi (isolamento fotoaccoppiatore)

Uscita parallela

6 uscite (isolamento fotoaccoppiatore)

Punti d'arresto

14 punti (numero posizione da 1 a 14(E))

Encoder compatibile

Fase A/B incrementale (800 impulsi/giro)

Memoria

EEPROM

LED

LED (verde/rosso) uno di ciascuno

Display LED a 7 segmenti Nota )

Display a 1 cifra, 7 segmenti (rosso) Le cifre sono espresse in esadecimale (da “10” a “15” in numero decimale sono espresse come “A” a “F”)

Meccanismo freno

Normalmente chiuso Nota 4)

Lunghezza cavo [m]

Cavo 1/0: 5 max., Cavo attuatore: 20 max.

Sistema di raffreddamento

Raffreddamento naturale ad aria

Campo temperatura d'esercizio [C]

0 a 40 (senza congelamento)

Campo umidita d'esercizio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Campo temperatura di stoccaggio [°C]

—10 a 60 (senza congelamento)

Campo umidita di stoccaggio [%UR]

90 max. (senza condensazione)

Resistenza d'isolamento [MQ]

Tra sede e terminale SG: 50 (500 VDC)

Peso [g]

130 (montaggio con viti), 150 (montaggio su guida DIN)

Nota 1) Non utilizzare un alimentatore con funzione di prevenzione “inrush current” per alimentare il controllore. Quando € richiesta la conformita a UL,
I'attuatore elettrico e il controllore devono essere usati con un'alimentazione classe 2 UL1310.
Nota 2) L'assorbimento varia a seconda del modello di attuatore. Per ulteriori dettagli, consultare il manuale del relativo attuatore.

Nota 3) “10” a

A

“15” in numero decimale sono visualizzati come segue nel LED a 7 segmenti.

AbcdEF

Visualizzazione decimale
Visualizzazione esadecimale
Nota 4) Applicabile al meccanismo frenante attivo senza alimentazione.

SVC
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Dettagli controllore

Controllore senza programmazione Serie LE CP 1

@// N. Display Descrizione Dettagli
| PWR | LEDa aimentazins | Aimentazone setvce Oseno O et w sccerce
//@ Con allarme : Rosso si accende
@ ALM LED allarme Impostazione parametri : Rosso intermittente
G20 Q| — | coews |Medleeeproedore caniomtoe ottt o
Telaio (serrare la vite con il dado per il montaggio
//@ ® - FG del corEtroIIore. Collegare il cavo dﬁ terra). %
® — Selettore della modalita | Cambiare il modo tra manuale e automatico.
® — LED a 7 segmenti | Posizione d'arresto, il valore impostato da () e i dati dell'allarme vengono visualizzati.
@ SET Tasto di impostazione | Decidere le impostazioni o il funzionamento del drive in modo manuale,
4 3 — Selettore della posizione | Assegnare la posizione al drive (da 1 a 14) e la posizione di origine (15).
© MANUAL Tasto manuale avanti | Eseguire il movimento manuale e comando a impulsi avanti
/CD u Tasto manuale indietro | Eseguire il movimento manuale e comando a impulsi indietro.
/@ an SPEED Interruttore velocita avanti | Sono disponibili 16 velocita avanti.
= 2 Interruttore velocita indietro | Sono disponibili 16 velocita indietro.
3 ACCEL Interruttore accelerazione avanti | Sono disponibili 16 passi di accelerazione avanti.
Interruttore accelerazione indietro | Sono disponibili 16 passi di accelerazione indietro
B CN1 Connettore di alimentazione | Collegare il cavo di alimentazione.
CN2 Connettore motore | Collegare il connettore del motore.
/® W) CN3 Connettore encoder | Collegare il connettore dell'encoder.
CN4 Connettore 1/0 Collegare il cavo I/O.

Montagﬁio

Montaggio del controllore mostrato sotto.
1. Montaggio con viti (LECP100-[0)

(Installazione con due viti M4)

Filo di terra

Direzione di montaggio :>

Direzione di montaggio :>H

2. Messa a terra
Serrare la vite con il dado per il montaggio del cavo di terra
come mostrato sotto.

Vite M4
Cavo con terminale a presa

Rondella dentata di bloccaggio

T

Controllore

Nota) Quando si usa una taglia pari o superiore a 25 della serie LE, lo spazio tra i controllori deve essere di almeno 10 mm.

/A Precauzione

Taglia
Larghezza estremita L:2.0 a 2.4 [mm]
Spessore estremita W: 0.5 a 0.6 [mm)]

W]

e \/iti M4, cavo con terminale di fissaggio e rondella dentata di bloccaggio non compresi.
Prevedere una messa a terra atta ad assicurare la tolleranza al rumore.

eUsare un cacciavite di precisione della misura mostrata sotto per cambiare l'interruttore
di posizione (® e il valore di impostazione dell'interruttore di velocitd/accelerazione (1) a (4.

Ingrandimento dell'estremita

del cacciavite

SVC

O



Serie LECP1

Dimensioni
Montaggio su guida DIN (LECJ100D-0)

38
85 11.5) S 36.2
e
B
e &
7 = Guida DIN
Z| &
5 g AXT100-DR-
8 B PRy o SRR
J % g # Per O, introdurre un numero nella fila dei “N.”
e sl 2 della tabella sottostante.
Sl g
i g g s
Q
s a3
S 5.25
\ al N
 E— e — 8 [N
0
0
125

Dimensione L [mm]

N. 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

23 | 355 | 48 | 605 | 73 | 855 | 98 |1105| 123 | 1355 | 148 | 160.5| 173 | 1855 | 198 | 210.5 | 223 | 235.5 | 248 | 260.5

L
N. 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40
L 273 | 2855 | 298 |310.5| 323 | 3355 | 348 |360.5| 373 |385.5| 398 |410.5| 423 | 4355 | 448 | 460.5 | 473 | 4855 | 498 | 510.5

Adattatore di montaggio guida DIN
LEC-2-DO0 (con 2 viti di montaggio)

Da usarsi quando I'adattatore di montaggio della guida DIN viene montato successivamente sul driver a montaggio con viti.

Connettore I/O CN4

Montaggio con viti (LECCI100-)

Connettore encoder CN3

Connettore motore CN2

Connettore di alimentazione CN1

85 36.2

18.1 04.5
per montaggio corpo

4.5

110

O



Controllore senza programmazione Serie LE CP 1

Esempio di cablag_guo 1

* Quando si collega un connettore di alimentazione CN1, usare il cavo di alimentazione (LEC-CK1-1).
# |l cavo di alimentazione (LEC-CK1-1) & un accessorio.

] Connettore di alimentazione elettrica: CN1

Terminale connettore di alimentazione CN1 per LECP1 Cavo di alimentazione per LECP1 (LEC-CK1-1)
Nome terminale |Colre g caro Funzione Dettagli
ov | By | Alimentazione | Terminale M 24V/terminale C 24V/ E% ] i - % H@
comune (-) terminale BK RLS sono comuni (-).
M 24V | Bianco Alimentazione | Alimentazione motore (+) fornita
controllo (+) al controllore

Alimentazione | Alimentazione controllo (+) verso
controllo (+) controllore

BK RLS | Nero | Rilascio freno (+) | Ingresso (+) per rilascio freno

C 24V |Marrone

Esempio di cablaggio 2

* Quando si collega un PLC al connettore I/O parallelo CN4, usare il cavo I/0O (LEC-CK4-[J).
* Cambiare il cablaggio a seconda del tipo di I/O parallelo (NPN o PNP).

] Connettore I/O parallelo: CN4

ENPN HEPNP
Alimentazione elettrica Alimentazione elettrica
CN4 24 VDC per segnale I/0O CN4 24 VDC per segnale I/O
COM+ 1 {4 COM+ 1 {4
COM- 2 COM- 2
ouTo 3 ouTo 3 —Carco}
ouT1 4 —{Caio}—9 ouTH 4 —{Caieo}
ouT2 5  —{Caico}—9 ouT2 5  —Carco}
ouT3 6 ouT3 6 —Caio——+
BUSY 7 Caieol— BUSY 7 —{Caieo}
ALARM | 8 ALARM | 8 (—{Cain}
INO 9 — —1 INO 9 — 1
IN1 10— — IN 10— —
IN2 = IN2 "=
IN3 2= IN3 12—
RESET | 18 — ——¢ RESET | 13 — 1
STOP "= STOP 14— —
Segnale in ingresso Segnale in uscita
Nome Dettagli Nome Dettagli
COM+ Collega I'alimentazione elettrica 24 V per il segnale in ingresso/uscita Si accende al termine del posizionamento o della spinta.
COM- Collega I'alimentazione elettrica 0 V/ per il segnale in ingresso/uscita (L'uscita viene ordinata in combinazione di OUTO a 3).
« Istruzione di azionamento (ingresso come combinazione di INO a IN3) OUTO0 a OUT3 Esempio - (funzionamento completo per posizione n. 3)
© [struzione di ritorno alla posizione di 0 asse (INO a IN3 tutte ON contemporaneamente) OuUT3 ouT2 OUT1 OouTo
INO a IN3 Esempio - (istruzione i azionamento per posizione n. 5) OFF OFF ON ON
IN3 IN2 IN1 INO BUSY Si attiva quando l'attuatore si muove
OFF ON OFF ON *ALARM Not) | Nessuna uscita quando I'allarme @ attivo o servo OFF
Reset allarme e interruzione del funzionamento Nota) Segnale per circuito a logica negativa (N.C.)
Durante il funzionamento: arresto decelerazione dalla posizione in cui
RESET ) .
il segnale & immesso (servo ON mantenuto)
Quando l'allarme € attivo: reset allarme
STOP Istruzione di arresto (dopo arresto decelerazione massima, servo OFF)
Segnale in ingresso [INO - IN3] Tabella numero posizione ©: OFF @: ON Segnale in uscita [OUTO0 - OUT3] Tabella numero posizione ©: OFF @: ON
Numero posizione IN3 IN2 IN1 INO Numero posizione OouUT3 ouT2 OUT1 OouTo
1 @) @) @) [ ) 1 O @) @) [ ]
2 @) @) [ @) 2 @) @) [ @)
3 @) @) [ ) [ ] 3 O @) [ ) [ ]
4 @) [ ) @) @) 4 O [ @) @)
5 O [ ] @) [ ] 5 @) [ ) @) [ ]
6 O [ [ ©) 6 O [ ) [ @)
7 @) [ ] [ ] [ ] 7 @) [ ] [ ] [ ]
8 [ ) @) @) ©) 8 [ ) @) @) ©)
9 [ @) @) [ 9 [ @) @) [
10(A) [) @) [ ] ©) 10(A) [) @) [ ) o
11(B) [ ) O [ ) () 11(B) [ J O [ ] [ ]
12 (C) [) [ ) ®) ©) 12 (C) [) [ ) @) o
13 (D) [ J [ J O () 13 (D) [ J [ ) ©) [ ]
14 (E) [) [ ) [ ] o 14 (E) [) [) [ ] o
Ritorno alla posizione di 0 asse [ ) [ ] [ ] [ ] Ritorno alla posizione di 0 asse [ ] [ ] [ ] [ ]

SVC 4
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Serie LECP1

Funzionamento segnali

(1) Ritorno alla posizione di 0 asse

Alimentazione elettrica | 77-" " -7 "7 7 H 24V
1 INO-3 tutte ON § ov

Voo ON
Ingresso INO-3 4 I I OFF
\ b
BUSY 3 ON
—— ‘ OFF

Uscita OuT0-3

*ALARM i
)

Rilascio
Mantenimento

0 mm/s

| segnali in uscita per OUTO0, OUT1, OUT2, OUT3 i
sono ON al termine del ritorno alla posizione di 0 asse. |
]

+ “*ALARM” & espresso come circuito a logica negativa.

(4) Arresto mediante segnale STOP

(2) Operazione di posizionamento

Alimentazione elettrica 24V Alimentazione elettrica 24V
oVv oV
ON ON
Ingresso | INO-3 v/////\ OFF INO-3 v/////\ OFF
A — on Ingresso b 4
ouT0-3 W T OFF STOP oo | | ’
Uscta ¥ Pl i on
BUSY i OuTo-3 W OFF
f S : .", " \‘
] Ml ' . ! ‘1
Freno esterno ," i Ilax“’ Uscita BUSY 5 .
P antenimento — Lo
i AR
S\ +ALARM i :
L
Grafico guida velocita - 0 mm/s .
Operazione di posizionamento | | Freno estermno Rilascio
e Mantenimento

| segnali delle uscite OUT0-3 sono ON nello stesso stato i !
degli ingressi INO-3 al termine del posizionamento. i Y /
! ) ) s J 0 mm/s
Grafico guida velocita

Arresto mediante segnale STOP durante I'operazione di posizionamento

(3) Arresto interruzione (arresto resettaggio)

; ; ; 24V
Alimentazione elettrica
oV (5) Reset allarme
ON T esettaggio allarmet
- ) T TeY L~ —
IN0-3 v/////\ OFF on
Ingresso i 4 Ingresso | RESET I I
oo . ~ OFF
RESET ) i I I s
vi—F : Uscita | *ALARM | | ON
! AN ON OFF
OuTO0-3 - \ T —_——————
— i OFF 1Emissione allarme
Uscita ¥ « T -
BUSY = “*ALARM” & espresso come circuito a logica negativa.
[ :
: Rilascio
Freno esterno )
Mantenimento

Grafico guida velocitz‘a—/_\— 0 mm/s

Arresto interruzione durante operazione di posizionamento

O
2



Opzioni: Cavo attuatore

Controllore senza programmazione Serie LE CP 1

[Cavo robotico per motore passo-passo (servo/24 VDC), cavo standard]

LE-CP-

-]

LE-CP-élLunghezza cavo:

1.5m3m,5m

Lato controllore
—_—

Connettore C  (14.2)

(Numero pin)
1 ﬁl > Lato attuatore = < (Numero pin)
Lunghezza cavo (L) [m] (135)5TE=76 == ) T Al B
1 15 1g8 2 —[ \ ! 1 1
; o = © A6 B6
3 3 15416 Connettore A | = lesr!
14.7
5 5 (10) (30.7) L (11) (14.7)
8 8 LE-CP-§2/Lunghezza cavo: 8 m, 10 m, 15 m, 20 m
A 10° (+ Realizzato su richiesta) Lato controliore
B 157 (Numero pin) Connettore C ~ (14.2)
(& 20° = é Lato attuatore 2 S (Terminal no.)
+ Realizzato su richiesta — ) ~ B1
~ "
(Solo cavo robotico) im ;; ;
. . = === & B6
Tipo di cavo® p ]
- Connettore A 14.7)
_ Cavo robotico (307) |5 = L
Cavo flessibile - -
S (Cavo standard) Cireuito Ch:?r:ﬁgl?g;zlle\ el ey g;ﬁ;m??%
A B-1 Marrone 2
A A-1 Rosso 1
B B-2 Arancione 6
B A2 Giallo 5
COM-A/COM B3 Verde 3
COM-B/— A-3 Blu 4
_____Schermo__ Colore del cavol 1+ 11113
Vce B-4 ¢ 7 3 7 ¢t Marrone 12
GND A4 4 i 0 i { Nero 13
A 2 T OO0 R 5
A A-5 ¢ T T ? Nero 6
B B6 ¢ 1 {  Arancione 9
B A6 Y : Nero 8
D P — 3
[Cavo robotico con freno e sensore per motore passo-passo (servo/24 VDC), cavo standard]
LE-CP- -B- LE-CP-S/Lunghezza cavo:1.5m,3m,5m
—_ Lato attuatore Lato controllore
(Numero pin) Connettore A g Connettore G (14.2) Numero pin)
, T S = A1 - B1
Lunghezza cavo (L) [m] b= P — ﬁj g ||
1 15 (13.5) 5 6 = L vAe 1}-B6
12 ST B1
: ; 15816 EEFQ_/_E 5l | 92 AS@BS
5 ™ Connettore B 5 N
8 5 (10) L(807) S L ) (14.7)
A 10° LE-CP-3&/Lunghezza cavo: 8 m, 10 m, 15 m, 20 m
B 15 (* Realizzato su richiesta)
C 20* L N Lato controllore
ato attuatore _—

+ Realizzato su richiesta
(Solo cavo robotico)

Con freno e sensore ®

Tipo di cavo

Cavo robotico
(Cavo flessibile)

S Cavo standard

(Numero pin)

|
jEy—.]

— (Y) LD
Connettore A © g
— Q
N

Connettore C

(1242 (Numero pin)

<A1

SVC

O

=== A1 B1
e ! @ A3 ﬂl' B3
IS -
Connettore B ;\T Ng
(80.7) [(—— & (14.7)
A N. terminale N. terminale
(Chiefito connettore A Colore del cavol ;;tore ¢
A B-1 Marrone 2
A A-1 Rosso 1
B B-2 Arancione 6
B A-2 Giallo 5
COM-A/COM B-3 Verde 3
COM-B/— A-3 Blu 4
N. terminale
____Schermo ____ Colore del cavol ¢ ettore D
Vce B-4 ¢ 7 3 7 ¢t Marrone 12
GND A4 4 i 0 i { Nero 13
2 2 T OO0 R ‘
A A5 1 T T i Nero 6
B B-6 1 - 1 - { Arancione 9
B A-6 ) N Nero 8
— T — 3
N N. terminale
Chiefi connettore B
ooy ST OO :
Freno (-) A1 9 t Nero 5
e e e OO | Mamone 5
Sensore (-) Nola A-3 ¢ t Blu 2




Serie LECP1

Opzioni

[Cavo di alimentazione]

LEC-CK1-1

=]

¢

g L]

(13.3)

(35)

=F

(@6)

(1500)

T oo
oooo

'[ (15.8)

(60) 10.5

Nome terminale{Colore coperchio

Funzione

oV

Blu | Alimentazione comune (-)

M 24V

Bianco

Alimentazione elettrica motore (+)

C 24V

Marrone

Alimentazione elettrica controllo (+)

BK RLS

Nero

Rilascio freno (+)

[Cavo 1/0]
LEC-CK4-

Lunghezza cavo (L) [m]

1

1.5

3

3

5

5

Lato controllore

—

]

* Misura conduttore: AWG20

Lato PLC

—_——

ffffffﬁjf

¢

(16)

= ]

N (10)

(11) 30) N
e (L)
Numero pin | Colore isolamento Indicazione |Colore punto Funzione * Misura conduttore: AWG26

1 Marrone chiaro u Nero COM+

2 Marrone chiaro u Rosso COM-

3 Giallo [ ] Nero ouTo

4 Giallo ] Rosso OUT1

5 Verde chiaro u Nero ouT2

6 Verde chiaro u Rosso OouT3

7 Grigio | Nero BUSY

8 Grigio ] Rosso ALARM

9 Bianco u Nero INO

10 Bianco u Rosso IN1

11 Marrone chiaro | B Nero IN2

12 Marrone chiaro L B Rosso IN3

13 Giallo L B Nero RESET
14 Giallo LB Rosso STOP

= || segnale I/O parallelo € valido in modo automatico. Durante la funzione prova in modo normale, solo I'uscita & valida.



Con segnali di ingresso per eseguire I'operazione
di jog, Controllore per motore passo-passo

LECP1-XB182

M Loperazione di jog puo essere eseguita

usando segnali d'ingresso digitali

Le operazioni di jog che prima potevano essere eseguite
solo con il pulsante sul controllore possono ora essere
eseguite usando lo stato ON/OFF del segnale d'ingresso.

x| segnali di ingresso “JOG+”" e “JOG—" sono utilizzati come istruzioni di movimento.

dell'attuatore

Esempi di applicazione

Ottimale per la regolazione del valore di avanzamento tramite un pulsante mentre si controlla il movimento

(fornito dal cliente)

Specifiche tecniche

Le specifiche non elencate coincidono
con quelle del prodotto standard.

Per maggiori informazioni, consultare il
Catalogo Web.

Modello

LECP1[]-[]-XB182

Motore compatibile

Motore passo-passo (Servo/24 VDC)

Alimentazione elettrica

Tensione d'alimentazione: 24 VDC £10 %*!
[Compresa la potenza di azionamento del motore, la
potenza di controllo, l'arresto, il rilascio del bloccaggio]

Ingresso digitale

6 ingressi (Isolamento fotoaccoppiatore)

Uscita digitale

6 uscite (Isolamento fotoaccoppiatore)

Numero di punti di

Funzione | posizionamento

2 punti

Ingresso jog

Si

Campo temperatura d’esercizio [°C]

0 a 40 (senza congelamento)

Campo umidita ambientale d'esercizio [% UR]

90 max. (senza condensazione)

Campo temperatura di stoccaggio [°C]

da -10 a 60 (senza congelamento)

Campo dell'umidita di stoccaggio [% UR]

90 max. (senza condensazione)

Peso [g]

130 (montaggio con viti),
150 (montaggio su guida DIN)

#1 1l consumo energetico varia a seconda del modello di attuatore.
Per maggiori dettagli, consultare le specifiche dell’attuatore.

O

Grafico dei tempi di controllo

Jog

- Procedura -

(D Quando non viene generato un allarme
(uscita ALLARME ON) e l'ingresso
STOP & OFF, impostare l'ingresso
JOG- o l'ingresso JOG+ su ON.

{

(2)L'uscita OUTJ- o l'uscita OUTJ+ si
attiva ON e inizia il movimento.
Luscita BUSY si attiva ON.

{

(3 Impostare l'ingresso JOG- o

l'ingresso JOG+ su OFF.
{

(®L'uscita OUTJ- o l'uscita OUTJ+ si
disattiva OFF e inizia la riduzione
della velocita.

{

®Il movimento si arresta e I'uscita

BUSY si disattiva OFF.

* Un ingresso JOG- e un ingresso
JOG+ non possono essere

attivati contemporaneamente.

— Grafico dei tempi —

Alimentazione |
elettrica 24V
oV
ON
Segnale| STOP _  |OFF
di
ingresso| JOG-/ J0G+ N
— on
OUTJ-OUTI+ OFF
i : oN
Segnale| - BUsY T OFF
di uscita H ON
*, H
ALARM OFF
Blocco attuatore
i
Velocita 0 mm/s

* “*ALARM” & espresso come un circuito a
logica negativa.

SVC




LECP1-XB182

Codici di ordinazione

L

Attuatore elettrico

ECP1

Controllore

Motore compatibile

P

-XB182

lCon segnali di ingresso per eseguire
I'operazione di jog (punti di arresto:
2 punti)
Codice attuatore
(Inserire la parte dal modello di attuatore "LE" alla "corsa").
Esempio: Inserire “LEHZ10LK2-4" per il tipo LEHZ10LK2-4AF-
R11N1D.

» Guida DIN

Non montabile

‘ P ‘ Motore passo-passo (Servo/24 VDC) ‘
Tipo ingressi/uscite digitali® o
N NPN
P PNP

D Montabile

Schema del cablagﬂio

Lunghezza cavo4/O

Senza cavo

1.5m

3m

1
3
5

5m

= La guida DIN non & compresa.

Deve essere ordinata separatamente.

| Connettore /O digitali: CN4

* Quando si collega un PLC al connettore I/O digitali CN4, utilizzare il cavo I/0 (LEC-CK4-0J).
« || cablaggio cambia a seconda del tipo di I/O digitali (NPN o PNP).

HENPN
Alimentazione
elettrica 24 VDC
CN4 per segnale 1/0
COM+ 1 {F
COM- 2
OUTJ+ 3
OUTJ- 4
ouTo 5
ouT1 6
BUSY 7 Carico
ALARM | 8
JOG+ S — ¢
JOG- 00— —1
INO 1M — —
IN1 22—
RESET | 18 — 1
STOP ¥
]

O

HPNP

Alimentazione
elettrica 24 VDC
per segnale I/0

=

CN4
COM+

COM-
OUTJ+
OUTJ-
ouTo
OUT1
BUSY
ALARM
JOG+
JOG-
INO
IN1
RESET
STOP

(Carico

Carico

(Carico

Carico

Carico|

(N[O |0 |H~ (W[ | =

(Carico

©

-
o

WYY eERE

-
-

e
N

—_
w

-
IS




Con segnali di ingresso per eseguire I'operazione di jog LECP 1 XB 1 82
-

Controllore per motore passo-passo

Dimensioni

Montaggio con viti (LECL 1] -[J[]-XB182) Connettore 1/0 CN4

Connettore ﬁ@
encoder CN3

Connettore motore CN2

Connettore di alimentazione
elettrica CN1

g

85
N 1.2 ) @45 -
~ Per montaggio corpo
2 3 g
| S— ———7
N
4.5

Per montaggio corpo ‘

Montaggio su guida DIN (LEC11CID-[ [ 1-XB182)

38
85 (115) 36.2
d-p &
o
S —
&} P =
a) % @sic
© | & — "
8| | LE =’
i —]
0 P I e R
9 il Kes Nap N RS
S
=| 4| o ©
B S| F| ®
ol 8
'g c
gl 3
gl ¢
N
8 o

=

A Precauzione

(D L'operazione di jog & una funzione che viene fornita principalmente per controllare il funzionamento della macchina
durante la regolazione, l'ispezione o la manutenzione della stessa.
Mentre € in corso I'operazione di jog, I'allarme relativo al funzionamento non verra rilevato. Per questo motivo, si sconsiglia di
utilizzare questa funzione durante il funzionamento automatico della macchina.

@ Se la parte mobile dell'attuatore elettrico viene fatta entrare in collisione con un oggetto durante I'operazione di jog, &
probabile che I'attuatore elettrico si rompa.
Prima di utilizzare I'attuatore, verificare attentamente che non entri in collisione con oggetti.

SVC 10
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