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Cilindri guidati

Serie MG

Cilindro guidato | |
. Diametro (mm) Corsa standard (mm)
Ser e M G G 75 100 125 150 200 250 300 Pag. 1
.20 |

Cilindro base con steli di guida laterali

® Corse lunghe disponibili
® Deceleratori idraulici standard.
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(Bloccaggio a
fine corsa)
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Cilindro guidato / Bloccaggio a fine corsa

Serie MGG

Assicura il mantenimento della posizione del
cilindro anche in assenza di alimentazione pneumatica.

@ Durante lo scarico dell'aria, le parti mobili
vengono bloccate sulle posizioni di fine corsa.

Cilindro guidato / Tipo compatto

Serie M G C | - Corsa standard (mm) | Pag. 39
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Tipo compatto della serie MGG

@ Corpo guida compatto e
piastra anteriore

Corsa lunga
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Cilindro guidato

serie MGG

020, 925, 032, 640, 950, 663, 680, 100

Cilindro base con steli di guida laterali

Unita di traslazione lineare
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Cilindro base con steli di guida laterali
Un'unita di traslazione lineare dotata di elevata resistenza al

Cilindro guidato
020, 025, 8632, 940,

Due tipi di guida Ammette montaggio di
per stelo guidato sensori compatti.

Guida su bronzine ------ Ottima resistenza all'usura ed elevata capacita di carico
Guida a sfere ------ Elevata precisione e funzionamento uniforme

Tutti i modelli sono dotati di anelli magnetici incorporati per sensori.
Sensori applicabili sull'intero campo corsa.

| Posizione del cilindro rilevabile.

Precisione antirotazione migliorata

Esempio di applicazione . . . . gs .
P S appTees grazie ai due tipi di guida

Diametro

(mm) 20 25 32 40 50 63 80 | 100

Guida su bronzine| +0.07° | +0.06° | £0.06° | £0.05° | £0.04°| £0.04° | £0.04°| £0.03°

Guida

adEeE +0.06°| +0.05°| +0.04°| +0.04° | £0.04° | +0.03° | £0.03° | £0.02°

Con il cilindro in posizione di rientro (valore iniziale), in assenza di carico o di flessione dello
stelo guidato, la precisione antirotazione sara uguale o inferiore al valore indicato nella tabella.

Attacco lubrificante disponibile
come standard.

Consente la lubrificazione dei cuscinetti.
SVIC
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in una configurazione compatta
carico laterale e precisione antirotazione

Serie MGG
050, 063, 980, 6100

L'opzione di bloccaggio a fine corsa assicura
il mantenimento della pos. del cilindro anche
in assenza di alimentazione pneumatica.

Durante lo scarico dell'aria, le parti mobili vengono bloccate nelle
posizioni di fine corsa.

. ibill
dlspon Massimo
he i
I u ng Massimo | @100 per
C Orse Massimo ' @80 per ' corsa
. Massimo | ©63 per ' corsa 1300
Massimo | g50 per ' corsa 1200
. Massimo 040 per ' corsa 1100
Massimo ' @32 per : corsa 1000
| Massimo ' 225 per ' corsa 800
Y 020 per ' corsa 600

corsa 500
400

Semplice regolazione della
corsa

La corsa & regolabile mediante la
piastra posteriore.

| deceleratori idraulici e le viti
di regolazione sono standard.

Deceleratore idraulico di fine corsa per funzionamento
ad alta velocita e regolazione corsa compatibili.

W
- @
1\s 4 N P
g X Vite ad esagono
/i <4/ \lincassato
@ \ Piastra posteriore
S

I Quattro tipi di montaggio

(1) Dall'alto (2) Dal basso (3) Laterale (4) Con flangia anteriore

¥
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I Ampia gamma di esecuzioni speciali
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Cilindro guidato

Serie MGG

020, 925, 932, 940, 8650, 963, 980, 100

Codici di ordinazione

MGGILB|32| |-100-M9BW| |-

Cilindro guidato l l Esecuzioni speciali
Vedere pag. 6.

Guida®

M | Guida su bronzine . .
- Numero di sensori
L | Guida a sfere .
Montaggio - 2pz.
B |Base S 1 pz.
F | Flangia anteriore n_|"n“pz.
. o— |
Diametro eSensore
20| 20 mm ) Senza sensore
25 25mm (anello magnetico incorporato)
32| 32mm = Per i modelli di sensori applicabili, vedere la
40| 40 mm tabella qui sotto.
50| 50 mm Filettatura ®
63| 63 mm - Rc ® Corsa cilindro (mm)
80/ 80 mm TN NPT Vedere tabella "Corsa standard" a pag. 5.
100/ 100 mm TF G

Sensori applicabili / Per le specifiche dettagliate dei sensori, vedere le pagg. 56-70.

= Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavi (m) ]
) . . one| & laggi A : ; i
Tipo| Funzione speciale Coglgiiscwgne i C(%bsggg)lo e ca Tubo applicabile (diam. int.) 05| 1| 3|5 [Ase g?;cr;%tltgtr: ap?)ﬁ(l;lggile
= 020,025 | 232 [040+063 80,0100 () |(M)|(L)|(D)|(N)
3fili
&l EvNey | TSV — e — o |—|@— - — ¢ -
o 100 V A93 - @ | —e|—|—| — —
] Grommet —
o 2 Max. 100 V A90 — | ®|—|®|—|—] — Cl
g E 12V 100 V, 200 V (B54) B54 o — 06— — .
§ 2| 2fili |24V Max. 200 V (B64) B64 o — 10— |—| — Fé,i'g’
» @ — C73C — | 0 — o 06 — —
Connettore—
= Max. 24 V Cc80C — | & —| o0 e —
Indicazione di diagnostica (LED bicolore) | Grommet | &5 — — (B59W)‘ B59W ®— |0 —|—| —
3fili (NPN) SV 1oy M9N G59 e |— @/O|—| O cl
Grommet 3ili (PNP) ' M9P G5P (@ | —|@/O|—| O
M9B K59 — —
S 2 il 12V 9 ® —00 o | _
] Connettore H7C — | & — 100 e —
]
g 3 (NPN) MONW — ® 60O —| O
s & suvlsy oy — = G5W @ — /@O —| O Cl | Rele,
o Indicazione 3 i (PNP ' M9OPW — | ®©  @/®O|—| O PLC
5 di diagnostica i (PNP) — G5PW @ |—|@|O|—| O
2 | (LED bicolore) |Grommet
3 MOBW — ® 60O —| O
2 fili 12V — KW @ —|@|O|—| O -
Resistente all'acqua (LED bicolore) H7BA G5BA| — |— ® O|— O
Uscitadi diagnosiica (LED bicolore) 4 fili (NPN) 5V,12V H7NF G59F @ |— | @|O|—| O Cl
* Simboli lunghezza cavi: 0.5 m (Esempio) MONW | sensori allo stato solido indicati con "(Q” si realizzano su richiesta.
im - (Esempio) MONWM x D-A901V, M9OIV, M9OOWV, e D-M9BA non applicabili.
3m - (Esempio) MONWL
5m - . (Esempio) MONWZ
Assentg e N (Esempio) H7CN

+ Oltre a quelli elencati, esistono altri sensori applicabili: consultare pag. 36 per dettagli. Precauzione
* Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare il catalogo In caso di uso di sensori indicati tra parentesi ( ), il rilevamento di fine corsa

"Best Pneumatics" di SMC. o ; )
- . otrebbe non essere possibile in funzione del modello di raccordo
+ D-A90, M9, M9OW vengono consegnati unitamente al prodotto (ma non assemblati). ipstantaneo odi regolatorepdi flusso. In questo caso, contattare SMC

(Solo il supporto di montaggio del sensore & fornito gia montato).
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Cilindro guidato Serie MGG

Modello / Caratteristiche
Simbolo JIS

,@

o

Corsa standard

Modello (tipo di guida) Diametro (mm) Corsa standard (mm) Corsa lunga (mm)
20 75, 100, 125, 150, 200 250, 300, 350, 400
25 350, 400, 450, 500
32 350, 400, 450, 500, 600
MGGM (Guida su bronzine) 40 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800
MGGL (Guida a sfere) 50 75, 100, 125, 10, 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000
200, 250, 300 ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’
63 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1100
80 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1100, 1200
100 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1100, 1200, 1300
= Altre corse intermedie e brevi sono disponibili su richiesta.
Caratteristiche
Modello MGGOT20 | MGGI25 | MGGLII32 | MGGLI40 | MGGICI50 | MGGLITI63 | MGGLI80 | MGGLICI100
Cilindro base CDG1BN| Diametro || Filettatura |—| Corsa |—| Sensore |
Diametro (mm) 20 | 25 [ 32 | 4 | 5 | 63 | 8 | 100
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Pressione di prova 1.5 MPa
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa (orizzontale senza carico)
Temperatura d'esercizio -10 +60°C
Velocita pistone 50 + 1.000 mm/s 50 + 700 mm/s
Ammortizzo Cilindro base Paracolpi elastico
Unita di guida Deceleratori idraulici incorporati (2 pz.)
Coodrosin st | 0 —tomm
Lubrificazione cilindro base Senza lubrificazione
Tolleranza di filettatura JIS classe 2
Tolleranza sulla corsa :szgmm (corsa 1000 max.),:g:g mm (corsa 1001 min.)
Precisione | Guidasubronzine|  +0.07° +0.06° +0.06° +0.05° +0.04° +0.04° 40.04° +0.03°
antirotazione’| Guida a sfere |  +0.06° +0.05° +0.04° +0.04° +0.04° +0.03° +0.03° +0.02°
Attacco di connessione (Rc, NPT, G) 1/8 1/4 3/8 1/2

+ Con il cilindro in posizione di rientro (valore iniziale), in assenza di carico o di flessione dello stelo guidato, la precisione antirotazione sara uguale o inferiore al valore indicato nella tabella.

Caratteristiche deceleratore idraulico

Modello deceleratore idraulico RB1007 RB1412 RB2015 RB2725
Cilindro guidato applicabile MGGO20 |MGG[I25,32| MGGLOO40,50,63 | MGGLII80,100

Massimo assorbimento di energia (J) 5.88 19.6 58.8 147

Assorbimento corsa (mm) 7 12 15 25

Massima velocita d'impatto (m/s) 5

Max. frequenza di esercizio (cicli/min™) 70 45 25 10

Campo della temp. ambiente (°C) -10+80

Forza della In estensione 4.22 6.86 8.34 8.83

molla (N) In rientro 6.86 15.98 20.5 20.01

= Indica valori con massimo assorbimento di energia per ciclo. Dunque, la frequenza di esercizio pud essere aumentata in
funzione dell'assorbimento di energia.

O



Serie MGG

Uscita teorica

Unita: N
Diametro Diametro stelo |Direzione di|Area pistone Pressione di esercizio (MPa)
(mm) (mm) esercizio | (mMm?) | 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0
20 8 ouT 314 62.8 94.2 126 157 188 220 251 283 314
IN 264 52.8 79.2 106 132 158 185 211 238 264
25 10 ouT 491 98.2 147 196 246 295 344 393 442 491
IN 412 82.4 124 165 206 247 288 330 371 412
32 12 ouT 804 161 241 322 402 482 563 643 724 804
IN 691 138 207 276 346 415 484 553 622 691
40 16 ouT 1260 252 378 504 630 756 882 1010 1130 1260
IN 1060 212 318 424 530 636 742 848 954 1060
50 20 ouT 1960 392 588 784 980 1180 1370 1570 1760 1960
IN 1650 330 495 660 825 990 1160 1320 1490 1650
63 20 ouT 3120 624 936 1250 1560 1870 2180 2500 2810 3120
IN 2800 560 840 1120 1400 1680 1960 2240 2520 2800
80 25 ouT 5030 1010 1510 2010 2520 3020 3520 4020 4530 5030
IN 4540 908 1360 1820 2270 2720 3180 3630 4090 4540
100 30 ouT 7850 1570 2360 3140 3930 4710 5500 6280 7070 7850
IN 7150 1430 2150 2860 3580 4290 5010 5720 6440 7150
Nota) Uscita teorica (N) = pressione (MPa) x area pistone (mm?)
Made 10 . -
order | Esecuzioni speciali
Peso (maggiori dettagli a pag. 71).
(kg) Simbolo Caratteristiche
Diametro (mm) 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 | 80 | 100 XB6 | Cilindro per alte temperature (150°C)
Tipo LB (guida a sfere / base) 172 (282 |3.84 |7.19 [11.63 |166 [26.32 (37.46 XB13 | Cilindro a bassa velocita (5 + 50 mm/s)
Q
@ | Tipo LF (guida a sfere / XC4 | Con raschiastelo rinforzato
S montaggio con flangia anteriore) 244 |3.79 | 487 |9.38 |14.17 |20.58 (33 45,98 —
o : - XC60 | In acciaio inox
o | Tipo MB (guida su bronzine / base) | 1.71 [2.79 |3.36 |7.17 [11.36 |16.22 |25.61 |36.36 — -
a XC Cilindro con corsa regolabile /
Tipo MF (guida su bronzine / montaggio flangia anteiore)| 2.42 | 3.75 | 4.39 |9.37 [13.89 [20.2 |32.29 |44.89 8 Estensione regolabile
Peso aggiuntivo per ogni incremento corsadi50mm | 0.14 | 0.17 [ 025 |04 | 0.61 | 0.82 | 1.11 | 1.48 xcg | Cilindro con corsa regolabile /
. Rientro regolabile
Peso aggiuntivo per corsa lunga 0.01 |{0.01 |0.02 [0.03 | 0.06 | 0.1 0.19 | 0.26
— XC11 | Cilindro corsa doppia / Stelo semplice
Peso aggiuntivo con supporto 0.011 | 0.018 | 0.019 | 0.031 | 0.061| 0.269| 0.384| 0.548 XC13 - -
Calcolo: (Esempio) MGGLB32-500 Montaggio guida sensore
(Guida a sfere / base, @32/corsa 500, con supporto) XC22 | Tenute in gomma fluorurata
. Peso base ......................................................................... 384 (tlpo LB)
« Peso corsa aggiuntiva- - 0.25/50 st XC35 | Con anello raschiastelo
0GOS wwrerreerrrnrnemeennre et -+ 500 st - - - -
- Peso aggiuntivo per corsa lunga .0.02 XC37 | Maggior diametro farfalla dell'attacco di connessione
* Peso aggiuntivo CON SUPPOMQ «w«weeerererersssssensssssensessseneeees 0.019
3.84 + 0.25 x 500/50 + 0.02 + 0.019 = 6.379 kg XC56 | Con foro per perno
XC71 | Specifiche fori filettati elicoidali
. s XC72 | Senza anello magnetico incorporato per sensore
Peso parti mobili — :
XC73 | Cilindro con bloccaggio (CDNG)
(kg) XC79 Lavorazione aggiuntiva per foro filettato,
Diametro (mm) 20 25 32 40 50 63 80 | 100 foro passante o foro di posizionamento
Peso base parti mobili 069 |1.14 |161 |309 |523 |8.29 [13.09 |18.58 XC83 | Cilindro con bloccaggio (MDNB)
Peso aggiuntivo per incrementi corsa di 50 mm | 0.109 | 0.135 | 0.203 | 0.326 | 0.509 | 0.679 | 0.948| 1.265 X440 | Con attacchi di connessione per lubrificante
Calcolo: (Esempio) MGGLB32-500 X772 Montaggio guida sensore /
* Peso base parti mobilis«-«-«+seeseeesesessmemsmsnini 1.61 Con attacchi di connessione per lubrificante
* Peso corsa aggiuntiva-- 0.203/50 st
0 COFG@r++rerereersreesre e ettt 500 st

1.61 + 0.203 x 500/50 = 3.64 kg



Idro-pneumatico

Cilindro guidato Serie MGG

Resistente all'acqua

Cilindro idraulico per bassa pressione di 1.0 MPa max.

Se utilizzato insieme all'unita idropneumatica serie CC, sono possibili,
mediante uso di valvole e di altri impianti pneumatici, azionamenti uniformi a
bassa velocita e stop intermedi simili a quelli delle unita idrauliche.

L'installazione di uno speciale raschiastelo davanti alla tenuta dello stelo sul cilindro
base blocca l'infiltrazione di liquidi esterni allinterno del cilindro. Questo modello
pud essere utilizzato in presenza di refrigeranti per macchine utensili e di
applicazioni che generino spruzzi d'acqua, come autolavaggi o processi alimentari.

mcgH ’ Guida HMontaggioH Diametro H Filettatura |-| Corsa ‘
Idro-pneumatico
Caratteristiche
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63
Effetto Doppio effetto
Fluido Olio per turbine
Pressione di prova 1.5 MPa
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.18 MPa (orizzontale senza carico)
Velocita pistone 15 + 300 mm/s

Cilindro base

Senza ammortizzo

Ammortizzo - - o :

Unita di guida Deceleratori idraulici incorporati (2 pz.)
Temperatura d'esercizio +5 + 60°C
Tolleranza di filettatura JIS classe 2

Montaggio

Base, flangia anteriore

mccM ’MonlaggioH Diametro H Filettatura ‘ R-

Corsa |-G5BAL

Guida su bronzine

Sensore allo stato solido con l
LED bicolore resistente all'acqua

Cilindro resistente all'acqua
R | Tenuta NBR (gomma nitrilica)
V | Tenuta FKM (gomma fluorurata)

Caratteristiche
Diametro (mm) 32, 40, 50, 63, 80, 100
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa

Min. pressione d'esercizio

0.15 MPa (orizzontale senza carico)

= Per caratteristiche diverse da quelle descritte, vedere pag. 5.
= Possibilita di montaggio sensori.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard.)

Montaggio con flangia anteriore

020 + 650 v
e
E 7% ]
1
if 1“
= 46;' — —
e o
R
Y + Corsa
ﬂ63 Montaggio con flangia anteriore
. gL,i,iI,
G A
; B ™
- : 5 P - —U
8 R
Y + Corsa
(mm)
Diametro(mm) | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
R 14 14 14 15 16 16
Y 79 79 81 89 | 104 | 119

Rame esente / Fluoro esente (Per processi di produzione di CRT)

Per prevenire che ioni di rame o ioni alogeni interferiscano nei processi di
fabbricazione di CRT (tubi a raggi catodici), i componenti sono esenti da
rame e fluoro.

20-MGG’ Guida HMontaggioH Diametro H Filettatura Corsa‘

Rame esente / Fluoro esente

Caratteristiche
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa

Cuscinetto Guida su bronzine
) Cilindro base Paracolpi elastico
Ammortizzo . = - -
Unita di guida Deceleratori idraulici incorporati (2 pz.)
Montaggio Base, flangia anteriore

= Per caratteristiche diverse da quelle descritte, vedere pag. 5.
= Compatibile con sensori (tipo resistente all'acqua)
Nota) Utilizza deceleratori idraulici RBL (resistenti ai refrigeranti).

Dimensioni (Se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard.)

032 + 950

Flangia montaggio frontale

Min. pressione d'esercizio

0.15 MPa (orizzontale senza carico)

.| Cilindro base Paracolpi elastico
Ammortizzo . .. o :
Unita di guida Deceleratori idraulici incorporati (2 pz.)
Montaggio Base, flangia anteriore

= Per caratteristiche diverse da quelle descritte, vedere pag. 5.
Per le dimensioni, consultare le pagg. 20-23.

= Possibilita di montaggio sensori.

O

N
o 0|
m "" @ :_ - -
T ai—
| H Lo} ;_L - -
Lu
Q
X Y + Corsa
063 + 2100
Flangia montaggio frontale
— : - J L 4 - - - -T—
F S N
7kk 43 n
i . y — - i
1la
X Y + Corsa
(mm)
Diametro (mm) Q X Y
32 16 48 77 (85)
40 17 58 84 (93)
50 19 69 97 (109)
63 34 56 112 (124)
80 46 68 137 (151)
100 47 68 138 (152)
* (): Dimensioni per corsa lunga.
Per dettagli, consultare il catalogo (CAT.E244)
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Serie MGG

F Guida su bronzine

Carico su estremita ammissibile

MGGM[_120-[Corsa | MGGM[_]25-Corsa | MGGM[_132-[Corsa |
25 ; l 4 —— 45 Mod l|| l id
(Modello con guida (Modello con guida ey 0 con guida
. . su bronzine)
su bronzine) su bronzine) 4
2

3

— & — 74 —_ -~
g S 3— 9
IS S IS IS
E | ¥® £ | E |8
> . > > iy
B = st: corsa (mm) ? QQ/ o 5 §
17} 173 = 171
KON kel i X
(T [T [TH Q@
S oS
,500 st: corsa (mm) st: corsa (mm)
1 ro] \)\ 1 / A |
> T
; — \ / 200st
L— -\005‘ [ —T
| ——— 1 — 100st
o R o 1 [
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 60 70 0 20 40 60 80 100
Carico su estremita ammissibile (N) Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N)

MGGM[_40-Corsa |
|
6 (Modello con guida
pd su bronzine)
—~ 5 X
> / 1092 )\
()
5 7 02N
2 . 500st_P\_
w /_,..—“—()—Qs't‘ ost st: corsa (mm)
M— ———300s e
1 Sb100st——— | 1
0 T
0 20 40 60 80 100 120 140 160
Carico su estremita ammissibile (N)
MGGM[_150-[Corsa |
8 (Modello con guida
- 2\ su bronzine)
£ )
= L QQG\' /\
> 5 AQ N
© 03
c 4 o0
-8 . 2008 L )\
? 5
r 100/
i = ot 1\
[_——so0st [ —F .
| = | ——T400st| 3005t —— st: corsa (mm)
0 1 —
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260
Carico su estremita ammissibile F (N)

O
:




Cilindro guidato Serie MGG

MGGM[_63-[Corsa |
7.5
(Modello con guida
6 P su bronzine)
£ !
; \Qﬁy / )\
A X
g 4 \0005
'g / 9005\/ />\
g - / ost ]
L L— 700st L
2
— T 1 et T I
/ 3
T | _ﬁo—o‘m—’ ~— st: corsa (mm)
L e —— 300st 5 =
; 100st
0 I ]
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300 320 340 360 380 400
Carico su estremita ammissibile F (N)
MGGML_180-Corsa |
l
8

(Modello con guida

/\ su bronzine)

Flessione Y (mm)
N
2.
&
2 &
1%\}
2 A\

Qoo ;
3 9005‘ N
g00st_— >\
2 7008t

500st L —
1 ///_mo‘(') : >\ st: corsa (mm)
400s
[ —
1 300st 200st 505t
0 |
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
Carico su estremita ammissibile F (N)
MGGML[ ]100-
8 | |
7 (Modello con guida
\ su bronzine)
7

6 By
LA B\

B
S X
; % / >\
c 4 2
S ) X
a \\00 X /
Q3 \0005 —
[T A /
9008 >\
X
1 C— — 600§_‘5005t/ >\> st: corsa (mm)
1 [ ———+1— 400st 55 —
— 200st= 1005t
0 i i f
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

Carico su estremita ammissibile F (N)




Serie MGG

Guida a sfere
Carico su estremita ammissibile

7777777
y ISP /
Wz

MGGL[ ]20-Corsa | MGGL[ ]25-Corsa | MGGL[_J32- Corsa |
25 ——— 35 ——] 4 —
(Modello con guida a sfere) (Modello con guida a sfere) (Modello con guida a sfere)
/ -
2
3
& -
— — (<] — 9
S 2y IS © IS S
E|§ £ ) E |®
> > 2 =~ > N
ch X QC) QPQ QC) 2 éo
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e | 4 i o C &
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/ 1 / %Qge‘
L — 2005‘ \
| T ~ —] p
0 0 [ 75st | o l ]
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 100
Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N)
MGGL[ _40- Corsa |
4 ( % )
Modello con guida a sfere
X
_ |
€ 3 I
3 / 1002
> o
2, 600
o
2 5008
()
g . a00st >
[ — _m
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100st I
0 1
0 20 40 60 80 100 120
Carico su estremita ammissibile F (N)
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7 60051&
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o — 400st >-\
L s
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200st” W |
0 I [ 1
0 20 40 60 80 100 120
Carico su estremita ammissibile F (N)
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Cilindro guidato Serie MGG

MGGL[ 163-[ Corsa |
25
900st (Modello con guida a sfere)
2
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2
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| _— 500st
I
— aoost [~ |
I 300st I st: corsa (mm)
200t _ 505t
0 l
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Carico su estremita ammissibile F (N)
MGGL[ 180-Corsa |
2
900st
(Modello con guida a sfere)
—_ 00st
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E
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0] 7002
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S 1
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%] 6005‘ >\
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| sest
— | | aost]
— T | 300st 05T st: corsa (mm)
100st
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Carico su estremita ammissibile F (N)
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2
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200st
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Carico su estremita ammissibile F (N)
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Serie MGG

Guida su bronzine

Carico su estremita ammissibile

MGGM[_]20-[Corsa | MGGM[_]25-Corsa | MGGM[_32-[Corsa |
12 l 1 2 H - 22 L
(Modello con guida (Modello con guida (Modello con guida
su bronzine) su bronzine) » su bronzine)
1
1.5
x & N
€ S € & T 15—
E ¥ E £ &
> st: corsa (mm) > st: corsa (mm) > st: corsa (mm)
2 ey o > ) &
= O c 1 (5] c (8
\) S
s $ s /s s LS
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© 05 R a &’ £y
[T [T ) &
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/ 0.5 7 05 o
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/—1/0_/ // 100;\ //200/\
= 75st I e e ] 100st
0 0 [ 7sst 0 l I
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 60 70 0 20 40 60 80 100
Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N)
MGGM[_140-Corsa |
3 |
(Modello con guida
/ /\ su bronzine)
g 25 6‘/
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% 1 /5005t >\
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os — | 40 3005t L st: corsa (mm)
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0 20 40 60 80 100 120 140 160
Carico su estremita ammissibile F (N)

MGGML[ 150~ Corsa |
I I
4 (Modello con guida
P su bronzine)
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O
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0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260
Carico su estremita ammissibile F (N)
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Cilindro guidato Serie MGG

MGGM[63-[Corsa |

37
35
/ (Modello con guida
su bronzine)
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Carico su estremita ammissibile F (N)
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Carico su estremita ammissibile F (N)
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Serie MGG

Guida a sfere

Carico su estremita ammissibile

MGGL[ 120-[Corsa |

MGGL[]25-[Corsa | MGGL[ /32 Corsa |
1.2 ! ! 1 1.7 % % % 2 1 l l
(Modello con guida a sfere) (Modello con guida a sfere)| (Modello con guida a sfere)
/\ 15 /\
1
~ 15
= _ | 8 _ 5
€ b £ s € S
E | § £ ) E |©
> > 1 > -
2 s A\ st 2 3, . 2 &
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0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 100
Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N)

MGGL[ 140-[Corsa |
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— 200st 100st ‘
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Carico su estremita ammissibile F (N)
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0 20 40 60 80 100 120
Carico su estremita ammissibile F (N)
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Cilindro guidato Serie MGG

MGGL[/63-Corsa |

1.2
900st (Modello con guida a sfere)
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© 05 600st
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L
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200st 100st
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0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Carico su estremita ammissibile F (N)

MGGL[J80-Corsa |

1
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Serie MGG

Carico eccentrico applicabile

16

Guida su bronzine: MGGM[ | - Corsa ]

3000

I
P =0.5 MPa
1

2000

MGGMT100.5

1000 %_ﬂ

MGGM g7
—L65

MGGM 5

|
—Menn

|
—MOzo

o
o
o

-
o
o

MGGM 5.5

[4))
o

Carico eccentrico ammissibile W (N)

%_ D

10

0 50 100 150 200

Distanza eccentrica tra il centro del cilindro e il centro di gravita del carico ¢ (mm)

(Impostare il carico max. ammissibile in modo che non superi le seguenti percentuali
di uscita teorica: 35% per @20, 40% per 225, 50% per 832, 55% per 240 e 850, 50%
per 263, 280 e 100.)

Guida a sfere: MGGL [ |- Corsa ]

3000 f
P = 0.5 MPa
2000 " |
1000 GGLQ&o
MGGLD ‘.Ilj\
g w
= 500 MGg l
° LQSo.D
2 N
@ P
€
€ GGLD40.D
i M
5
@ 100 G, I
o GL, T
b MG\I
8 %0 GLon_-D\
10
0 50 100 150 200

Distanza eccentrica tra il centro del cilindro e il centro di gravita del carico ¢ (mm)

(Impostare il carico max. ammissibile in modo che non superi le seguenti percentuali
di uscita teorica: 40% per 220, 50% per 225 e 60% per 32, 240, 250, 263, 280 e

2100.)
SMC

N



Costruzione

Cilindro guidato Serie MGG

MGGOO
220 + 650

P

N 1 il

— ;\l‘ \\0 \\\.\\ . \ QM

i T l \\ |\\-\ T | -
Y = o]

Gl )

:r = —_

— )} 7

— T l—/

i

Montaggio con flangia anteriore

I

Guida a sfere

19

Corsa lunga

Guida su bronzine

Componenti Componenti

N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota

1 | Testata anteriore | Lega d'alluminio Anodizzato bianco duro 29 | Vite di regolazione | Acciaio laminato Nichelato

2 | Protezione tubo | Lega d'alluminio Anodizzato bianco duro 30 | Dado Acciaio laminato Nichelato

3 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 31 | Perno parallelo | Acioper cuscineti al como-carborio Nichelato

4 | Stelo pistone Acciaio al carbonio| Cromatato duro [ 020, 925 in acciaio inox 32 | Ingrassatore — Nichelato

5 | Bussola Lega per guida 33 | Vite ad esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio cilindro

6 | Paracolpi A Uretano 34 | vitead Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio flangia

7 | Paracolpi B Uretano 040 e superiori uguali al paracolpi A 35 | Bullone guida Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio piastra anteriore
8 | Anello magnetico — 36 | Vite ad esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio piastra posteriore

9 | Anello di ritegno Acciaio inox 37 | Vite ad esag Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio supporto
10 | Anello di tenuta Resina 38 | Tenuta stelo NBR

11 | Dado estremita stelo | Acciaio laminato Nichelato 39 | Tenuta pistone NBR

12 | Guarnizione pistone NBR 40 | Guarnizione del tubo NBR

13 | Testata posteriore | Lega d'alluminio |Anodizzato bianco duro Per corsa lunda o . . .

14 | Tubo cilindro Lega d'alluminio | Anodizzato duro 9 Parti di ricambio: kit di tenuta

15 | Corpo guida Lega d'alluminio Anodizzato bianco Diametro (mm) Codice kit Sommario

16 Flang!a piccola | ) - iaio laminato Nichelato .B""s‘? - 2] CGINZOPS | ) gt comprende

Flangia grande Montaggio flangia anteriore 25 CG1N25-PS i numeri

17 | Piastra anteriore | Acciaio laminato Nichelato opaco 32 CG1N32-PS ®, ®, @.

18 | Piastra posteriore Ghisa Oro metallico 40 CG1N40-PS

19 Guida su bronzine| Lega per guida Per guida su bronzine = || kit di tenuta include dal @9 al @. Ordinare il kit di tenuta in funzione del diametro.

Guida a sfere — Per guida a sfere
20 | Stelo guidato Acciaio al carbonio | Cromatazione dura |Per guida su bronzine A Preca uzione
Accialo per cuscinet al romo-carbonio | Temprato, cromatato duro | Per guidaasfere Durante lo Smontaggio di cilindri base con diametri Compresi

21 | Supporto estremita | Acciaio al carbonio Nichelato tra 820 e 940, tener ferma la parte piana della testata posteriore
22 | Rondella piana__| Acciaio laminato Nichelato o di quella anteriore con una pinza e allentare l'altro lato
23 | Rondella elastica] Filo d'acciaio Nichelato mediante chiave inglese o altro utensile, fino a rimuovere il
24 | Feltro Feltro coperchio. Al momento di riavvitare, stringere circa 2 gradi in
25 | Sostegno Acciaio inox : pil rispetto alla posizione originaria.

26 | Anello di ritegno per foro C Awamalcérb?mo.pemensm Nichelato (I cilindri con diametro a partire da @50 sono assemblati con
27 | Supporto Acciaio inox una coppia di serraggio elevata e non possono essere smontati.
28 | Deceleratore idraulico —

O

Se & necessario smontare il prodotto, contattare SMC.)

SvVC
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Serie MGG

Costruzione

MGGOB
263 - 6100

rA

i\

~|
I~

|/

AN

Guida a sfere

Guida su bronzine

o I T

o

Corsa lunga

280, 2100
Vista A-A’

Componenti Componenti

N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota

1 | Testata anteriore | Lega d'alluminio Anodizzato bianco duro 25 | Supporto Lega d'alluminio Anodizzato bianco

2 | Protezione tubo | Lega d'alluminio Anodizzato bianco duro 26 | Deceleratore idraulico —

3 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 27 | Vite di regolazione | Acciaio laminato Nichelato

4 | Stelo pistone Acciaio al carbonio Cromatazione dura 28 | Dado Acciaio laminato Nichelato

5 | Bussola Lega per guida 29 | Perno parallelo Acciaio per cuscinettal cromo-carborio Nichelato

6 | Paracolpi Uretano 30 | Ingrassatore — Nichelato

7 | Anello magnetico — 31 | Rosetta Acciaio al carbonio Nichelato

8 | Anello di ritegno Acciaio inox Non richiesto per 80 e 100 32 | Vite ad esag Acciaio al cromo moliodeno Nichelato Per montaggio cilindro

9 | Anello di tenuta Resina 33 | Vite ad esag Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggo piastra anteriore
10 | Dado estremita stelo| Acciaio laminato Nichelato 2100 & in acciaio al carbonio 34 | Vite ad esag Acciaio al cromo moliodeno Nichelato Per montaggio piastra posteriore
11 | Guarnizione pistone NBR 35 | Vite ad esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio supporto
12 | Testata posteriore | Lega d'alluminio |Anodizzato bianco duro Per corsa lunga 36 | Tenuta stelo NBR

13 | Tubo cilindro Lega d'alluminio | Anodizzato duro 37 | Tenuta pistone NBR

14 | Corpo guida Lega d'alluminio Argento platinato 38 | Guarnizione del tubo NBR

15 | Piastra anteriore

Acciaio laminato

Nichelato opaco

16 | Piastra posteriore

Ghisa

Argento platinato

Guida su bronzine

Lega per guida

Per guida su bronzine

Guida a sfere

Per guida a sfere

18 | Stelo guidato

Acciaio al carbonio

Cromatazione dura | Per guida su bronzine

Acciaio per cuscingti al cromo-carbonio

Temprato, cromatato duro Per guida a sfere

19 | Supporto estremita

Acciaio al carbonio

Nichelato opaco

20 | Rondella piana | Acciaio laminato Nichelato Non richiesto per 9100
21 | Rondella elastica | Filo d'acciaio Nichelato

22 | Feltro Feltro

23 | Sostegno Acciaio laminato Nichelato

24 | Anello di ritegno per foro C|Acciaio al carbonio per atirezzi Nichelato

18

O

A\ Precauzione
| cilindri base con diametri a partire da 850 non possono

essere smontati.

(I cilindri con diametro a partire da 50 sono assemblati con
una coppia di serraggio elevata e non possono essere
smontati. Se € necessario smontare il prodotto, contattare

SMC.)



Costruzione

Cilindro guidato Serie MGG

MGGOF
263 - 6100

7

Guida a sfere

e

@ 4

[
{

Guida su bronzine

o N

i I

Corsa lunga

080, 100
Vista A-A’
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Testata anteriore | Lega d'alluminio Anodizzato bianco duro 26 | Deceleratore idraulico — Nichelato
2 | Protezione tubo | Lega d'alluminio Anodizzato bianco duro 27 | Vite di regolazione| Acciaio laminato Nichelato
3 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 28 | Dado Acciaio laminato Nichelato
4 | Stelo pistone Acciaio al carbonio Cromatazione dura 29 | Perno parallelo | Aciioper cuscineti al cromo-carhonio Nichelato
5 | Bussola Lega per guida 30 | Ingrassatore —
6 | Paracolpi Uretano 31 — —
7 | Anello magnetico — 32 | Vite ad esag Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio cilindro
8 | Anello di ritegno Acciaio inox Non richiesto per 80 e 100 33 | Vite ad esag Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio piastra anteriore
9 | Anello di tenuta Resina 34 | Vite ad esag Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio piastra posteriore
10 | Dado estremita stelo| Acciaio laminato Nichelato 100 & in acciaio al carbonio 35 | Vite ad esag Acciaio al cromo molibdeno Nichelato Per montaggio supporto
11 | Guarnizione pistone NBR 36 | Tenuta stelo NBR
12 | Testata posteriore| Lega d'alluminio |Anodizzato bianco duro Per corsa lunga 37 | Tenuta pistone NBR
13 | Tubo cilindro Lega d'alluminio | Anodizzato duro 38 | Guarnizione tubo NBR
14 | Corpo guida Lega d'alluminio Argento platinato 39 | Flangia grande | Acciaio laminato Nichelato opaco
15 | Piastra anteriore | Acciaio laminato Nichelato opaco 40 | Vite ad esag Acciaio al cromo molibdeno Nichelato [Per montaggio flangia grande
16 | Piastra posteriore Ghisa Argento platinato .
17 Guida su bronzine| Lega per guida Per guida su bronzine A PrecaUZ|One
Guida a sfere = Per guida a sfere : | cilindri base con diametri a partire da 50 non possono
18 | Stelo guidato Acciaio al carbonio| Cromatazione dura Pergmdé su bronzine essere smontati.
Acciao per cuscinettal cromo-carbonio | Temprato, cromatato duro Per guida a sfere (| cilindri con diametro a partire da 250 sono assemblati con
19 | Supporto estremita [Acciaio al carbonio Nichelato opaco una coppia di serraggio elevata e non possono essere
20 | Rondella piana | Acciaio laminato Nichelato Non richiesto per 8100 smontati. Se & necessario smontare il prodotto, contattare
21 | Rondella elastica | Filo d'acciaio Nichelato SMC.)
22 | Feltro Feltro
23 | Sostegno Acciaio laminato Nichelato
24 | Anello di ritegno per foro C|Acciaio al carbonio per utensil Nichelato
25 | Supporto Lega d'alluminio Anodizzato bianco

O
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Serie MGG

Dimensioni
Base: MGGLCIB
020 =+ 250
AC AD 8 x AF
TTo Jﬁ;EHL[ @
e — 3 S | J

4 x gF passante Controforo 6G

Lato posteriore 4 x H N
C. D Supporto M 4x0
(vedere tabella sotto)
(1 =1 |
i — e ——
5 ) e (T 1959
‘ o EE
LL 2xP [
=13 %;_0 | 9@ (Rc, NPT, G) L@ —O 2] _ f N ¥
2 g A s Y ¢ %
! R
- ] D
= 1g e e
L | ﬁ | |
AP AL |
v AA A AB J
X Y + Corsa
Z + Corsa
(mm)
Diametro | Campo corsa | a | Ap|AB|AC|AD|AE| AF |AL|AP|B|C|D|E|F| G H l|J|K|L|M|N
(mm) (mm)
20 75,100,125,150,200| 90| 11 | 11 | 75| 75| 30 | M5prof.10 | 6 | 25 |108 |15 | 60| 92| 5.5 | 95pmf6 | M8 prof.14 | 30 | 55| 60| 80| 25 | 45
25 75100 100| 14 | 13 | 7.5| 85| 30 | M6prof.12 | 6 | 30 |130|17.5| 65|113| 6.6 | 11prof8 | M1Oprof.18 | 35 | 65| 70| 100 | 35 | 54
32 125,150 12014 | 16 |10 |100| 35 | Méprof.i2 | 6 | 35 |135|20 | 80|118| 6.6 | f1prof8 | M1Oprof.18 | 40 | 73| 80 |106| 35 | 60
40 200, 250 140 17 | 19 |10 [120| 40 | M8prof.16 | 9 | 45 |170|20 | 100|150 | 9 | 14prof.i0 | M12prof.21| 50 | 93| 95|134| 50 | 75
50 300 170| 23 | 21 {10 |[150| 45 [M10prof20 | 9 | 50 [ 194 |25 |120 | 170 |11 |17profi2 | M14 prof.25 | 55 | 103 | 115|152 | 56 | 90
Montaggio supporto
Corsa lunga corsa
Diametro fo} preal RIS ITlUulv iwlx|y|z Diametro |Campo corsa RI|lY Diametro | Montaggio supporto
(mm) (mm) (mm) (mm) corsa
20 M6 prof.9 1/8 |12 |12 |26 |12 | 82| 48 | 40 | 39 | 71 | 157 20 250+400 (14| 79 20 corsa 100 min.
25 M6 prof.13 1/8 |12 |12 |31 |13 |100| 57 |46 | 46 | 71 |175 25 350+500 (14| 79 25 corsa 125 min.
32 M6 prof.13 1/8 |12 |12 |38 | 16 |114| 65 | 52 | 46 | 73 | 201 32 350+600 | 14 | 81 32 |corsa 150 min.
40 M8 prof.16 1/8 |13 | 12 |47 | 20 |138 | 84 | 62 | 56 | 80 |238 40 350+800 | 15| 89 40 |corsa 200 min.
50 M10 prof.21 1/4 |14 |14 | 58 | 25 [164 | 94 | 75 | 67 | 92 | 285 50 350 + 1000 | 16 | 104 50 corsa 250 min.

Nota) Attacchi Rc, NPT e G disponibili.

20
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Cilindro guidato Serie MGG

Dimensioni

Base: MGGLCIB
063 - 6100

AC AD 8 x AF

i

Collegamento estremita
stelo pistone 100

4 x @F passante Controforo G
Lato posteriore 4 x H

Supporto N
c D (vedere tabella sotto) M 4x0
— |Sooopoo = J=F--4
=T _ D\ Iie ® ™ B+
‘ 4 | e -_Eﬁ - - - o)<
e ] T -
5 | o _ 2xP /
oz L) G- NPL.G) ;.. -—ot-w|m 1= - x|
) -
i — = S T
= © 1 - - o
| R I mn .
2Tl [ &2 BT
AP AA A R |
v X Y + Corsa AB J
Z + Corsa
(mm)
Diametro | Campo corsa | a | A | AB |AC|AD| AE AF AP|B|C|D|E|F| G H l1|J|K|L|M|N
(mm) (mm)
63 75,100  [200| 25 | 25 {15 |[170| 50 | M12prof.24 | 60 228 | 30 | 140|200 [13.5| gt 45| M16prof.28 | 65 | 117 135|180 | 66 | 100
80 2o 1e0 [230] 30 [ 27 [15 [200] 55 [ Mi2prot2a | 70 [262] 30 [170]234[13.5] 5| Mi6prot28 | 75 [138 160 214] 76 [ 115
100 300 280 32 | 30 [17.5/245| 70 | Mi4prof.28 | 80 | 304 | 35 | 210|274 |15 | %7 | Mi8prof.32 | 85 | 153|190 | 245 | 80 | 125
Montaggio supporto
Corsa lunga corsa
Diametro fo} pvesl | RISITIUulvIiw|ixly|z Diametro|Campo corsa RI|Y Diametro | Corsa montaggio
(mm) (mm) (mm) (mm) supporto
63 M12 prof.23 1/4 |29 | 14 | 72|30 |192|108| 86| 54 | 107 | 308 63 |350+1100 | 16 |119 63 |corsa 300 min.
80 M12 prof.28 3/8 | 40 | 19 | 89| 35 | 224|128 |104 | 66 | 131|355 80 | 350+ 1200 | 23 | 145 80 |corsa 400 min.
100 M14 prof.30 1/2 | 40 | 19 |110| 40 262 | 143|128 66 | 131|410 100 | 350+ 1300 | 23 |145 100 |corsa 500 min.

Nota) Attacchi Rc, NPT e G disponibili.
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Serie MGG

Dimensioni
Montaggio con flangia anteriore: MGGLIF
220 - 650
Per
4x AO
AG <
n . _
AN e o] @
:Finestradita Iio‘ = <
L L T HTe s J
o 1 L
Dimensioni di montaggio
N
Supporto M 4x0
(vedere tabella sotto)
G0 i oy R R R
_J[® o - | :
e e 5 b =R L oD I
?: Q g 2x P S I I\\
- X 1
o= Qf,\e Qv {(Rc, NPT, G) (0 Q i T o ; f% vl 1
&JQ | Q [ ] m < < : %J
=4J i J
AN IN=: & = u U o fD o
| | U _"E— b ‘=l=' AN ZAA |
@ R - ]
(0] & L 2 P-4 €
AP AL Foro I
v AA A AB  4xo0AK J
X Y + Corsa Al
Z + Corsa AJ
(mm)
D'(""n:‘n‘j;m Cam(ﬁfmc)ma A |AA|AB|AG|AH| Al |AJ |AK|AL [AM|AN|(AO|/AP| B | I |J | K|L|M|N o
20  |75100,125,150,200| 90| 11 | 11 |112|125| 82| 95| 6.6/ 9 | 65|115| M6 | 25 |108| 30 | 55| 60| 80| 25 | 45 M6 prof. 9
25 75100 100 | 14 | 13 (134150 | 92|108| 9 9| 75(135| M8 | 30 [130| 35 | 65| 70|100| 35 | 54 | M6 prof. 13
32 125',150 120 | 14 | 16 [ 134 (150|102 |118| 9 9| 85(140| M8 | 35 |135| 40 | 73| 80|106| 35 | 60 | M6 prof. 13
40 200,250 |140| 17 | 19 |170 (186|134 (150 | 9 | 12 [105|175| M8 | 45 |170| 50 | 93| 95|134| 50 | 75 | M8 prof. 16
50 300 170 | 23 | 21 {190 |210|140|160 |11 | 12 [115|200|M10| 50 | 194 | 55 |103 | 115|152 | 56 | 90 | M10 prof. 21
Corsa lunga Montaggio supporto corsa
Diametro | p not) Diametro | Campo corsa Diametro Montaggio
(mm) P QR| S| T /U V WX Y Z (mm) (mm) R|Y (mm) supporto corsa
20 1/8 |12 |12 | 26 | 12 | 82| 48 | 40 | 39 | 71 [157 20 250+400 | 14| 79 20 corsa 100 min.
25 1/8 | 12 | 12 | 31 | 13 [100| 57 | 46 | 46 | 71 | 175 25 350500 | 14 | 79 25 corsa 125 min.
32 1/8 |12 | 12 | 38 | 16 |114| 65 | 52 | 46 | 73 | 201 32 350+600 | 14 | 81 32 corsa 150 min.
40 1/8 | 13 | 12 | 47 | 20 |138| 84 | 62 | 56 | 80 |238 40 350+800 | 15| 89 40 corsa 200 min.
50 1/4 | 14 | 14 | 58 | 25 |164| 94 | 75 | 67 | 92 | 285 50 350+ 1000 | 16 | 104 50 corsa 250 min.
Nota) Attacchi Rc, NPT e G disponibili.
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Cilindro guidato Serie MGG

Dimensioni
Montaggio con flangia anteriore: MGGLIF
263 + 9100
Per
AG 4x AO
I
AN i ]
o oI | @
i s S - - : : : -
Finestra di taglio < MEo) e ]T_{ J
' Collegamento estremita
N stelo pistone 2100
Dimensioni di montaggio
Supporto N
(vedere tabella sotto) M 4x0
F:@. A [ =IIgE=gE== @.
| @ Q T I
1 % 1
O e | » | B7——— 1 [s0F
D (EREE EnkZ N 5
11T 2xP |
ol e e -Ey-/(Rc_NP'I_', Glp 9. PN P zg : «|
ST i:EEN i :
B g+ = EECE N ¢
—@ THFT & Rzt - - ‘ L @0
‘ — & : L : .
©; 0, o f' ------
AL Foro |
AP AA A R 4xoAK J
\ X Y + Corsa AB Al
Z + Corsa AJ
(mm)
D‘f‘n’:‘n‘j;'° Cam(ﬁq"m")msa A |AA|AB|AG|AH| Al |AJ|AK|AL|AM|AN|AO|AP|B |1 |J |K|L |M|N o) p Nota
63 75,100 |200| 25 | 25 | 228|250 | 158 | 180 | 14 | 12 | 135|234 |M12| 60 | 228 | 65 | 117 | 135|180 | 66 |100| M12 prof. 23 1/4
80 ;gg' ;gg 230 | 30 | 27 | 262|284 | 178|200 | 14 | 16 | 155|268 |M12| 70 [262 | 75 | 138|160 | 214 | 76 | 115| M12 prof. 28 3/8
100 300 280 | 32 | 30 | 300|326 |200|226| 16 | 16 | 175|310 |M14| 80 | 304 | 85 | 153|190 |245| 80 | 125| M14 prof. 30 1/2
Corsa lunga Corsa montaggio supporto
Diametro alrRIs|TlUulv|iwlx|Yl|z Diametro |Campo corsa RI|Y Diametro | Corsa montaggio
(mm) (mm) (mm) (mm) supporto
63 | 29| 14| 72|30 |192|108| 86| 54 |107|308 63 | 350+1100 | 16 | 119 63 corsa 300 min.
80 |40 | 19| 89| 35 |224|128|104| 66 | 131 | 355 80 | 350+ 1200 | 23 | 145 80 corsa 400 min.
100 |40 | 19 |110| 40 | 262|143 |128| 66 | 131 | 410 100 | 350 1300 | 23 | 145 100 corsa 500 min.
Nota) Attacchi Rc, NPT e G disponibili.
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Cilindro guidato
Con bloccaggio a fine corsa

Serie MGG

020, 925, 832, 640, 650, 063, 880, 0100

Codici di ordinazione

MGGIL|B|32| |-[100-

H(N-IM9BW| |-

Cilindro guidatol

Guida
M | Guida su bronzine
L | Guida a sfere

Montaggio ®

B | Base
F | Flangia anteriore

Vedere pag. 26.

Numero di sensori

- 2 pz.
S 1 pz.
n ’n“ pz.

eSensore

IEsecuzioni speciali

Senza sensore

Diametro ® ) (anello magnetico incorporato)
20| 20 mm Filettatura ® * Per i modelli di sensori applicabili, vedere la
25| 25mm tabella qui sotto.
32| 32 mm ] = Rilascio manuale
L
20} 40 mm :I|-": NgT N Non bl bil
.. . on bloccabile
50} 50 mm ¢ Posizione di L Bloccabile
63 63 mm Corsa cilindro (mm) e bloccaggio
80| 80 mm Vedere tabella "Corsa standard" a pag. 25. H | Bloccaggio su testata posteriore
100 100 mm R | Bloccaggio su testata anteriore
Sensori applicabili / Per le specifiche dettagliate dei sensori, vedere le pagg. 56-70.
; 8 G Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavi (m) ‘C
) . ) omessione| @ | Cablaggio P—— . - onnettore|  Diam. est.
Tipo| Funzione speciale | .. £ "(Uscita) o ca Tubo applicabile (diam.int) | 05| 1 | 3 | 5 |Assene precablato|  applicabile
s 020,025 | 032 [040+063 [080,0100] () |(M)| (L)|(@)|(N)
3 fili Circuito
Equiv ey | — | BV - A96 — | ®|—|®—— — |"¢ | —
? Grommet —— 100V il = o —0— — — - _
o = Max. 100 V A90 — ® | — ®|—|—| — [rcuitoCl
g E 12V 100 V, 200 V (B54) B54 o — 00— — Rela
2 2| 2fii |eav Max. 200 V (B64) B64 o o —|—| — o
(%) & — C73C — | o/ — o006 — —
Connettore—|
= Max. 24 V C80C — & — o0 e —
Indicazione di diagnostica (LED bicolore) | Grommet | &5 — — (B59W)‘ B59W ®—\ 0 —|—| —
3 fili (NPN) 5V 12y MON G59 @ |—|@ O|—| O [circuito
Grommet| | 3 fli (PNP) ’ M9P G5P ([ @ |—|®@/O/—| O | ©
M9B K59 — —
(<] 2 fili 12V ® @10 Q -
S Connettore H7C — | — 10 e e —
o
@ — _
) 3fili (NPN) MO ® 000 S o
= — — G59W | @ |— | @|O|—| O |circuito| Rele,
2 %) 24 V|5V, 12V — Cl PLC
© Indicazione 3l (PNP) MoPW — | ®© @@ O|—| O
o di diagnostica — G5PW @ |— @/ O|—| O
2 LED bicolor Grommet
5 ( icolore) M9BW — | ®© @@ O|—| O
2 fili 12V — Ks9wW| @ |— | @/ O|—| O -
Resistente allacqua (LED bicolore) H7BA G5BA| — |— | @|O|—| O
Uscta di diagnostica (LED bicolore) 4 fili (NPN) 5V 12V H7NF Go9F | @ | — | @/ O|—| O |[circuitoCl
x Simboli lunghezza cavi: 0.5 m -coeeeee - Esempio) MONW = | sensori allo stato solido indicati con "(Q” si realizzano su richiesta.
im .. Esempio) MONWM = D-A901V, MOOIV, MOOWV, e D-M9BA non applicabili.

3m -
5m - .
Assente oo N

Esempio) MONWZ
Esempio) H7CN

+ Oltre a quelli elencati, esistono altri sensori applicabili: consultare pag. 36 per dettagli.

* Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare il catalogo
"Best Pneumatics" di SMC.

+ D-A90, M9, M9OW vengono consegnati unitamente al prodotto (ma non assemblati).
(Solo il supporto di montaggio del sensore €& fornito gia montato.)
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- L (Esempio) MONWL

N (esemio)
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Precauzione

istantaneo o di regolatore di flusso. In questo caso, contattare SMC.

In caso di uso di sensori indicati tra parentesi ( ), il rilevamento di fine
corsa potrebbe non essere possibile in funzione del modello di raccordo




Modello / Caratteristiche

Con bloccaggio a fine corsa

Cilindro guidato

Simbolo JIS

Bloccaggio su testata posteriore  Bloccaggio su testata anteriore

Corsa standard

Serie MGG

Modello (tipo di guida) Diametro (mm) Corsa standard (mm) Corsa lunga (mm)
20 75,100, 125, 150, 200 | 250, 300, 350, 400
25 350, 400, 450, 500
32 350, 400, 450, 500, 600
MGGM (Guida su bronzine) 40 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800
MGGL (Guida a sfere) 75, 100, 125, 150, 200,
50 250, 300 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000
63 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1100
80 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1100, 1200
100 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1100, 1200, 1300
+ Altre corse intermedie e brevi sono disponibili su richiesta.
Caratteristiche
Modello MGGOO20 | MGGOO25 | MGGOO32 | MGGOO40 | MGGOO50 | MGGOO63 | MGGLII80 | MGGLII100

Cilindro base

CDBG1BN| Diametro || Filettatura || Corsa |-[Posizione di bloccaggio|| Rilascio manuale|-[ Sensore |- XC70

Diametro (mm) 20 25 32 40 50 63 80 ‘ 100
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Pressione di prova 1.5 MPa
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa (orizzontale senza carico)
Temperatura d'esercizio —-10 = 60°C
Velocita pistone 50 + 1.000 mm/s 50 + 700 mm/s
Ammortizzo Cilindro base Paracolpi elastico

Unita guida Deceleratori idraulici incorporati (2 pz.)

i G regoanne ncoprt 2pay| O 0™ 0+=15mm
Lubrificazione cilindro base Senza lubrificazione
Tolleranza di filettatura JIS classe 2
Tolleranza sulla corsa S mm (corsa 1000 max.), 23 mm (corsa 1001 min.)
Precisione Guida su bronzine +0.07° +0.06° +0.06° +0.05° +0.04° +0.04° +0.04° +0.03°
antirotazione”| Guida a sfere +0.06° +0.05° +0.04° +0.04° +0.04° +0.03° +0.03° +0.02°
Misura attacco di connessione (Rc, NPT, G) 1/8 1/4 3/8 1/2

= Con il cilindro in posizione di rientro (v

alore iniziale), in assenza di carico o di flessione dello stelo guidato, la pre:

cisione antirotazione sara uguale o inferiore al valore indicato nella tabella.

Caratteristiche del bloccaggio
Diametro (mm) 20 25 32 40 50 63 80 100
Forza di mantenimento (Max.) (N) 215 330 550 860 1340 2140 3450 5390

Posizione di bloccaggio

Testata posteriore e testata anteriore

Gioco

Max. 2 mm

Rilascio manuale

Non bloccabile, bloccabile

* Regolare le posizioni del sensore in modo da permettere il funzionamento sia in posizione di fine corsa che con movimenti di gioco (2 mm).

Caratteristiche deceleratore idraulico

Modello deceleratore idraulico RB1007 RB1412 RB2015 RB2725
Cilindro guidato applicabile MGGO[20 |MGGOI[J25,32| MGGOO40,50,63 | MGGLI180,100

Massimo assorbimento di energia (J) 5.88 19.6 58.8 147

Assorbimento corsa (mm) 7 12 15 25

Massima velocita d'impatto (m/s)

Max. frequenza di esercizio (cicli/min*) 70 45 25 10

Campo della temperatura ambiente (°C) -10+80

Forza della In estensione 4.22 6.86 8.34 8.83

molla (N) In rientro 6.86 15.98 20.5 20.01

* Indica valori con massimo assorbimento di energia per ciclo. Dunque, la frequenza di esercizio pud essere aumentata in funzione dell'assorbimento di energia.

SvVC
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Serie MGG

Uscita teorica

Unita: N
Diametro Diametro stelo | Direzione |Area pistone Pressione di esercizio (MPa)
(mm) (mm) desercizio| (mm?) | 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0
20 8 ouT 314 62.8 94.2 126 157 188 220 251 283 314
IN 264 52.8 79.2 106 132 158 185 211 238 264
25 10 ouT 491 98.2 147 196 246 295 344 393 442 491
IN 412 82.4 124 165 206 247 288 330 371 412
32 12 ouT 804 161 241 322 402 482 563 643 724 804
IN 691 138 207 276 346 415 484 553 622 691
40 16 ouT 1260 252 378 504 630 756 882 1010 1130 1260
IN 1060 212 318 424 530 636 742 848 954 1060
50 20 ouT 1960 392 588 784 980 1180 1370 1570 1760 1960
IN 1650 330 495 660 825 990 1160 1320 1490 1650
63 20 ouT 3120 624 936 1250 1560 1870 2180 2500 2810 3120
IN 2800 560 840 1120 1400 1680 1960 2240 2520 2800
80 25 ouT 5030 1010 1510 2010 2520 3020 3520 4020 4530 5030
IN 4540 908 1360 1820 2270 2720 3180 3630 4090 4540
100 30 ouT 7850 1570 2360 3140 3930 4710 5500 6280 7070 7850
IN 7150 1430 2150 2860 3580 4290 5010 5720 6440 7150
Nota) Uscita teorica (N) = pressione (MPa) x area pistone (mm?)
Peso
Made 10 - -
ko) I_ﬁ_l Esecuzioni speciali
Diametro (mm) 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 | 80 | 100 (maggiori dettagli a pag. 71).
2 Tipo LB (guida a sfere / base) 172 1282 |3.84 | 719 |11.63 [16.6 [26.32 |37.46 Simbolo Caratteristiche
Tipo LF (gui f
S| montagois fiangia anteriore) 244 1379 | 487 | 938 |14.17 |20.58 |33 |45.98 XC7g | Lavorazione aggiuntiva di fori filettati,
§ Tipo MB (guida su bronzine / base) | 1.71 (279 (336 |7.17 [11.36 |16.22 |25.61 |36.36 passanti o di posizionamento
o
Tipo MF (guida su bronzine / montaggio flangia anteriore)| 2.42 | 3.75 | 4.39 | 9.37 [13.89 |20.2 |32.29 |44.89
Peso aggiuntivo per ogni incremento corsadi50 mm | 0.14 | 0.17 | 0.25 | 0.4 0.61 | 0.82 | 1.11 | 1.48
Peso aggiuntivo per corsa lunga 0.01 |{0.01 [0.02 |0.03 | 0.06 | 0.1 0.19 | 0.26
Peso aggiuntivo con supporto 0.011]0.018 | 0.019 | 0.031 | 0.061| 0.269| 0.384| 0.548
o ‘5| Bloccaggio  |Non bloccabile (N)| 0.05 | 0.07 |0.08 | 017 | 026 | 044 | 08 | 1.15
£ §| sutestata -
2 8| posteriore (H) Bloccabile (L) 0.07 |0.08 |0.1 021 | 03 | 048 | 0.88 | 1.23
=4 -
&.5| Bloccaggio  Iyon ploceabile (N)| 0.07 |0.08 |0.42 | 0.19 | 0.31 | 051 [ 09 | 131
2 .| su testata
a g anteriore (R) Bloccabile (L) 0.09 |0.1 014 | 023 | 0.34 | 054 | 0.97 | 1.39
Calcolo: (Esempio) MGGLB32-500-HN
(Guida a sfere / base, 32/corsa 500, con supporto) 0 OrS@ rrrreresnsn e corsa 500
s Pesobase e 3.84 (tipo LB) « Peso aggiuntivo per corsa lunga - 0.02
* Peso corsa aggiuntiva - 0.25/corsa 50 « Peso aggiuntivo con supporto - - 0.019

3.84 + 0.25 x 500/50 + 0.02 + 0.019 + 0.08 = 6.459 kg

Peso parti mobili

« Peso aggiuntivo per unita di bloccaggio

(kg)

Diametro (mm) 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 | 80 | 100

Peso base parti mobili 069 |1.14 |[161 |3.09 |523 |829 |13.09 |18.58
Peso aggiuntivo per incrementi corsa di 50 mm | 0.109 | 0.135 | 0.203 | 0.326 | 0.509 | 0.679 | 0.948| 1.265

Calcolo del peso delle parti mobili (Esempio) MGGLB32-500-HN
* Peso base parti mobili 1.61

* Peso corsa aggiuntiva - 0.203/corsa 50

+ Corsa corsa 500

1.61 + 0.203 x 500/50 = 3.64 kg

0.08 (testata posteriore, tipo non bloccabile)




Costruzione

Cilindro guidato
Con bloccaggio a fine corsa

Serie MGG

MGGCO
220 + 2100

9

10

Ainds

s

g/A

i
b

Tt

H-

7 )

4ntaggio con flangia anteriore

Con bloccaggio su testata anteriore
(solo cilindro base)

Bloccaggio su testata posteriore

=

Rilascio manuale (tipo bloccabile)

220 + 963

280, 2100

Rilascio manuale (tipo non bloccabile)

280, 9100

040 - 2100

= La figura dell'unita guida corrisponde al modello standard: consultare pagg. 17-19.

Componenti Componenti

N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota

1 | Testata anteriore | Lega d'alluminio Anodizzato bianco duro 26 | Anello stopper |Acciaio al carbonio| Zinco cromato [Per tipo bloccabile

2 | Protezione tubo | Lega d'alluminio Anodizzato bianco duro 27 | Sostegno pistone Uretano Utilizzato a partire da 040

3 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 28 | Fermo tenuta Acciaio laminato Utilizzato per 280 e 2100

4 | Stelo pistone Acciaio al carbonio| Cromatato duro [ 20, 925 in acciaio inox 29 | Tenuta stelo NBR

5 | Bussola Lega per guida 30 | Tenuta pistone NBR

6 | Paracolpi A Uretano La descrizione ¢ "Paracolpi” a partire da 263 31 | Guarnizione tubo NBR

7 | Paracolpi B Uretano 240 e superiori uguali al paracolpi A 32 | Tenuta pistone di bloccaggio NBR

8 | Anello magnetico — * Le parti dell'unita guida corrispondono al modello standard: consultare pagg. 17-19.

9 | Anello di ritegno Acciaio inox Non richiesto per 80 e g100

10 | Anello di tenuta Resina T L Al

11 | Dado estremita stelo| Acciaio laminato Nichelato a{oo in acciaio al carbonio Parti di ricambio: kit di tenuta

12 | Guarnizione pistone NBR Diametro (mm) Codice kit Sommario

13 | Testata posteriore | Lega d'alluminio |Anodizzato bianco duro| Per tipo con bloccaggio 20 CBG1N20-PS Il set comprende

14 | Tubo cilindro | Lega d'alluminio | Anodizzato duro o testata e corsa unga 25 CBGIN25-PS i meri

15 | Pistone di bloccaggio |Acciaio al carbonio| Cromatato duro, trattato termicamente 32 CBG1N32-PS 29, 30, @), 2.

16 | Bussola di bloccaggio | Lega per guida 40 CBG1N40-PS

17 | Molla di bloccaggio| Acciaio inox + Il kit di tenuta include dal @ al 2. Ordinare il kit di tenuta

18 | Paracolpi Uretano in funzione del diametro.

19| e sgsegone | dosdes | zinco cromao nero APrecauzione

20 | Coperchietto A | Alluminio pressofuso| Verniciata nera |Per tipo non bloccabile I cilindri base_ con diametri a partire da 650 non possono es-
21 | Coperchietto B |Acciaio al carbonio|Trattata con pelicola di ossido| Per tipo bloccabile serg_sm(_)ntatl. ) ) .

22 | Coperchieto in gomma | Gomma sintetica Per tipo non bloccabile (I cilindri con qlametro a partire da 250 sono assemblati con
23 | Manopola M/O | Zinco pressofuso| Verniciata nera |Per tipo bloccabile una coppia di serraggio elevata e non possono essere
” Acciaio al cromo | Zinco cromato nero, . . smontati. Se & necessario smontare il prodotto, contattare

Bullone M/O molibdeno Vemiciato rosso Per tipo bloccabile SMC.)
Per tipo
25 | Molla M/O Filo d'acciaio Zinco cromato |bloccabile 220, 225,

232 in acciaio inox

~
Z
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Serie MGG

Dimensioni
220 + 850 = ] _ il
o a T
L[Q L
11 - 4
L s i~ s m—T
T o o i
Y* + Corsa
Bloccaggio su testata posteriore
AC AD 8 x AF
i *'/;EH]E—l a
- w - _
<
o [ J

Bloccaggio su testata anteriore
4 x gF passante Controforo 6G

Lato posteriore 4 x H

HR* S D Supporto N 4x0
ZI‘R X FI’\IPT 5 (vedere tabella sotto) M X
I (Re, NPT, G) e |
4 € O =
‘ 5 === / ~ = &l M 6 (%) &
N r [© ﬁ T
| =
(CEXe)  F o
S| =| HE N IRt S| qlw ] ol . N x|
YA EEES - -
= LR
AN 1. © = - T ofDeo
‘ J ] - N 1. ‘¥ hd \&J hd
Y ey s W ) ﬁ & = SN
AP AL |
v AA A AB J
X Y* + Corsa
i i ) i Z + Corsa
Tipo bloccabile  Tipo non bloccabile
Le dimensioni non segnalate da "+" corrispondono a quelle del modello standard. (mm)
Diametro | Campo corsa | o | Ap| AB|AC|AD|AE| AF |AL|AP|B|C|D|E|F| G H I [J|K|L|M|N
(mm) (mm)
20 75,100, 125,150,200 90| 11 | 11 | 7.5 75| 30 | M5prof. 10 | 6 | 25 |108|15 60| 92| 5.5|95mis| M8 prof. 14 | 30 | 55| 60| 80| 25 | 45
25 75100 100| 14 | 13 | 75| 85| 30 | M6prof.12 | 6 | 30 [130|17.5| 65|113| 6.6 fipis |M10 prof. 18| 35 | 65| 70(100| 35 | 54
32 125, 150 120| 14 | 16 |10 |[100| 35 | M6 prof.12 | 6 | 35 |135|20 80|118| 6.6| i1pui8 |M10 prof. 18| 40 | 73| 80|106| 35 | 60
40 200,250 [140| 17 | 19 [10 |120| 40 | M8prof. 16 | 9 | 45 [170|20 [100[150| 9 |#poito|Mi2prof.21| 50 | 93| 95(134| 50 | 75
50 300 170 23 | 21 |10 |150| 45 [M10prof.20| 9 | 50 [194(25 |120|170|11 |f7poli2|M14 prof.25| 55 [103|115(152| 56 | 90
Diametro Nota) ) Per tipo | Per tipo non ) Bloccaggio su Bloccaggio su
(mm) o PP™IS | TIU IV W X Z D'fmmn‘:;m bloccabile| bloccabile D'?ﬂ’q"n‘i;m testata anteriore |testata posteriore
20 M6prof.9 | 1/8 | 26 | 12 | 82| 48 | 40 | 39 [157 HN* | HR" Q| R Y° |@|R|Y"
25 M6 prof. 13 | 1/8 | 31 | 13 |100| 57 | 46 | 46 |175 20 37 25.3 20 385 |12 (14)| 98(106) | 12 | 11 | 95
32 M6 prof. 13 | 1/8 | 38 | 16 [114| 65 | 52 | 46 | 201 25 40 28.3 25 |39 [12(14)| 98(106)| 12 | 11| 95
40 M8 prof. 16 | 1/8 | 47 | 20 [138] 84 | 62 | 56 |238 32 43 31.3 32 |40 [12(14)[101(109)| 12 | 11| 97
50 M10prof. 21 | 1/4 | 58 | 25 |164| 94 | 75 | 67 |285 40 52.5 38.3 40 41 |12(15) | 109 (118) | 13 | 11 [111
Nota) Attacchi Rc, NPT e G disponibili. 50 58.5 445 50 |47 [14(16)|125(137) | 14 | 16 |128
Corsa |unga Montaggio supporto corsa Nota) ( ): dimensioni per corsa lunga.
Diametro|Campo corsa  Diametro |Montaggio supporto
(mm) (mm) (mm) corsa
20 250 + 400 20 corsa 100 min.
25 350 + 500 25 corsa 125 min.
32 350 + 600 32 corsa 150 min.
40 350 + 800 40 corsa 200 min.
50 350 + 1000 50 corsa 250 min.
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Cilindro guidato
Con bloccaggio a fine corsa

Serie MGG

Dimensioni
Base: MGGLIB
263 - 6100 - s g o
1 =3Q . s ;%_ _ _
[ 3 1]
E} - - Gl -
(. ° 13 N
= T T R* L
Y* + Corsa
Bloccaggio su testata posteriore
AC AD 8 x AF
© ] @
G | J
Collegamento Bloccaggio su testata anteriore
estremita stelo 2100
4 x gF passante Controforo 6G
N " C D Lato posteriore 4 x H
HN™ (Max.) HR su N
pporto 4x0
(vedere tabella sotto) M
EEEEEEEE S i EFE
1 | N - g iy | |
) BT, iiS = - = M s O
== — T
I 6 | o E;T 2xP /
$h rRETS e O
e . 1.0 |
> |t | [ |0
=——<h = @ -l- il
g e Ty | fl I\ E--w--]
AA A R
AP X Y* + Corsa AB ! ]
v Z + Corsa
Tipo bloccabile  Tipo non bloccabile
Le dimensioni non segnalate da "+" corrispondono a quelle del modello standard. (mm)
D'f‘nTn‘j;m Cam(f]’fmc)msa A |AA|AB|AC|AD|AE| AF |AP|B|C|D|E|F| G H I [J|K|L|IM[N
63 75, 100, 125 200| 25 | 25 (15 [170| 50 | M12 prof. 24 | 60 |228| 30 | 140|200 |13.5| 20prof. 145| M16 prof. 28 | 65 [117|135|180| 66 | 100
80 150, 200 230| 30 | 27 |15 |200| 55 | M12prof.24 | 70 |262| 30 (170|234 |13.5|20pnt.145| M16 prof. 28 | 75 |138|160|214| 76 |115
100 250,300 |280| 32 | 30 |17.5245| 70 | M14 prof. 28 | 80 [304| 35 |210|274 |15 | z3poi17 | M18 prof. 32 | 85 | 153|190 [245| 80 | 125
Diametro ) Per tipo |Per tipo non . Bloccaggio su Bloccaggio su
(mm) (o} P¥ S| T|U|V|W|X|Z D'(ar:x;ro bloccabile| bloccabile Dl(anTn?;ro testata anteriore [testata posteriore
63 | Mi2prof. 23 | 1/4 | 72| 30 |192]108| 86/ 54 |308 HN* | HR" Q" R Y° |Q[R|Y"
80 | Mi2prof. 28 | 3/8 | 89| 35 |224]128[104| 66 |355 63 59 45 63 | 63 [14(16)|142(154)| 29 | 15 |147
100 | Mi14prof.30 | 1/2 [110] 40 |262|143]128] 66 [410 80 68 | 535 80 | 82 |19(23)|175(189)| 40 | 17 182
Nota) Attacchi Rc, NPT e G disponibili. 100 £ 64.5 100 85 | 19(23)[180(194)] 40 | 23 188
i Nota) ( ): dimensioni per corsa lunga.
Corsa lunga Montaggio supporto corsa
Diametro|Campo corsa  Diametro Montaggio
(mm) (mm) (mm) supporto corsa
63 350 + 1100 63 corsa 300 min.
80 350 + 1200 80 corsa 400 min.
100 350 + 1300 100 corsa 500 min.
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Serie MGG

Dimensioni
Montaggio con flangia anteriore: MGGLIF
020 +- 650
=T=
- ] @ il - I
1Q
P —1 L
| 7
= o) = : ul
R* -
N Y* + Corsa
Bloccaggio su testata posteriore
BES %] 5
@ ]
— Bloccaggio su testata anteriore N
HN* (Max.) HR* Supporto M 4x0
2xP (vedere tabella sotto)
— (Rc, NPT, G)
©; 0} ©] g & - oA Y ©
S% - D e e : e P & &
‘ =" ) a \
0,10 - T :
| = | ~fﬂ @ o0 Ao R NO) ) f%
+ o + - L - - + |
RNZA = ro\% i S hd << |\
I 1 R J
D 28 ) | e o
| L - ;
! (0 G 0 S i (O SRR A
APl aAA A AB _ !
v X Y + Corsa 40;0,2, AK :JQI
Tipo bloccabile Tipo non bloccabile Z+ Corsa AJ
Le dimensioni non segnalate da "+" corrispondono a quelle del modello standard. (mm)
D'f‘nTnf;m Cam(ﬁfmc)ma A |AA|AB|AG|AH| Al (AJ|AK|AL|AP|B (I [J |K|L |M|N 0 |[P¥s|T|U|V
20 75,100, 125,150,200) 90| 11 | 11 [112|125| 82| 95| 6.6| 9 | 25 [108| 30 | 55| 60| 80| 25 | 45 M6 prof. 9 1/8 | 26 | 12 | 82| 48
25 75. 100 100 | 14 | 13 [134|150| 92|108| 9 9|30 |130| 35| 65| 70|100| 35 | 54 | M6 prof. 13 1/8 | 31 | 13 |100| 57
32 125, 150 120| 14 | 16 |134|150(102|118| 9 935|135/ 40 | 73| 80|106| 35 | 60 | M6 prof. 13 1/8 | 38 | 16 |114| 65
40 200,250  [140| 17 | 19 |170|186(134[150| 9 | 12 | 45 [170| 50 | 93| 95|134| 50 | 75 | M8prof. 16 | 1/8 | 47 | 20 |138| 84
50 300 170| 23 | 21 |190|210( 140|160 |11 12 | 50 [194| 55 |103|115|152| 56 | 90 | M10 prof. 21 1/4 | 58 | 25 |164| 94
Nota) Attacchi Rc, NPT e G
Diametro wlx!z Diametro |Per tipo bloccabile| Per tipo non bloccabile Diametro |Bloccaggio su testata anteriore | Boccaggio su tesiata postriore disponibili.
(mm) (mm) HN* HR* (mm) |Q@"| R Y* QR |Y*
20 40 | 39 |157 20 37 25.3 20 38.5 |12 (14) | 98(106) | 12 | 11 | 95
25 46 | 46 |175 25 40 28.3 25 39 |12 (14)| 98(106) | 12 | 11 | 95
32 52 | 46 | 201 32 43 31.3 32 40 [12(14)|101(109) | 12 | 11 | 97
40 62 | 56 |238 40 52.5 38.3 40 41 12 (15) [ 109 (118) | 13 | 11 | 111
50 75 | 67 |285 50 58.5 445 50 47 (14 (16) | 125(137) | 14 | 16 [128
Corsa lunga Montaggio supporto corsa Nota) (): dimensioni per corsa lunga.
Diametro|Campo corsa Diametro Montaggio
(mm) (mm) (mm) supporto corsa
20 250 + 400 20 corsa 100 min.
25 350 + 500 25 corsa 125 min.
32 350 + 600 32 corsa 150 min.
40 350 + 800 40 corsa 200 min.
50 350 + 1000 50 corsa 250 min.
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Cilindro guidato
Con bloccaggio a fine corsa

Serie MGG

Dimensioni
Montaggio con flangia anteriore: MGGOIF
2063 - 6100
— 4| ©
Q| e B= - - I
tht [ 1 ]
e T —5 - s
. * E : —F
m i = il
H R*
Y* + Corsa
Bloccaggio su testata posteriore
1% F#-e N | @
T — |
CoII_egamento Bloccaggio su testata anteriore
estremita stelo 6100 N
H_R:‘ ox P Supporto M 4x0
X
(vedere tabella sotto)
- Rc, NPT, G
& ) T ( ) / e
f —efl @Q* : | T 0 7
g & =5 = IE: 1 i e—é;—e'
N ”E"E T L] 5 :
I 7JE_" / i |
[P | i :
o[z TS B e o= 2 e
p - 1} _L 1] .)I E
2 o & T - - | || - ©-o
| - — @ + -l- b i
Q} {z} Ly AL Neo oo — -
AP aa A R '
v X Y* + Corsa AB ':“
. . . . Z + Corsa
Tipo bloccabile Tipo non bloccabile AJ
[Foro 4 x 0AK
Le dimensioni non segnalate da "+" corrispondono a quelle del modello standard. (mm)
D'g;“rﬁ;m Cam(f’n"mc)msa A |AA|AB|AG|AH| Al |AJ|AK(AL|AP|B | I |J [K|L|M|N 0 [P s|T|U|V
63 75, 100, 125 |200] 25 | 25 |228|250| 158|180 14 | 12 | 60 |228| 65 [117|135|180| 66 |100| M12prof.23 | 1/4 | 72| 30 [192|108
80 150, 200 230| 30 | 27 [262|284|178|200| 14 | 16 | 70 |262| 75 |138|160|214| 76 |115| M12prof.28 | 3/8 | 89| 35 (224|128
100 250,300 |2g0| 32 | 30 |300|326|200|226| 16 | 16 | 80 |304 | 85 |153]|190|245| 80 |125| M14 prof. 30 | 1/2 |110]| 40 |262]143
Nota) Attacchi Rc, NPT e G
Diametro wlx!z Diametro |Per tipo bloccabile|Per tipo non bloccabile Diametro |Bloccaggio su testata anteriore |Boccaggiosu testata posteriore disponibili.
(mm) (mm) HN* HR* (mm) |Q@*| R Y* Q |R*|Y*
63 86| 54 |308 63 59 45 63 | 63|14 (16)| 142 (154) | 29 | 15 |147
80 |[104| 66 |355 80 68 53.5 80 82 |19 (23)| 175(189) | 40 | 17 |182
100 128 | 66 [410 100 79 64.5 100 85 |19 (23)| 180 (194) | 40 | 23 |188
Corsa |unga Corsa |unga Nota) ( ): dimensioni per corsa lunga.
Diametro|Campo corsa Diametro Montaggio
(mm) (mm) (mm) supporto corsa
63 350 + 1100 63 corsa 300 min.
80 | 350+ 1200 80 corsa 400 min.
100 | 350+ 1300 100 corsa 500 min.
31
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Serie MGG

Posizione corretta e altezza di montaggio del sensore (rilevazione fine corsa)

Tipo D-A9,
tipo D-M9/M9CIW

Tipo D-C7/C8,
tipo D-H7

Tipo D-B5/B6,
tipo D-G5/K5

Tipo D-B7/B8,
tipo D-G7/K7

e

>

©

L?
1

19

oo ==

LA12 T —] =Hs - 145
) %

= : ) B 0%

— 1 / — 0

L o) S Se— . ‘ - s

19 & | [sensore. B

i
i
7

Posizione adeguata di montaggio sensori mm) Altezza montaggio dei sensori (mm)
Modello di D-G59F Modello di D-G5/K5
sensore D-B7/B8 D-H7O |D-G5C] sensore D-C7L] D-B7/B8 | p.GsW
D-C7C1 D-C80 D-B73C | D-K59W
D-B73C D-H7C |D-K59 D-A90]
D-M9C] D-C80 | D-B50] D-H70J |D-C73C|D-B80C | D-G5NTL
D-A9[] D-B80C D-B59W|D-H7NF |D-G5CW D-M9[]
D-M9CIW D-C73C| D-B64 D-H7CW|D-C80C | D-G7/K7 | D-B5/B6
D-G7/K7 | n"Senc D-H7W|D-K59W D-MOCW| ) onF D-K79C | D-B59W
D-K79C D-H7BAL | D-G5NTL D-H7BAL D-H7C |D-G5BAL
D-G5BAL D-G59F
Diameto N\ A|B|A|B|A|B|A| B|A|B|A|B|A|B | A|B | Dametrof Hs Hs Hs Hs Hs
20 24 215 20.5 15.5 17.5 19.5 16
20 | 29| 5)| 33 | 33 (305 593|295 | g5 | 235|225 | 265 | 15’ 285 | 75| 25 | (24 20 | 24 245 | 27 275 | 275
20 24 215 20.5 15.5 17.5 19.5 16
25 |29 | 5g)| 33 | 55305 |y 1295 o 1285 s 1265 e 1285 | 7| 25 | o) 25 | 265 | 27 295 | 30 30
21 25 225 215 155 185 205 17
382 |30 |(5g)| 34 | (33)|315 (505|305 (29| 245 | 235|275 | s5) | 205 | 28| 26 | (25 32 | 30 305 | 33 335 | 335
23 27 245 235 19 20.5 225 19
40 |35 55| 39 | 3¢ |365 | 333|355 | 1251|295 | 265 [32 |9 345 |(515)| 37 | (28 40 | 345 | 35 375 | 38 38
28 32 295 285 225 25,5 275 24
50 42 (40) 46 (36) 435 (415) 425 (405) 36.5 (345) 39.5 (375) 41.5 (395) 38 (36) 50 40 40.5 43 43.5 43.5
28 32 29.5 28.5 22.5 255 27.5 24
63 | 42 | 4o)| 46 | 36|45 | 5| 425 | a5 365 | aa5)[395 |y | 415 | aai| 38 | (e 63 | 47 475 | 50 505 | 505
305 335 32
80 | — | = === |7 7| T [465)5)|495 75| — | — | 48 |a6) 80 — — — — 59
30.5 335 32
100 == === = | = | = |465|@z|495|a5| — | — | 48 |(a6) 100 — — — — 69.5

= (): Valori per corse lunghe, doppio stelo.
Nota) Per impostare un sensore, verificarne il funzionamento e regolarne la posizione di montaggio.
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Cilindro guidato .
Con bloccaggio a fine corsa Serie MGG

Posizione idonea di montaggio sensore (rilevamento di fine corsa)
e altezza di montaggio / Bloccaggio a fine corsa: con bloccaggio su testata posteriore

Tipo D-A9,
@

tipo D-M9/MOCIW & -
A 85— B T
% _:l] o O} =

@ @ J_D Sensore -

D

Tipo D-C7/C8,
tipo D-H7 o) T
R g s
7?%1\ - kf—% @0 -
LI _TH n
) e— = — -
HE
© © Sensore
Tipo D-B5/B6,
tipo D-G5/K5 __1® 3] e
S e e e 1]
1o }&(J‘@ﬁ\.\ _ o @0
LFr i
£ ® ] ma
| = . —
ZEE‘E: @ & / Sensore
Tipo D-B7/B8,
tipo D-G7/K7 o T
A ] — ~145
o=y E 5
N
7o) / =
-  e—
1@ @ [ sensore
Posizione adeguata di montaggio sensori mm) Altezza montaggio dei sensori (mm)
Modello di D-G59F | [\Modello di D-G5/K5
sensore D-B7/B8 D-H7C |D-G5C] sensore D-C7L] D-B7/B8|p.Gg50w
p-B73C|D-C71] D-H7C |D-K59 D-Agr] |D-C80 D-B73C| D-K50W
D-Agr] |P-M9L! | n'Ren @ |D-C80 | D-BSL | beow! b-H7NED-GELW D-Mor] | D-H7C] |D-C73C|D-B8OC | D-GBNTL
D-M9CIW D-C73C| D-B64 D-H70W|D-C80C|D-G7/K7|D-B5/B6
D-G7/K7| p a0 D-H7C0W|D-K59W D-MOCW| "im D-K79¢ | D-B59W
D-K79C D-H7BAL |D-G5NTL D-H7BAL D-H7C |D-G5BAL
D-G5BAL D-G59F
Diameto N A[B|A[B|[A[B|[A[B|A[B|A[B|A[B]A]B | Dameto\ Hs Hs Hs Hs Hs
20 29 | 44 | 33 | 48 |30.5[45.5|29.5|44.5|23.5|38.5(26.5|41.5(285|43.5| 25 | 40 20 24 24.5 27 27.5 27.5
25 |29 |44 |33 |48 [30.5|455(29.5(44.5|235(38.5(26.5|41.5(28.5(|435| 25 | 40 25 | 265 | 27 295 | 30 30
32 |30 |45 | 34 | 49 |31.5(46.5(30.5|45.5|24.5(39.5|27.5|42.5|29.5|44.5| 26 | 41 32 | 30 305 | 33 335 | 335
40 |35 |54 |39 |58 |365|555|355(54.5|29.5(48.5(|32 |51.5/34.5(53.5| 31 | 50 40 | 345 | 35 375 | 38 38
50 |42 |64 |46 |68 |435|655|425|64.5|36.5)58.5|39.5)61.5|41.5/63.5| 38 | 60 50 | 40 405 | 43 435 | 435
63 42 | 68 | 46 | 72 [43.5[69.5|42.5|68.5|36.5(62.5[39.5|655(41.5|67.5| 38 | 64 63 47 47.5 50 50.5 50.5
80 |—|—|—|—|—|—|—|—|465|815/495|845 — | — |48 |83 80 — — — — 59
100 | —|—|—|—|—|—|—|— |465|87.5|495|005| — | — |48 |89 | | 100 — — — — 69.5

Nota) Per impostare un sensore, verificarne il funzionamento e regolarne la posizione di montaggio.
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Serie MGG

Posizione idonea di montaggio sensore (rilevamento di fine corsa)
e altezza di montaggio / Bloccaggio a fine corsa: con bloccaggio su testata anteriore

Tipo D-A9,

tipo D-M9/M9CIW ey
A T
_Wleiel
©
Tipo D-C7/C8,
tipo D-H7 Foy
A 85
PN
re)
o © Sensore
Tipo D-B5/B6,
tipo D-G5/K5 T o |
- =
] W\J ©r
ﬁ @ / f
i — .
19 @ [ Sensore
Tipo D-B7/B8,
tipo D-G7/K7 e o) =
=R 85 EL%TB
F u‘r : U ™
1 Nl N
® N f a
i —— .
19 @ [ Sensore
Posizione adeguata di montaggio sensori mm) Altezza montaggio dei sensori (mm)
Modello di D-G59F | [\ Modellodi D-G5/K5
sensore D-B7/B8 D-H7C] |D-G50C] sensore D-C7L] D-B7/B8| p-G50W
D-C7C1 D-C80 D-B73C | D-K59W
D-B73C D-H7C |D-K59 D-A9]
D-M9[] D-C80 | D-B5[] D-H70] | D-C73C|D-B80C | D-G5NTL
D-A9] D-B80C D-B59W |D-H7NF | D-G5C1W D-M9[]
D-MOIW D-C73C| D-B64 D-H700W| D-C80C | D-G7/K7 | D-B5/B6
D-G7/K7| b "Cenc D-H700W | D-K59W D-MOCIW| " ionF D-K79C | D-B59W
D-K79C D-H7BAL |D-G5NTL D-H7BAL D-H7C |D-G5BAL
D-G5BAL D-G59F
Diameto N\ A | B|A|B|A|B|A|B|A|B|A|B|A|B| A | B | |Damero\ Hs Hs Hs Hs Hs
20 24 215 205 145 175 19.5 16
20 |56 | 5g)| 60 | 35 (57:5| (o) 565 | g5 505 125|535 | 15’5 555 | 75)| 52 |(2a) 20 | 24 245 | 27 275 | 275
20 24 215 205 145 17.5 19.5 16
25 |56 | og)| 60 | (35)|57:5| (5 565 | a5} 505 |i225) | 535|255 555 | (75| 52 | 2a) 25 | 265 | 27 295 | 30 30
21 25 225 215 155 185 205 17
32 |58 | 59| 62 | 33)|595| %) | 585 | o) 525 | 235|555 | e 575 (e | 54 |25 32 | 30 305 | 33 335 | 335
23 27 245 235 17.5 205 225 19
40 |64 | 35| 68 | 3¢ 655 3y (645] ) 1585 | o5 161 | g1 635|577 | 60 | o) 40 | 345 | 35 375 | 38 38
28 32 295 285 225 255 275 24
50 |75 | 20)| 79 | 36)| 765 |(e13)| 755 |ia0 | 695 |3a5)| 725 |5 |45 [iaen)| 71 |(ae) 50 | 40 405 | 43 435 | 435
28 32 295 28.5 225 255 275 24
63 177 | 4oy| 8" | (36)| 785 |iats)| 75| (405)| 715 |iae') | 45| 375)| 765 |aa)| 73 | (a6 63 | 47 475 | 50 50.5 | 505
30.5 335 32
80 |—|—|—|—|—|—]|—|— |95 @45 935 | w75)| — | — | 92 | a6) 80 — — — — 59
30.5 335 32
100 | — | — | — | — | — | — | — | — |955|45|985|u5| — | — |97 |ae)|| 100 — — — — 69.5

= (): Valori per corse lunghe.

Nota) Per impostare un sensore, verificarne il funzionamento e regolarne la posizione di montaggio.
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Cilindro guidato .
Con bloccaggio a fine corsa Serie MGG

Corse minime per montaggio sensori

n: numero di sensori (mm)

Numero di sensori montati

Modello di sensore Con 1 pz. Con 2 pz. Con n pz.

Stesso lato Stesso lato
D-A9[]
D-M9[] 10 45 Nota) 45 + 45 (n-2)
D-M9C W
D-C7(1
D-C80 10 50 50 + 45 (n-2)
D-H7C]
D-H7OW 10 60 60 + 45 (n-2)
D-H7BAL/H7NF
D-C73C
D-C80C 10 65 65 + 50 (n-2)
D-H7C
D-B5[1/B64
D-G501/K590] 10 75 75 + 55 (n-2)
D-B59W
D-B7(1/B80
D-G79/K79 10 45 50 + 45 (n-2)

Note) Prestare attenzione in caso di montaggio di due sensori D-A93, M9J, M91.
Con due sensori
Stesso lato

[
oj—::ﬁ
Modello di sensore
- — gi

4
=

| sensori sono disassati (uno di essi & spostato verso
I'esterno del tubo del cilindro) in modo tale da non
interferire con i cavi.

D-A93 Corsa inferiore a 50
D-M9[] T
D-M9CW Corsa inferiore a 55

Campo d'esercizio

(mm)

Modello di Diametro Modello di Diametro

ccellodrsensor® "50 125 [ 32 [ 40 | 50 | 63 | 80 | 100 ccellodrsensor® "50 125 [ 32 [ 40 | 50 | 63 | 80 | 100
D-A9[] 716 8| 8 8 9 | — | — D-H7C/H7OW
D-M9L] 5|3 | 4|35 4| 4] — | — D-H7BALHZNF | * | % | 4% °| ¢ | &3/ — | —
D-M9CIW 5 55 5 55| 6.5 7 — — D-H7C 7 85| 9 10 951105 | — —
D-B7L1/B80 110 | o110 l1o |1 l_]|_ D-G501/K59
D-B73C/B80C D-G5CW/K59W 4 | 4 45| 5| 6 65| 65| 7
D-C701/C80 s |10 o |10 |10 a1 D-G5NTL/G5BAL
D-C73C/C80C D-G59F 51| 5 55| 6| 7 75| 75| 8
D-B5[1/B64 8 [10 9 |10 10 11 11 11 D-G5NBL 35 |40 |40 45 |45 |45 |45 50
D-B59W 13 |13 14 114 |14 17 | 16 | 18 * Questo riferimento include listeresi e potrebbe non essere preciso (considerare un
D-G79/K79/K79C | 8 |10 9 |10 |10 [ 11| — | — £30% circa di dispersione).

Potrebbe dunque subire variazioni sostanziali in funzione dell'ambiente di esercizio.
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Serie MGG

Codice supporto di montaggio del sensore

Modello Diametro (mm)
di sensore 220 225 232 240 250 263 280 2100

D-A90] Nota) Nota) Nota) Nota) Nota) Nota)
D-M9O] (DBMA2-020 | (DBMA2-025 | (DBMA2-032 | (DBMA2-040 | (DBMA2-050 | (1DBMA2-063 — —
D-M9IW @BJ3-1 @BJ3-1 @BJ3-1 @BJ3-1 @BJ3-1 @BJ3-1

D-C7C1/C80
D-C73C
D-C80C
D-H70/H7C BMA2-020 BMA2-025 BMA2-032 BMA2-040 BMA2-050 BMA2-063 — —
D-H7OW
D-H7BAL
D-H7NF

D-B5C1/B64
D-B59W
D-G5C1/K59
D-G500W/K59W BA-01 BA-02 BA-32 BA-04 BA-05 BA-06 BA-08 BA-10
D-G5BAL/G59F
D-G5NTL
D-G5NBL

D-B7C1/B80
D-B73C/B80C
D-G79/K79
D-K79C

Nota) Due tipi di supporto sono utilizzati come set.

BM1-01 BM1-02 BM1-32 BM1-04 BM1-05 BM1-06 — —

[Set di viti di montaggio realizzate in acciaio inox]
Anche il seguente set di viti di montaggio in acciaio inox e disponibile. Utilizzare in funzione dell'ambiente di esercizio. (Il supporto di montaggio per il sensore non & incluso e va
ordinato separatamente).

BBAS3: Per D-B5, B6, G5, K5

BBA4: Per D-C7, C8, H7
Il sensore "D-H7BAL/G5BAL* viene consegnato gia installato sul cilindro con le viti in acciaio inox indicate sopra.
Se si ordina un solo sensore separatamente, esso sara consegnato con viti "BBA3“ o "BBA4" in dotazione.

e
Distanziale del sensore

(Acciaio inox)

d S
Fermo sensore 0
(Resina) <[i]
y b Sensore
0 - -
c Vite montaggio S v .
Supporto sensore R% sensore Vite di regolazione (non usata)
(Acciaio inox) ﬂ (5
0|
5 |

(® BMA2-0000 & un set che include a e b nel disegno.
(@ BJ3-1 & un set che include ¢, d ed e nel disegno.

e
?‘ﬁ ’ Fascetta di montaggio del sensore

O

- e e e e e e e e e e e e e e e
:- Oltre ai sensori applicabili elencati in "Codici di ordinazione", & possibile installare i seguenti sensori. I
1 Per le caratteristiche dettagliate, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC. 1
: Tipo Modello Con?gsifg)zr}ggge)n rica Caratteristiche Diametro applicabile :
1 D-C73, C76, B73, B73C, B76 — 1
I Sensore reed D-C80, B80C Con indicatore ottico 020 + 063 1
: D-B53 Grommet — 220 + 2100 :
I D-H7A1, H7A2, H7B, G79, K79, K79C (in linea) — 520 <563 1
1 st\:’f::g:'i%o D-H7NW, H7PW, H7BW Indicazione di diagnostica (LED bicolore) 1
1 D-G5NTL Con timer 220 + 2100 1
1 = Disponibile con connettore precablato per sensori allo stato solido. Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC. 1
1 + Disponibili inoltre modello normalmente chiuso (NC = contatto b) e sensori allo stato solido (tipo D-FOG, F9H). Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC. 1
L

* Disponibile inoltre sensore allo stato solido (tipo D-G5NBL) con ampia gamma di opzioni di rilevamento. Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.
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Serie MGG
Precauzioni specifiche del prodotto 1

Leggere attentamente prima dell'uso. Per le istruzioni di sicurezza e le precauzioni comuni
per gli attuatori, consultare le "Precauzioni d'uso dei dispositivi pneumatici" (M-03-E3A).

Al

| Montaggio

e regolazione |

A\ Attenzione

1. Installazione coperchio protettivo

Durante il montaggio, la manipolazione e l'azionamento, la
piastra posteriore si muove con moto alternativo. Evitare
dunque di inserire mani o altre parti del corpo tra il cilindro e la
piastra posteriore.

Se si intende installare il prodotto all'esterno di un impianto,
adottare misure di sicurezza adeguate, come l'installazione di
un coperchio protettivo.

Esempio di installazione del coperchio protettivo \

Coperchio protettivo

] Precauzione d'uso del deceleratore idraulico \

A\ Precauzione
1. Per ulteriori dettagli, consultare "Deceleratore
idraulico (serie RB)" sul catalogo "Best

Pneumatics" di SMC.

O

A\ Precauzione

1. Non graffiare o incidere la sezione scorrevole dello
stelo guidato.

La circonferenza esterna dello stelo guidato e fabbricato con
telleranze molto precise: una deformazione, anche minima, un
graffio o un'incisione possono comprometterne il corretto
funzionamento o ridurne la vita utile.

Per il collegamento del corpo guida, assicurarsi che
la superficie di collegamento sia il piu piatta
possibile.

Se lo stelo guidato & storto, la resistenza di funzionamento

aumentera oltre misura, con conseguente usura precoce delle

guide e prestazioni scadenti.

3. Prevedere abbondante spazio intorno al cilindro.
Riservare spazio sufficiente intorno al cilindro per agevolare le
operazioni di manutenzione e controllo.

4. Regolazione corsa in estensione

Per la regolazione della corsa in estensione mediante

posizionamento della piastra posteriore, allentare le brugole sui

due lati della piastra, collocare la piastra posteriore nella

posizione di corsa desiderata in prossimita del corpo guida e

stringere nuovamente le brugole su entrambi i lati.

2.

5. Lubrificazione
Per evitare che particelle esterne si mescolino al lubrificante,
utilizzare un applicatore dotato di valvola unidirezionale.
Utilizzare un lubrificante n.2 con base saponata al litio di alta
qualita.

6. Direzione di montaggio
In caso di montaggio a soffitto (con apertura della piastra
posteriore orientata verso il basso), la testata posteriore del

cilindro base e la piastra posteriore potrebbero interferire a
causa della flessione dello stelo guidato.

! \ % / Vite a esagono
l » "X \incassato
! P Piastra posteriore
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Serie MGG
Precauzioni specifiche del prodotto 2

Leggere attentamente prima dell'uso. Per le istruzioni di sicurezza e le precauzioni comuni
per gli attuatori, consultare le "Precauzioni d'uso dei dispositivi pneumatici" (M-03-E3A).

Al

\ Tipo con bloccaggio a fine corsa \

\ Utilizzare il circuito pneumatico consigliato \

| Pressione d'esercizio |

/A Precauzione

® Cio e necessario per un funzionamento corretto e per il rilascio
del bloccaggio.

Bloccaggio su testata posteriore  Bloccaggio su testata anteriore

\ Precauzioni di funzionamento \

/A Precauzione

1.

Non utilizzare elettrovalvole a 3 posizioni.

Evitare l'uso in combinazione con elettrovalvole a 3 posizioni

(specialmente con tenuta metallo su metallo a centri chiusi). Eventuali

accumuli di pressione nell'attacco sul lato del meccanismo di bloccaggio

possono inibire I'arresto del cilindro. Inoltre, anche se in fase di arresto, il

bloccaggio potrebbe rilasciarsi dopo qualche tempo a causa delle

infiltrazioni d'aria provenienti dall'elettrovalvola all'interno del cilindro.

. Per rilasciare il blocco & necessario applicare contropressione.
Prima dell'azionamento, verificare che I'alimentazione pneumatica nel
sistema sia fornita sul lato non provvisto di meccanismo di blocco,
come illustrato nella figura sopra. E possibile che il bloccaggio non
venga rilasciato. (— Consultare la sezione relativa allo sbloccaggio.)

. Sbloccare in caso di montaggio o regolazione del cilindro.

Se effettuate in fase di arresto del cilindro, tali operazioni potrebbero
danneggiare I'unita di bloccaggio.

. Azionare con un fattore di carico massimo del 50%.

Un fattore di carico superiore al 50% pud provocare errori di
bloccaggio o di rilascio, oppure danni all'unita di bloccaggio.

. Non azionare vari cilindri sincronizzati.

Evitare di utilizzare due o piu cilindri con bloccaggio a fine corsa in
sincronia per la movimentazione di pezzi: il meccanismo di blocco di
almeno uno di essi potrebbe non rilasciare al momento opportuno.

. Utilizzare un regolatore di flusso con controllo meter-out.

Con controllo meter-in, potrebbero verificarsi occasionalmente errori
di sbloccaggio.

. Assicurarsi di azionare completamente fino alla posizione di fine
corsa del cilindro sul lato del blocco.

Se il pistone del cilindro non arriva a fine corsa, il bloccaggio e il
rilascio potrebbero non essere possibili. Per questo motivo, non
regolare la corsa mediante viti di regolazione o deceleratori idraulici.

. Non utilizzare un cilindro pneumatico come se fosse un cilindro
idropneumatico. Potrebbero verificarsi perdite del fluido idraulico.

. | sensori vanno posizionati in modo che si azionino sia in

posizione di fine corsa sia in posizione di gioco (2 mm).

Se un sensore con LED bicolore & stato impostato sul verde per la

posizione di fine corsa, & normale che l'indicatore passi sul rosso in

caso di gioco.

/A Attenzione

1. Azionare entro la velocita del cilindro specificata.
In caso contrario, il cilindro e la tenuta potrebbero risultare
danneggiati.

O

/\ Precauzione

1.L'attacco sul lato del meccanismo di bloccaggio richiede una
pressione pneumatica di almeno 0.15 MPa. Tale pressione €
necessaria per lo sbloccaggio.

| Velocita di scarico

/\ Precauzione

1.Se la pressione applicata sull'attacco dal lato del meccanismo di
bloccaggio scende al di sotto di 0.05 MPa, il bloccaggio si attiva
automaticamente. Qualora la connessione sul lato del meccanismo di
bloccaggio sia lunga e stretta, o qualora il regolatore di flusso sia situato
a una certa distanza dall'attacco del cilindro, la velocita di scarico sara
ridotta. L'innesto del meccanismo di blocco potrebbe richiedere qualche
tempo. Tale ritardo potrebbe essere provocato anche dall'ostruzione del
silenziatore montato sull'attacco di scarico dell'elettrovalvola.

\ Sbloccaggio

/A Attenzione

1.Prima di procedere allo sbloccaggio, applicare aria sul lato non
provvisto di meccanismo di bloccaggio, in modo che non vi siano
carichi sul meccanismo al momento del rilascio. (Consultare i circuiti
pneumatici consigliati.) Qualora, al momento del rilascio, I'attacco
sul lato opposto si trovi in fase di scarico e con un carico applicato
allunita di bloccaggio, I'unita stessa potrebbe essere sottoposta a
forza eccessiva e risultarne danneggiata. Inoltre, i movimenti
improvvisi dello stelo pistone sono molto pericolosi.

Rilascio manuale

/A Precauzione

1. Rilascio manuale (tipo non bloccabile)

Inserire il bullone accessorio dal lato superiore del coperchietto in gomma
(non & necessario rimuovere il coperchietto), avvitarlo sul pistone di
bloccaggio e tirarlo per rilasciare il blocco. Smettendo di esercitare
trazione, il blocco tornera operativo.

Per le misure della filettatura, la forza di trazione e le corse, vedere sotto.

Diz::];ro Misura filettatura Tr?ﬂ‘;ne C()nc:rns]? Coperchietio
in gomma
20, 25,32| M2.5x25¢min. 4.9 2
40, 50, 63 M3 x 30 ¢ min. 10 3
80, 100 M5 x 40 ¢ min. 24.5 3

Rimuovere il bullone per un funzionamento normale.
Cio potrebbe evitare errori di bloccaggio o di rilascio.

2. Rilascio manuale, tipo bloccabile
Premere la manopola M/O e ruotarla di 90° in senso antiorario. Il
blocco viene rilasciato (e rimane in stato di rilascio) allineando il
simbolo A sul coperchietto con il simbolo ¥ OFF sulla manopola M/O.
Per bloccare nuovamente, ruotare la manopola M/O in senso orario di
90° premendola fino ad allineare A sul coperchietto e ¥ ON sul
pulsante M/O. La posizione corretta & confermata da un "clic". Senza il

clic, il bloccaggio non ¢ attivo.

Bloccaggio <am
== Rilascio

&

Stato di blocco Stato di rilascio

SvVC



Cilindro guidato
Compatto

Serie MGC

020, 925, 032, 640, 050

Unita di traslazione lineare
- con corpo guida compatto
= e piastra anteriore

Dotato di attacco

di lubrificazione Ingombri ridotti

. Lunghezza A20% Leggero
delle guide Altezza A18% Pes(?‘gzs%
(rispetto alla serie (rispetto alla serie
MGGOB32) MGGLIB32)
()

Piastra
anteriore e
corpo guida
compatti

Ideale per corse ad alta velocita

Disponibili
modelli non
provvisti di
piastra
posteriore.

Ammortizzo pneumatico di serie.



Cilindro guidato
compatto

Serie MGC

220, 925, 832, 040, 050

Codici di ordinazione

MGC

32

100

R

M9BW

Cilindro guidato (compattol

Guida

Guida su bronzine

r=

Guida a sfere

Montaggio ®

Base

F

Flangia anteriore

Diametro ®

20

20 mm

25

25 mm

32

32 mm

40

40 mm

50

50 mm

Filettatura ®

; M5
Rc
TN NPT
TF G
= Per diametri 20 e 25,

solo M5 & disponibile.

Corsa cilindro (mm) e

Esecuzioni speciali

Per maggiori dettagli,
vedere a pag. 41.

Numero di sensori

- 2 pz.
S 1 pz.
n ’n“ pz.

® Sensore

Senza sensore

(anello magnetico incorporato)

* Per i modelli di sensori applicabili, vedere la
tabella qui sotto.

® Piastra posteriore

Senza piastra posteriore

Con piastra posteriore

Vedere tabella "Corsa standard" a pag. 41.

Sensori applicabili / Per le specifiche dettagliate dei sensori, vedere le pagg. 56-70.

_— 8 Gl Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavi (m) ]c -
: - f omessone| & | Cablaggio A : : onnettore arico
Tipo| Funzione speciale | - £ (useita) o ca Tubo applicabile (diam.int) 05| 1|3 |5 [Ase precablato|  applicabile
s 020,025 | 032 [ 040,050 | () [(M)|(L)[(Z)|(N)
3 il (equiv. NPN)| 5V _ A96 o —|el—|—| — cl _
- 100 V A93 ®— 0 —|—| — —
o Grommet —
2 |2 Max. 100 V A90 ® — 10— |—| — Cl
< E 1oy [100V. 200V (B54) B54 @ |—| @ ® —| — .
g 2 2 fili 24V Max. 200 V (B64) B64 ® | — 0 —|—| — F;i'g
n @ — C73C o — 006 — —
Connettore—
2 Max. 24 V c8oC o — 000 —
Indicazione di diagnostica (LED bicolore)| Grommet | & — — (B59W)l B59W ® | —\ 0 —|—| —
3 fili (NPN) 5V M9ON ® — @ O0|—| O cl
S Grommet 3 fili (PNP) ’ M9P ® —|®@O|—| O
S M9B — —
8 2 il 12V o ® O O —
o Connettore] H7C o — 000 — -
© — - ele,
® Indicazione di o | 3fili (NPN) 24V5V12V — MONW ® 00 OC— O ol PLC
g diagnostica 3 fili (PNP) ' M9PW ® 00 O|—| O
2 (LED bicolore) | Grommet o i 12V M9BW ® 60O —| O _
$ Resistente all'acqua (LED bicolore) H7BA — | — 1 @®|O|— O
Uscita di diagnostica (LED bicolore) 4fili (NPN) 5V, 12V H7NF ® — 10/ O0|—] O Cl
+ Simboli lunghezza cavi: 0.5 m «eooeeeee - (Esempio) MONW = | sensori allo stato solido indicati con "(O” si realizzano su richiesta.
im - - M (Esempio) MONWM * D-A901V, MOOIV, MOOWV, e D-M9BA non applicabili.
3m - - L (Esempio) MONWL
5m .- - Z (Esempio) MONWZ
Assente --.-oeees N (Esempio) H7CN

= Oltre a quelli elencati, esistono altri sensori applicabili: consultare pag. 54 per dettagli.

= Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare il catalogo
"Best Pneumatics" di SMC.

+ D-A90, M9, MOOW vengono consegnati unitamente al prodotto (ma non assembilati).
(Solo il supporto di montaggio del sensore & fornito gia montato.)

40

O

Precauzione
In caso di uso di sensori indicati tra parentesi ( ), il rilevamento di fine corsa
potrebbe non essere possibile in funzione del modello di raccordo
istantaneo o di regolatore di flusso. In questo caso, contattare SMC.

SVC




Simbolo JIS

pls

de to
Mgrdef

Esecuzioni speciali
(maggiori dettagli a pag. 71).

Cilindro guidato
Compatto

Serie MGC

Modello / Caratteristiche

Corsa standard

Modello (tipo di guida)

Diametro
(mm)

Corsa standard (mm) Corsa lunga (mm)

20 75,100, 125, 150, 200| 250, 300, 350, 400

25 350, 400, 450, 500
MG.CM . 32 350, 400, 450, 500, 600
(guida su bronzine)
MGCL 40 75, 100, 125, 150, 350, 400, 450, 500, 600, 700,
(guida a sfere) 200, 250, 300 800

50 350, 400, 450, 500, 600, 700,

800, 900, 1000

= Altre corse intermedie e brevi sono disponibili su richiesta.

Caratteristiche
Modello MGCOC120 | MGCOD25 | MGCOO32 | MGCOD40 | MGCOITI50
Cilindro base CDG1BA [ Diametro || Filettatura |~[ Corsa |~[ Sensore |
Diametro (mm) 20 ‘ 25 ‘ 32 ‘ 40 ‘ 50
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Pressione di prova 1.5 MPa
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa (Orizzontale senza carico)
Temperatura d'esercizio -10 + 60°C
Velocita pistone *' 50 + 750 mm/s
Ammortizzo Ammortizzo pneumatico
Lubrificazione cilindro base Senza lubrificazione
Tolleranza di filettatura JIS classe 2
Tolleranza sulla corsa S mm
Precisione Guida su bronzine +0.07° +0.06° +0.06° +0.05° +0.04°
antirotazione"'| Guida a sfere | +0.06° +0.05° +0.04° +0.04° +0.04°
Attacco di connessione (Rc, NPT, G) 2 M5 1/8 1/4

=1 Con il cilindro in posizione di rientro (valore iniziale), in assenza di carico o di flessione dello stelo guidato, la
precisione antirotazione sara uguale o inferiore al valore indicato nella tabella.
%2 Per diametri 20 e 25, solo M5 & disponibile.

Uscita teorica

Simbolo

Caratteristiche

XB6

Cilindro per alte temperature (150°C)

XB13

Cilindro a bassa velocita (5 + 50 mm/s)

XC4

Con raschiastelo rinforzato

Xce

In acciaio inox

XCs8

Cilindro con corsa regolabile /
Cilindro con estensione regolabile

XC9

Cilindro con corsa regolabile /
Tipo a rientro regolabile

XC11

Cilindro corsa doppia/stelo semplice

XC13

Montaggio guida sensore

XC22

Tenute in gomma fluorurata

XC35

Con anello raschiastelo

Lo [

XC37

Maggior diametro farfalla attacco di connessione

XC56

Con foro per perno

XC73

Cilindro con bloccaggio incorporato (CDNG)

XC74

Con piastra anteriore per MGG

XC78

Dimensione speciale per montaggio sensore

XC79

Lavorazione aggiuntiva per foro filettato,
foro passante o foro di posizionamento

X440

Con attacchi di connessione per lubrificante

Unita: N
Diametro |Diam. stelo| Diezione [Area pistone Pressione di esercizio (MPa)
(mm) | (mm) |deserczo| (mm?) | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 0.7 | 0.8 | 0.9 | 1.0
20 8 OUT | 314 | 628 | 942 | 126 | 157 | 188 | 220 | 251 | 283 | 314
IN 264 | 528| 79.2| 106 | 132 | 158 | 185 | 211 | 238 | 264
25 10 OUT | 491 98.2 | 147 196 | 246 | 295 | 344 | 393 | 442 | 491
IN 412 | 824|124 165 | 206 | 247 | 288 | 330 | 371 | 412
32 12 OUT | 804 | 161 | 241 322 | 402 | 482 | 563 | 643 | 724 | 804
IN 691 | 138 | 207 276 | 346 | 415| 484 | 553 | 622 | 691
40 16 OUT | 1260 | 252 |378 504 | 630 | 756 | 882 | 1010 | 1130 | 1260
IN | 1060 |212 |318 424 | 530 | 636 | 742 | 848 | 954 | 1060
50 20 OUT | 1960 | 392 | 588 784 | 980 | 1180 | 1370 | 1570 | 1760 | 1960
IN | 1650 | 330 |495 660 | 825 | 990 | 1160 | 1320 | 1490 | 1650
Nota) Uscita teorica (N) = pressione (MPa) x area pistone (mm?)
41
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Serie MGC

Peso
(kg)
i Calcolo: (esempio)
: I.D|ametro (mm) 20 25 32 40 50 MGCLB32-500.R
Tipo LB (guida a sfere / base) 1.3 1.92 2.61 4.18 7.99 (Guida a sfere / base, @32/corsa 500, con piastra
° .
e . posteriore, con supporto)
8 TlpotLF (gulda a;lsferg/ o 1.82 256 3.33 547 9.49 e PESO DASE  -rrerrerereereserieresenie s 2.61 (tipo LB)
o | montaggio con flangia anteriore) « Peso aggiuntivo con piastra posteriore:+ 0.34
3 | Tipo MB (guida su bronzine / base) 129 | 1.89 255 | 4.08 | 7.71 | Pesocorsaaggiuntiva e 0.25/50 st
o - - - . . - 0 COrSQ worrrrrrrrrrrrnnn ettt 500 st
Tipo MF (guida su bronzine / montaggio flangia anteriore)| 1.81 2.53 3.27 5.37 9.21 « Peso aggiuntivo per corsa lunga = 0.02
Lo . . « Peso aggiuntivo con supporto = 0.04
Peso aggiuntivo con piastra posteriore 0.2 0.25 0.34 0.58 1.04 261 + 0.34 + 0.25 x 500/50 + 0.02 + 0.04 = 5.51 kg
Peso aggiuntivo per ogni incremento corsa di 50 mm| 0.14 0.17 0.25 0.4 0.61
Peso aggiuntivo per corsa lunga 0.01 0.01 0.02 0.03 0.06
Peso aggiuntivo con supporto 0.022 0.033 0.04 0.074 0.128
Peso parti mobili
(kg)
; Calcolo del peso delle parti mobili: (esempio)
I.D|ame.tr-o (mm) 20 25 32 40 50 MGCLB32.500-R
Peso base parti mobili 0.35 0.57 0.74 1.29 2.65 | - Peso base parti mobili e 0.74
Peso aggiuntivo con piastra posteriore 0.2 025 | 034 | 058 1.04 | . Egzg igg:n;goi:r%?vg'asna posteriore-- 0.34
Peso aggiuntivo per incrementi corsa di 50 mm| 0.11 0.14 0.2 0.33 0.51 + Corsa

Energia cinetica ammissibile (ammortizzo pneumatico)

R: testata anteriore, H: testata posteriore

Diametro Lunghezza effettiva ammortizzo Energia cinetica ammissibile
(mm) (mm) )
20 R:7,H:7.5 R:0.35, H: 0.42
25 R:7,H:7.5 R: 0.56, H: 0.65
32 7.5 0.91
40 8.7 1.8
50 11.8 3.4

L'elevata energia cinetica generata da carichi pesanti e funzionamenti ad alta velocita pud
essere assorbita dall'aria compressa a fine corsa, evitando che urti e vibrazioni siano trasmessi
al resto dell'impianto. Se I'energia cinetica & compresa entro il campo indicato nella tabella in
alto, la vita utile del pack di ammortizzo pud superare il milione di operazioni. L'ammortizzo
pneumatico non & destinato a controllare la velocita del pistone sulle sezioni terminali della
corsa. L'energia cinetica del carico puo essere ricavata dalla seguente equazione:

~—Va

R ——

Ek = %Uz V=14Va
Ek: Energia cinetica (J)
M: Peso dell'oggetto movimentato (kg)
m: Peso della parte mobile del cilindro (kg)
V: Velocita massima (m/s)
Va: Velocita media (m/s)

P = 0.5 MPa
70 050
50 N
240
;D’ 232
o
g
o 225
o 10 \ \
<
2 220 \
[} \
g " N
N
A
1
50 100 200 500 750
Velocita di spinta sul'ammortizzo v (mm/s)

Inoltre, & possibile effettuare la selezione dal grafico
in alto.
Esempio)
Ricavare il peso di carico max. con un cilindro di 232,
corsa 500 mm, con piastra posteriore come
sollevatore e velocita media di
V300 mm/s.
La velocita di spinta sull'ammortizzo 'V & la seguente:

"V = 1.4 x 300 = 420 mm/s.

Nota) Impostare Va in modo che la velocita di spinta verso I'ammortizzo 'V non superi 0.75 m/s.
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A partire da 420 mm/s, risalire lungo l'asse indicato
nel grafico fino a incrociare la linea del diametro 32.
Continuare verso sinistra dal punto di intersezione
fino a ricavare il peso totale del carico di 10 kg.

Da questo risultato va sottratto il peso delle parti
mobili di 3.08 kg (consultare il peso per le parti
mobili). Si ottiene 6.92 kg, corrispondente al peso di
carico massimo.

A\Precauzione

In applicazioni orizzontali, assicurarsi che il peso
del carico non superi il valore di carico eccentrico
ammissibile indicato alle pagg. 44-47.



Idro-pneumatico

Cilindro guidato
Compatto

Serie MGC

Rame esente / Fluoro esente (Per processi di produzione di CRT)

Cilindro idraulico per bassa pressione di 1.0 MPa max.

L'uso concomitante dell'unita idropneumatica serie CC permette
I'azionamento uniforme o a bassa velocita e gli stop intermedi, in modo
simile ad un'unita idraulica, mediante uso di una valvola o di altro
impianto pneumatico.

MGCH ’ Guida H Montaggio H Diametro H Filettatura H Corsa "’pias‘i?an{)%%?;?iore‘

Idro-pneumatico

Caratteristiche

Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50
Funzione Doppio effetto
Fluido Olio per turbine
Pressione di prova 1.5 MPa
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.18 MPa (orizzontale senza carico)
Velocita pistone 15 + 300 mm/s
Ammortizzo Senza ammortizzo
Temperatura d'esercizio +5 +60°C
Tolleranza di filettatura JIS classe 2

Montaggio Base, flangia anteriore

= Per caratteristiche diverse da quelle descritte, vedere pag. 41.
= Possibilita di montaggio sensori.

. . . (Se non diversamente specificato, le dimensioni
Dimensioni corrispondono al modello standard.)

Montaggio con flangia anteriore

— 9 @ -
B S B
*7%_{ & . j&:
n 2-P
g (Re, NPT, G) _ @ _
T e : -
— Heo o 4
R
Y + Corsa
(mm)
Diametro (mm) P R Y

20 1/8 14 88

25 1/8 14 88

32 1/8 14 90

40 1/8 15 101

50 1/4 16 116

O

Per prevenire che ioni di rame o ioni alogeni interferiscano nei processi di
fabbricazione di CRT (tubi a raggi catodici), i componenti sono esenti da
rame e fluoro.

20-MGC’ Guida HMontaggioHDiametroHFiIettatura‘-’ Corsa‘- piasg?an{)soes?g?iore

Rame esente / Fluoro esente

Caratteristiche
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria

Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa

Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa (orizzontale senza carico)

Ammortizzo Ammortizzo pneumatico

Montaggio

Base, flangia anteriore

= Per caratteristiche diverse da quelle descritte, consultare pag. 41. Per le dimensioni,
consultare le pagg. 50-51.
= Possibilita di montaggio sensori.
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Serie MGC

Guida su bronzine
Carico su estremita ammissibile

MGCM[J20-_Corsa -R MGCM[I25-[ Corsa -R MGCM[32-[ Corsa ]-R
| :

'| f l l
le = E | 2.8 T T | 28 | 1' U]
(Modello con guida su bronzine) ‘ - (Modello con guida su bronzine) I (Modello con guida su bronzine)
' |

Flessione Y (mm)
W

‘ | E | § £
E | E
| > } > > [
S ] & | i [0)
| / \ | .5 g’ | [ _S
f St: corsa (mm) I | § | / St: corsa (mm) ! § R St: corsa (mm)
| T 11 | T 74
| w17 | T T
| g AN
| |
)9 | i |
| - | X | i
2005 l 2 8 r
1 :: T
-————:% l , /___L_/ﬂﬂ.— = I | 100st
ik | = 7 N | | [EeEEe ]
O 0 20 30 40 0610 20 30 40 50 0 20 40 60 70 |
{
Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N) |
MGCM[_40-_Corsa |-R
i l T |
| - |
| I { (Modello con guida su bronzine)
| |
€ !
E
>
-]
| <€ — —
(o] 1
2 !
3 | St: corsa (mm)
[ /Wé\;\ —
200st e
100st |
&) 20 40 60 80 100
! Carico su estremita ammissibile F (N)
MGCM[_50-_Corsa |-R
| r - T
| 5.5 ——— ! -
5 .
X \ (Modello con guida su bronzine)
2 |
g 4 — .-.@ = i —
> |
E /gy
> 3 g "
e % B\
@ | St: corsa (mm)
g T N |
w1 -—_—____._::'_':::—"'-i_mt :.‘a;,_‘__ 1
e e e |
| % 20 40 60 80 100 120 140 160 180 190
: Carico su estremita ammissibile F (N)
T — S — S r— SRS PN =",
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Cilindro guidato

Serie MGC

Compatto
Guida a sfere
Carico su estremita ammissibile
MGCL[]20-[_Corsa |-R MGCL[25-[ Corsa |-R MGCL[J32-[_Corsa -R
I T T I T T
T [T |
| 1 (Modello con guida a sfere) | ! (Modello con guida a sfere)! g (Modello con guida a sfere)|
| : | | [
A | L
2 / 2 2
= § | & z |8
E |9 £ |9 E
lo> > >
0] ) 0]
| < | < c
(-] | o
R ’ 2 1 - |3
- { i (- / o St: corsa (mm)
w St: corsa (mm) w w
| 0 I 75st | 0 I | 75st | !
| 0 10 20 30 40 506585 0 10 20 30 40 5055 80 |
| Carico su estremita ammissibile F (N) |L Carico su estremita ammissibile F (N) ‘ l Carico su estremita ammissibile F (N) |
MGCL[40-[_Corsa |-R
2 | i
| : i (Modello con guida a sfere)
= 2l —— — :
| E !
| E | !
> |
(0] |
| § St: corsa (mm)
| 5 1 T e )
]
| @
K |
i , .|
| % 20 40 60 80 9
Carico su estremita ammissibile F (N)
MGCL[]50-_Corsa ]-R
26 ! |
| | (Modello con guida a sfere)
;\\100051
€ 900st
£
> 3005\
2 ] oSt L St: corsa (mm)
g8 | —soos]
—— 3 2008t 100st
o - .
0 20 40 60 80 100 10

Carico su estremita ammissibile F (N)

O
:
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Serie MGC

Guida su bronzine
Carico su estremita ammissibile

MGCM[20-[_Corsa |-R MGCM[25-[ Corsa |-R MGCM[132- Corsa |-R
R | ] T T ] 1 [ ]
R S S I — e
i ! (Modello con guida (Modello con guida | (Modello con guida
| su bronzine) I su bronzine) ‘ 5 su bronzine)
| i ' ||
| |
| | |
E | £ | E |
> [ | > | | > .
2 2 mE j =
S | | | |8 { |
> 1 o ] |
%] i | @ | ] |
i |2 o5 | & ' ;
| St: corsa (mm) | | V o ! | ‘ St: corsa (mm) |
E " | | i I I |
| o - /
| L |
| ! ' B I I — | 100st|
| | | 755t - ! 'i ;
(e : | | J | |
% 0 20 3 40 | | % 10 20 3 40 50 ‘ % 20 40 60 70
Carico su estremita ammissibile F (N) | Carico su estremita ammissibile F (N) | Carico su estremita ammissibile F (N
L e | VR : B I il
MGCM[_40-_Corsa -R
e ' i :
J l |
| - | (Modello con guida
z | .y [ su bronzine)
1.5 =
E x ' '
2 //dﬁ a,ﬂ, |
o ([ = |
T 0574':’_’:_:_4“1 {
- —  —  300st \"’%-__.._______ | St: corsa (mm)
200st —
0 100st I ll R
0 20 40 60 80 100 |
Carico su estremita__gmmissibile F (N) i ] -
MGCM[_50-_Corsa |-R
[" [ | | | [ 1
2.75] I 1
| 28 \ ‘ ! = :
3 N | | (Modello con guida su
. 2’ bronzing)
IS | X
£ // )\
> 1.5¢ -
o /906
S 4 —T 7008 A
@ P __25&5—{ A —
L 0.5 e — 400s! =
——t e e 300st—eem— 1l ___ St: corsa (mm)
N— : -100st : —
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 190
Carico su estremita ammissibile F (N)
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Cilindro guidato

Compatto Serie M G C

Guida a sfere
Carico su estremita ammissibile

MGCL[]20-[_Corsa |-R MGCL[25-[ Corsa |-R MGCL[32-[_Corsa |-R
| T T ] |
| | (Modello con guida a sfe!re) 12 ]| 12 !
i 08 '[ i /\(Modello con guida a sfere) (Modello con guida a sfere)
| 1 1
| | [
£ t | & £ |§
Eos £ £

> > &/ > -

e 2 X [ 2 §

S S | S )

é é 05 / é 0.5

w St: corsa (mm) w ..;Pé b

| / \ St: corsa (mm) St: corsa (mm)
_—

' 2 >\
| ==
o i 75st 5 1 Tsst-—hl t H
0 10 20 30 40 45 0 10 20 30 40 5055 %9 20 40 &0 &
Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N) Carico su estremita ammissibile F (N)

MGCL[40-[ Corsa -R
|

12 j—
| (Modello con guida a sfere)

e .
5 | |
X | |
1
v TN | |
% | | ét: corsa (mm)

— __— | 3oost
1005l ——= ]
60

e 500st
|
7 80 30

Flessione Y (mm)

N
0 20 40
Carico su estremita ammissibile F (N)

MGCL[50-[ Corsa -R

-+

1.3
(Modello con guida a sfere)
€ 1
E
>
(0]
c
' 205
3 :
o St: corsa (mm)
0 = + 2OOSt ‘-‘-‘_‘:‘-—ﬂf_‘l 1
40 60 80 100 110

Carico su estremita ammissibile F (N)
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Serie MGC

Carico eccentrico applicabile

Guida su bronzine Guida a sfere
MGCMLII]-[_Corsa -R MGCL[LIJ-[_Corsa -R
I | e | B I[ [ ]I
800} , - ’ e —— i —.
i | ! . '
¢ ¢ .' : ' ! |
W F1= | W — P =0.5 MPal ?oo!L- P =0.5 MPaji | |
N ! ! | | I ! !
’ i | | |
B FaNm 7/ 600 MGCMIJ50-C1-R—— 600MGCLOSO--R | | |
L | ‘ |
!LH | l i 500—— \ 500 -
i | | |
| | \ |

o
o
o

|
400mGCLI40-00-R \ =

fMGCMCMﬁ-l:l-R \

Ei —\ ||

N .

MGcmqsz-D-n\
\

8

S
__©o

Carico eccentrico ammissibile W (N)

S
(=]
Carico eccentrico ammissibile W (N)

MGCMC]25-[0-R
| e |

MGCMOJ20-01-R|

"'c..\
\_‘_“_
E——
[ ——

|
oL | | 2 |

0 50 100 150 200 |
Distanza eccentrica tra il centro del cilindr
L el centro di gravita del carico ¢ (mm)
(Impostare il carico max. ammissibile in modo  (Impostare il carico max. ammissibile in modo
che non superi le seguenti percentuali di uscita  che non superi le seguenti percentuali di uscita
teorica: 40% per 920, 50% per 232, 55% per teorica: 40% per 220, 50% per 232, 55% per
240 e 60% max. per @50 rispettivamente.) 240 e 60% max. per @50 rispettivamente.)

_ S 1 4
0p 50 100 150 200
Distanza eccentrica tra il centro del cilindro
e il centro di gravita del carico ¢ (mm)
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Costruzione: con piastra posteriore

Cilindro guidato
Compatto

Serie MGC

D@3

S

‘%@@\

\ O
\

|—|h

|_|

LIHI‘

\\

77
[/

N

®

\\kebidy

ot

P

-

ontaggio con flangia anteriore B’

=1
[
[
[

=
_

Guida a sfere

Vista A-A’

" // fl
JE: 103 E :¥
Lo
Vista B-B’ Corsa lunga Guida su bronzine
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Testata anteriore | Lega d'alluminio Anodizzato chiaro duro 30 | Rondella elastica| Filo d'acciaio Nichelato
2 | Protezione tubo | Lega d'alluminio Anodizzato chiaro duro 31 | Feltro Feltro
3 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 32 | Sostegno Acciaio inox
4 | Stelo pistone Acciaio al carbonio| Cromatato duro [zZO, 25 in acciaio inox 33 | Anello di ritegno per foro C | Acciaio al carbonio per utensil Nichelato
5 | Bussola Lega per guida 34 | Supporto Acciaio inox
6 | Anello ammortizzo A Ottone 35 Ingrassatore — Nichelato
7 | Anello ammortizzo B Ottone Nota 1) 36 | Vite ad esag Acciaio al cromo molibd Nichelato Per montaggio cilindro
8 | Anello magnetico — 37 | Vite ad esag Acciaio al cromo molibd Nichelato Montaggio flanga piccola/grande
9 | Fermo tenuta Acciaio laminato | Nichelato (assente per corsa lunga) 38 | Vite ad esag Acciaio al cromo molibd Nichelato Per montaggio piasira anteriore
10 | Valvola d'ammortizzo| Acciaio laminato Nichelato per elettrolisi 39 | Vite ad esag Acciaio al cromo molibd Nichelato Per montaggio piastra posteriore
11 | Fermo di assemblaggio | Acciaio laminato Nichelato per elettrolisi 40 | Vite ad esagono incassato | Acciaio al cromo molibeno Nichelato Per montaggio supporto
12 | Dado bloccaggio | Acciaio laminato Nichelato 41 | Tenuta stelo NBR
13 | Anello di tenuta Resina 42 | Tenuta pistone NBR
14 | Dado estremita stelo | Acciaio laminato Nichelato 43 | Guarnizione tubo NBR
15 | Tenuta ammortizzo A Uretano 44 | Guarnizione valvola NBR
16 | Tenuta ammortizzo B Uretano Nota 2) 45 | Guarnizione fermo valvola NBR
17 | Guarnizione pistone NBR
18 | Guamizione anello izz0 A NBR Parti di ricambio: kit di tenuta
19 | Guamnizione anello izz0 B NBR Con anello di A: eccetto standard 020 e 025 Diametro (mm) Codice kit Sommario
20 | Testata posteriore | Lega d'alluminio |Anodizzato bianco duro Per corsa lunga 20 CG1A20-PS Il set comprende
21 | Tubo cilindro Lega d'alluminio | Anodizzato duro 25 CG1A25-PS . )
22 | Corpo guida Lega d'alluminio Anodizzato bianco 32 CG1A32-PS I,numell\
—— ; @), @, ®, @), ®.

Flangia piccola - ) ) Per tipo base 40 CG1A40-PS
23 . Acciaio laminato | Nichelato opaco —gresscuzions con

Flangia grande montaggio flangia anteriore + || kit di tenuta include dal @) al @. Ordinare il kit di tenuta in funzione del diametro.
24 | Piastra anteriore | Acciaio laminato Nichelato opaco .
25 | Piastra posteriore Ghisa Oro metallico A Precauzione
o5 |-Guida su bronzine| Lega per guida Per guida su bronzine Durante lo smontaggio di cilindri base con diametri compresi tra

Guida a sfere - Per guida a sfere 220 e 940, tener ferma la parte piana della testata posteriore o di
27 | Stelo guidato |22l 8l carbonioj Acciaio al caronio|Per guida su bronzing quella anteriore con una pinza e allentare l'altro lato mediante

Accialoper cuscinet al romo-carborio | Temiprato, cromatato duro| Per gwda a sfere chiave ing|ese o altro utens“e, fino a rimuovere il COpeI'ChiO. Al

28 | Supporto estremita |Acciaio al carbonio Nichelato opaco momento di riavvitare, stringere circa 2 gradi in piu rispetto alla
29 | Rondella Acciaio laminato Nichelato

Nota 1) Comune con anello di ammortizzo A: eccetto standard 220 e 825
Nota 2) Comune con blocco di ammortizzo A: eccetto standard 820 e 625
Nota 3) In caso di prodotto privo di piastra posteriore, @5 e 39 non sono necessari.

O

posizione originaria.

(I cilindri con diametro a partire da 650 sono assemblati con una
coppia di serraggio elevata e non possono essere smontati. Se &
necessario smontare il prodotto, contattare SMC.)

SvVC
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Serie MGC

Dimensioni

Base: con piastra posteriore
MGCOBOO-0-R

AC AD 8 x AF
’= 4 © Q--EE g—L
1]
; o ok [

Vista A-A’

4 x gF passante Controforo 6G
Lato posteriore 4 x H

D Supporto Pi N 2 x O passante
> iastra
(vedere tabella sotto) posteriore
fecl T [ )
_ ! 2 I =
_ _ =1
& = &
= - ¢ &b
A 2xP
e | Tﬂviz'*gzsmc, NPT, G)w » < | @ ?ﬂ
o= ﬂ:"% P - S & J S| x|a
& % - g9
T ‘- ¢ W -y»
= : 1@
=5 @ @ X “L P e
t--l-.
|
v AA A AB* J
X Y + Corsa
Z + Corsa
(mm)
DN || CRED Gl A |AA|AB|AC |AD | AE AF AP|B|C|D|E|F| G H
(mm) (mm)
20 75, 100, 125, 150,200 84| 12 | 13 |155| 62| 25 M5 prof. 10 22 | 106 |24 45 90 | 5.6 9.5prof. 6 M6 prof. 10
25 89| 16 | 13 |16.5] 65| 30 M6 prof. 12 27 [ 120 |26.5| 45 | 103 | 6.8| 11 prof.8 M8 prof. 14
32 75, 100, 125, 150 94| 16 | 13 |16.5| 70| 35 M6 prof. 12 32 | 135|26.5| 50 | 118 | 6.8 11prof.8 M8 prof. 14
40 200, 250, 300 107 | 19 | 16 |22 75| 40 M8 prof. 16 37 | 160 |34.5| 50 | 140 | 8.6 | 14 prof. 10 M10 prof. 18
50 142 | 25 | 19 |22 110 | 45 M10 prof. 20 42 | 194 |37 80 | 170 | 10.5] 17 prof. 12 M12 prof. 21
D'(ar;“nf;m Il |J|K|L|[M|N o] P2 | Q| R|S|T|U|V | W|WHW| X|Y]|Z
20 25 |44 60| 80| 38 | 25 M6 M5 21 12 | 26 | 12 86| 40 | 36 |23 30° | 30 80 | 140
25 30 |52 70| 95| 46 | 32 M6 M5 21 12 | 31 13 98 | 47 | 44 |25 30° | 37 80 | 153
32 35 |60 80| 105 | 50 | 32 M6 1/8 21 12 | 38 | 16 | 112 | 53 | 50 [28.5| 25° | 37 82 | 161
40 40 |70 95]125| 60 | 38 M8 1/8 25 | 12 | 47 | 20 | 132 | 63 | 60 |33 20° | 44 92 | 188
50 45 |82.5](115|150| 75 | 50 M8 1/4 26 | 14 | 58 | 25 | 162 | 73 | 70 |40.5| 20° | 55 | 104 | 241
Senza piastra posteriore  Corsa lunga Montaggio supporto corsa
Diametro Diametro | Campo corsa Diametro Montaggio
V4 R|Y
(mm) (mm) (mm) (mm) supporto corsa
20 119 20 250 + 400 14 | 88 20 corsa 100 min.
25 131 25 350 + 500 14 | 88 25 corsa 125 min.
32 136 32 350 + 600 14 90 32 corsa 150 min.
40 156 40 350 + 800 15 | 101 40 corsa 200 min.
50 202 50 350 + 1000 16 | 116 50 corsa 250 min.

Nota 1) Le dimensioni indicate con "+" non sono rilevanti in assenza di piastra posteriore.
Nota 2) Per diametri 20 e 25, solo M5 ¢ disponibile.
Gli attacchi Re, NPT e G sono disponibili per diametri a partire da 32.
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Cilindro guidato .
Compatto Serie M G C

Dimensioni

Flangia montaggio frontale: con piastra posteriore
MGCOFOO-CO-R

Per
AG 4x AO

- ) @ W Finestra i taglo | - =
Q’i—o r | E— J Finestra di tagio

Vista A-A' - & i

AM

Dimensioni di montaggio

Supporto . . N 2 x O passante
(vedere tabella sotto) Piastra posteriore
o A3 7 — & o1
D 5 5 .
L.{N = 6 - = I . of
S . + Y
e\ Lo/ — A
5% SR %* {Rc. NPT, G) 0| < || m 6 : ! =|vw| o
LY i ¢ ] Y P
| -] R 0 I
s D= 1 Sk
S & | © : e
AP* AL Foro 1
v AA A AB'* 4xo0AK | J
X Y + Corsa Al
Z + Corsa Ad
(mm)
D'f‘nr:‘nﬁ;m Cam(ﬁfnf)”sa A |AA|AB |AG|AH| Al |AJ |AK |AL |[AM|AN|(AO|AP| B [ I |J |K|L|M|N
20 75,100, 125, 150,200 84 | 12 | 13 |105|120| 75| 90| 66| 9 | 55 [110| M6 | 22 | 106 | 25 |44 60| 80| 38 | 25
25 89| 16 | 13 120|136 | 84 | 100 | 9 9 | 65 [125| M8 | 27 | 120 | 30 |52 70| 95| 46 | 32
32 75, 100, 125, 150 94| 16 | 13 | 134|150 | 92| 108 | 9 9| 75 140 | M8 | 32 | 135| 35 |60 80| 105| 50 | 32
40 200, 250, 300 107 | 19 | 16 | 160|176 | 110|125 | 9 12 | 85 | 165 | M8 | 37 | 160 | 40 |70 95|125| 60 | 38
50 142 | 25 | 19 | 190 | 210|115 | 135 | 11 12 | 95 | 200 |M10| 42 [ 194 | 45 [82.5| 115|150 | 75 | 50
D‘f‘nf:‘rﬁ;m o) PY2 | Q| R|S|T|U|V | W|WHW| X|Y]|2Z
20 M6 M5 21 | 12 | 26 | 12 | 86| 40 | 36 |23 |30°| 30 | 80| 140
25 M6 M5 21 | 12 | 31 | 13 | 98| 47 | 44 |25 |30°| 37 | 80153
32 M6 1/8 21 12 | 38 | 16 | 112 | 53 | 50 [28.5| 25° | 37 82 | 161
40 M8 1/8 25 | 12 | 47 | 20 |132| 63 | 60 |33 |20° | 44 | 92188
50 M8 1/4 26 | 14 | 58 | 25 | 162 | 73 | 70 |40.5| 20° | 55 | 104 | 241
Senza piastra posteriore  Corsa lunga Montaggio supporto corsa
Diametro Diametro | Campo corsa Diametro |Montaggio supporto
Z R|Y
(mm) (mm) (mm) (mm) corsa
20 119 20 250 + 400 14 | 88 20 corsa 100 min.
25 131 25 350 + 500 14 | 88 25 corsa 125 min.
32 136 32 350 + 600 14 | 90 32 corsa 150 min.
40 156 40 350 + 800 15 | 101 40 corsa 200 min.
50 202 50 350 + 1000 16 | 116 50 corsa 250 min.
Nota 1) Le dimensioni indicate con "+" non sono rilevanti in assenza di piastra posteriore.
Nota 2) Per diametri 20 e 25, solo M5 & disponibile.
Gli attacchi Rc, NPT e G sono disponibili per diametri a partire da 32.
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Serie MGC

Posizione corretta e altezza di montaggio del sensore (rilevazione fine corsa)

Tipo D-A9, o
tipo D-M9/MOCIW @ © .+ [l
A 85\ —— ' B ﬂ_¥ [=Hs _ {4
& & . DG 1
O
il ©
© © Sensore -
Tipo D-C7/C8/H7
— | \A§ @i_— ) ( T
) 1
%= i |
J@é_ e <
[P e ||
= V £ m
T =1@ @1 ZSensore
Tipo D-B5/B6/G5/K5
: J ep— (—*T
A 12 — B 0
T [TE ==
7]@% = Qg\ o=
Y SR
e I
—
- e e [sensore
Tipo D-B7/B8/G7/K7
———
o
o ! <>
¢
] -
{ |
[ Sensore
Posizione adeguata di montaggio sensori mm) Altezza montaggio dei sensori (mm)
Modello di D-G59F Modello i D-B7(1/B80 D-G5L1/K59
sensore D-BTLIB80 1y ~r D-H7CW|D-G5LW | | \ <ensore D-C70JC80 D-B73C D-G5LIW
o-mo P8¢ |péso | p-B5C D-H7BAL | D-K59W D-A9L D-H70 |p.c73c |D-B8OC D-K59W
D-A9[] D-MOCIW D-B80C D-C73C| D-B64 D-B59W |D-H70 |D-G5BAL D-M9L] | D-H7TCOW D-C80C D-G79/K79 D-B5L1/B64
D-G79/K79 D-C80C D-H7C |D-G5C D-M9CIW |D-H7NF ™~ D-K79C D-B59W
D-K79C B D-H7NF |D-K59 D-H7BAL D-H7C  D-G5BAL
D-G5NTL D-G5NTL D-G59F
Diametro A|IB/A|IB/A/IB|A|B|A|B|A|B|A|B|A| B | Diametro| Hs Hs Hs Hs
20 24 215 205 145 175 195 16
20 29 | (58)| 33 | (32) [305| g5 295 | ig5) | 235 5| 265 | ) | 285 | 75| 25 |2 20 24 245 | 27 27.5
20 24 215 205 145 175 195 16
25 29 | (28)| 33 | (32)|30:5| (g5} 295 | (85| 235 | (225)| 285 | 1255 | 285 | 75)| 25 | (24 25 265 | 27 29.5 30
21 25 225 215 155 185 205 17
32 30 | (29)| 34 | (33) [31:5| ) [305 | gy [ 245 | 35| 275 | 5| 295 | ()| 26 |(25) 32 30 305 | 33 335
23 27 245 235 175 205 225 19
40 35 | (32)| 39 |(36) 365|335 355 | (25) | 295 | 6532 [a) 345 | 515)| 37 |(28) 40 345 | 35 37.5 38
28 32 295 285 225 255 275 24
50 42 | (20)| 46 |(36) |435| (415|425 | ins) | 365 | a5 [ 395 |i75) | 415 | e | 38 |(36) 50 40 405 | 43 435

= (): Valori per corse lunghe, doppio stelo.
Nota) Per impostare un sensore, verificarne il funzionamento e regolarne la posizione di montaggio.
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Corse minime per montaggio sensori

Cilindro guidato

Compatto

Serie MGC

n: numero di sensori (mm)

Modello di sensore

Numero di sensori montati

Con 1 pz.

Con 2 pz.

Con n pz.

Stesso lato

Stesso lato

D-A9C]
D-M9O]
D-M9OOW

10

45 Nota)

45 4+ 45 (n-2)

D-C70
D-C80

10

50

50 + 45 (n-2)

D-H7O
D-H7OW
D-H7BAL
D-H7NF

10

60

60 + 45 (n-2)

D-C73C
D-C80C
D-H7C

10

65

65 + 50 (n-2)

D-B50]
D-B64
D-G50J
D-K5901
D-B59W

10

75

75 + 55 (n-2)

D-B70]
D-B80
D-G79
D-K79

10

45

50 + 45 (n-2)

Note) Prestare attenzione in caso di montaggio di due sensori D-A93, M9J, M91.

Modello di sensore

Con due sensori

Stesso lato

— Bl =g

| sensori sono disassati (un di essi & spostato versol'esterno
del tubo del diametro) in modo da non interferire con i cavi.

4
=

D-A93 Corsa inferiore a 50
D-M9[] T
D-M9COW Corsa inferiore a 55

O
:
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Serie MGC

Campo d'esercizio

Codice supporto di montaggio del sensore

* Questo riferimento include l'isteresi e potrebbe non

essere preciso (considerare un £30% circa di

dispersione).

Potrebbe dunque subire variazioni sostanziali in funzione
dell'ambiente di esercizio.

(mm)

Modello di Diametro Modello di sensore Diametro (mm)
ooellodisensore "o0 T 25 [ 32 | 40 | 50 220 032 240 @50
D-A9L] 716 8 8 8 D-A9[] Nota) Nota) Nota) Nota)
D-M9C] 3 4 | 35| 4 D-M9C] (DBMA2-020 | (DBMA2-025 | (DBMA2-032 | (DBMA2-040 | (DBMA2-050
D-MOCW 5| 55 5 | 55| 65 D-M9CIW (2BJ3-1 @BJ3-1 (2BJ3-1 @BJ3-1
D-B7LJ/B80 D-C7[J/C80
D-B73c/B8oC | ©° [0 | O [0 |10 D-C73C

D-C80C
D-C7L/C80 8|10 | 9 [10 [10 D-H7LI/H7C BMA2-020 | BMA2-025 | BMA2-032 | BMA2-040 | BMA2-050
D-C73C/C80C D-H7C0W
D-B5L1/B64 g |10 | 9 [10 [10 D-H7BAL
D-B59W 13 (13 [14 |14 |14 D-H7NF
D-G79/K79/K79C | 8 [10 | 9 |10 [10 D-B5[1/B64
D-H7C/H7OW D-B59W
D-H7BALH7NF | 4| 4 | 4°| % | © D-G5LI/K59

D-G5CIW/K59W |  BA-01 BA-32 BA-04 BA-05
D-H7C 7] 85/ 9 [10 | 95 D-G5BAL/G59F
D-G5[1/K59 D-G5NTL
D-G5CIW/K59W | 4 | 4 | 45| 5 | & D-G5NBL
D-G5NTL/G5BAL D-B7C1/B80
D-G59F 5|5 |55 6 |7 D-B73C/B80C ) ) ) _
SR e L D-G79/K79 BM1-01 BM1-32 BM1-04 BM1-05
= D-K79C

Nota) Due tipi di supporto sono utilizzati come set.

[Set di viti di montaggio realizzate in acciaio inox]
Anche il seguente set di viti di montaggio in acciaio inox & disponibile. Utilizzare in funzione dell'ambiente di
esercizio. (Il supporto di montaggio per il sensore non & incluso e va ordinato separatamente.)

BBA3: Per D-B5, B6, G5, K5

BBA4: Per D-C7, C8, H7
Il sensore "D-H7BAL/G5BAL* viene consegnato gia installato sul cilindro con le viti in acciaio inox indicate sopra.
Se si ordina un solo sensore separatamente, esso sara consegnato con viti "/BBA3"“ o "BBA4“ in dotazione.

d

Fermo sensore
(Resina)

[

Supporto sensore
(Acciaio inox)

e

Distanziale del sensore
(Acciaio inox)

Sensore

Vite di montaggio

= del sensore
il U %

’ Fascetta di montaggio del sensore

Vite di regolazione (non usata)

(D BMA2-0000 & un set che include a e b nel disegno.
(@ BJ3-1 & un set che include ¢, d e e nel disegno.

e |

1 Oltre ai sensori applicabili elencati in "Codici di ordinazione", & possibile installare i seguenti sensori.
1 Per le caratteristiche dettagliate, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.
1 Tipo Modello Connfsﬁg)zr}gneg?nnca Caratteristiche a?)lsll?g:sgi(l)e
1 D-C73, C76, B73, B73C, B76 —
: Sensore reed D-C80, B80C Con indicatore ottico
D-B53 —
1 G t 220 + @50
" D-H7A1, H7A2, H7B, G79, K79, K79C (ifl:]';; —
1 Sensore stato solido D-H7NW, H7PW, H7BW Indicazione di diagnostica (LED bicolore)
1 D-G5NTL Con timer
1 = Disponibile con connettore precablato per sensori allo stato solido. Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.
1 *+ Disponibili inoltre modello normalmente chiuso (NC = contatto b) e sensori allo stato solido (tipo D-FOG, F9H). Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics” di SMC.
L + Disponibile inoltre sensore allo stato solido (tipo D-G5NBL) con ampia gamma di opzioni di rilevamento. Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.
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Serie MGC

A I Precauzioni Specifiche del Prodotto

Leggere attentamente prima dell'uso. Per le istruzioni di sicurezza e le precauzioni comuni

per gli attuatori, consultare le "Precauzioni d'uso dei dispositivi pneumatici" (M-03-E3A).

Montaggio e regolazione

A\ Attenzione

1.

A Precauzione

Installare un coperchio protettivo (nel caso della
piastra posteriore)

Durante il montaggio, la manipolazione e l'azionamento, la
piastra posteriore si muove con moto alternativo. Evitare
dunque di inserire mani o altre parti del corpo tra il cilindro e la
piastra posteriore.

Se si intende installare il prodotto all'esterno di un impianto,
adottare misure di sicurezza adeguate, come l'installazione di
un coperchio protettivo.

stelo guidato.

telleranze molto precise: una deformazione, anche minima,

funzionamento o ridurne la vita utile.

possibile.

Esempio di installazione del coperchio protettivo \

guide e prestazioni scadenti.
3. Prevedere abbondante spazio intorno al cilindro.

operazioni di manutenzione e controllo.

per regolare la corsa dello stelo.
L'impatto derivante potrebbe essere assorbito con difficolta,

conseguenti errori di funzionamento.
5. Lubrificazione

qualita.
6. Direzione di montaggio

) ) causa della flessione dello stelo guidato.
Piastra posteriore

& S\NC

1. Non graffiare o incidere la sezione scorrevole dello

La circonferenza esterna dello stelo guidato e fabbricato con

un

graffio o un'incisione possono comprometterne il corretto

2. Per il collegamento del corpo guida, assicurarsi che
la superficie di collegamento sia il piu piatta

Se lo stelo guidato & storto, la resistenza di funzionamento
aumentera oltre misura, con conseguente usura precoce delle

Riservare spazio sufficiente intorno al cilindro per agevolare le

4. Non modificare la posizione delle piastre posteriori

la

posizione della corsa potrebbe non essere mantenuta con

Per evitare che particelle esterne si mescolino al lubrificante,
utilizzare un applicatore dotato di valvola unidirezionale.
Utilizzare un lubrificante n.2 con base saponata al litio di alta

In caso di montaggio a soffitto (con apertura della piastra
posteriore orientata verso il basso), la testata posteriore del
cilindro base e la piastra posteriore potrebbero interferire a
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Serie MGG/MGC

Caratteristiche dei sensori

Caratteristiche dei sensori

Tipo Sensore reed Sensore allo stato solido
Corrente di dispersione Assente 3 fili: 100 uA max 2 fili: Max. 0.8 mA
Tempo d'esercizio 1.2ms max. 1 ms
Resistenza agli urti 300 m/s? 1000 m/s?

Resistenza di isolamento

Max. 50 MQ o piu a 500 Vcc Mega (tra cavo e involucro)

Tensione di isolamento

a 1500 Vca per 1 min. (tra cavo e involucro) Not)

‘ a 1000 Vca per 1 min. (tra cavo e involucro)

Temperatura d'esercizio

-10+60°C

Grado di protezione

IEC529 standard IP67, struttura resistente all'acqua JIS C 0920

Standard

Conforme agli standard CE

Nota) Tipo D-C73C/C80C: 1000 Vca/min (tra cavo e corpo)

Lunghezza cavi

Box di protezione contatti: CD-P11, CD-P12

Indicazione lunghezza cavi
(esempio) D-M9BW

Lunghezza cavo
0.5m
im
3m
5m

N

Nota 1) Sensore applicabile con cavo da 5 m "Z"

Sensore allo stato solido: realizzato come standard su richiesta.

Nota 2) Per sensori allo stato solido flessibili, introdurre "-61" dopo la lunghezza
del cavo. Il cavo flessibile & utilizzato per D-M9J, D-M9UOW come
standard. Non e necessario aggiungere il suffisso -61 alla fine del
codice.

(esempio) D-H7BAL-|61|

Flessibilita

Note 3) 1 m (M): solo D-M9OIW.
Nota 4) Tolleranza cavo

Lunghezza cavo Tolleranza
0.5m +15 mm
1m +30 mm
3m +90 mm
5m +150 mm

Codice cavi con connettori
(applicabile unicamente per il tipo con connettore)

Modello Lunghezza cavo
D-LCO5 0.5m
D-LC30 3m
D-LC50 5m

56

O

<Modello di sensore applicabile>
D-A9/C73C/C80C/B701/B8L tipo

| sensori sopra descritti non dispongono di circuiti integrati di protezione contatti.
Si raccomanda di usare un box di protezione contatti nei seguenti casi:

(D Se il carico d'esercizio & un carico induttivo.

(2) Quando la lunghezza cavi supera i 5 m.

(3 Quando la tensione di carico & di 100 Vca.

La vita del contatto potrebbe ridursi a causa della costante energizzazione.

Caratteristiche

Codici CD-P11 CD-P12

Tensione di carico 100 Vca 200 Vca 24 Vcc

Max. corrente di carico 25 mA 12.5 mA 50 mA
* Lunghezza cavo — Lato collegamento sensore 0.5m
Lato collegamento carico 0.5m

Circuito interno
CD-P11

| | Bobina
Soppressore di | |
picchi T

CD-P12

7 oUT (+)
Diodo Zener : : Marrone
‘ ‘ oUT (1)

Blu

Connessione

Per collegare un sensore ad un box di protezione contatti, unire il cavo
proveniente dal lato del box di protezione contatti indicato con SWITCH
con il cavo proveniente dal sensore.

Inoltre, I'unita sensore deve essere mantenuta il piu vicino possibile al box
di protezione contatti, con un cablaggio non piu lungo di 1 metro.

SVC



Esem

i
di coIFegamento sensotri

Cablaggio base

Stato solido 3 fili, NPN Stato solido 3 fili, PNP 2 fili 2 fili
.................................. M _(.S.t_a.t.o_ .S.ql.lfj_q). __ Marrone _(Bf‘?fj_)_ - —-e---_Marrone
' ' ' Marrone ' ! ! n
! ! ! ! O -Carlco
, | , | v , H Circuito di| T
1 [Circuito 1 [Gircuito ! 1 [Circuito ! protezione| !
1 |principale — | |principale 1 Nero — 1 |principale ' dellindi- ' ~
! del sensore| ! del sensore ! ! del sensore| ! catore !
I | I | I I oftico ecc.| 1
' ' ' '
e e " Blu e "Blu e "Blu
(Le alimentazioni di potenza per sensore e carico sono separate).
coTTTTTTTTTr T rTTTTTTTTTTTT TN Marrone roTTTTTT T T Marrone
' ' O '
, | , j i Circuitodi|
\ |Circuito 1 [Circuito ! , protezione| !
1+ |principale _ 1 |principale ' - dell'indi- ' ~
! [del sensore ! |del sensore ! ! catore !
' ' ! ' otticoecc.| !
| : . | .

Esempio di connessione a PLC (regolatore logico programmabile)

- Caratteristiche ingresso dissipatore
3 fili, NPN

Nero
O

Ingresso:

Ingresso:

- Caratteristiche ingresso sorgente
3 fili, PNP

Nero
O

Realizzare il collegamento in funzione
delle caratteristiche d'ingresso PLC
applicabili, poiché il metodo di
connessione varia in base ad esse.

Marrone
O

U |_

COM

Marrone Ingresso:
O O

O
Blu

Circuito interno PLC Circuito interno PLC

Esempio di connessione AND (seriale) e OR (parallela)

- 3 fili
Connessione AND per uscita NPN
(con rele)

Connessione AND per uscita NPN
(eseguita unicamente con sensori)

Connessione OR per uscita NPN

Marrone Marrone Marrone
Nero - é Nero - |_I Sensore 1] Nero :
[ sensore 1 Bl Relé «Contatto [ sensore 1 B Carico Sensore 1 o
relé
Marrone T i Marrone T Marrone T
N N N
[ sensore 2 €0 I'Rele I—] °ro Sensore 2 ero
Blu Blu Blu
Gli indicatori oftici si accendono quando
entrambi i sensori sono attivati.
Connessione AND a 2 fili con 2 sensori Connessione OR a 2 fili con 2 sensori
Marrone Quando due sensori vengono " (Stato solido)  (Reed)
collegati in serie, un carico pud arrone Quando due sensori Poiché non vi ¢ dispersione
Sensore 1 funzionare in modo difettoso a vengono  collegati in di corrente, la tensione di
causa della diminuzione della Blu para!lelo, un carico puo carico non dlmllnulsge in
tensione di carico che si verifica in funzionare in  modo condizione disattivata.
difettoso a causa Tuttavia, in funzione del

condizione attivata.

Gli indicatori ottici si accendono
quando entrambi i sensori sono
attivati.

Marrone

Marrone dellaumento della tensione

di carico che si verifica in
condizione disattivata.

Sensore 2 Sensore 2

|

Tensione di carico in condizione OFF = corrente di dispersione x 2 pz.

Blu

Blu

Alimentazione _ Residua

Tensione di carico in condizione ON = tensione tensione x2pz. x Impedenza di carico
=24V-4Vx2pz. =1mAx2pz. x3kQ
=16V =6V

Esempio: L'alimentazione & di 24 Vcc.
La caduta interna di tensione & di 4 V.

Esempio: Impedenza di carico 3 kQ.
La corrente di dispersione del sensore & di 1 mA.

SvVC

N

numero di sensori attivati, gli
indicatori ottici potrebbero
indebolirsi 0 non accendersi
del tutto a causa della
dispersione e della riduzione
di corrente ai sensori.
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Sensori reed: montaggio diretto

D-A90/D-A93/D-A96

Caratteristiche dei sensori

/A\Precauzione
| Precauzioni di funzionamento |

Fissare il sensore con la vite in dotazione
installata sul corpo del sensore. Se si
utilizzano viti diverse da quelle fornite, il
sensore pud danneggiarsi.

Circuiti interni dei sensori

D-A90

. —oOUT () Marrone
! protezione |

E i contatti  :
H y CD-P11 |

OUT (+) Blu

Sensore reed

—00UT (+)
Marrone

! Box di

| protezione

H ! contatti :

| CD-P11

1 CD-P12 i
| ~oOUT (-)

T
Diodo di H
prevenzione! Nero
di corrente |
inversa

Nota) (D In caso in cui il carico d'esercizio sia
un carico induttivo.
@ In caso in cui il carico di cablaggio sia
superiore a 5 m.
(3 Nel caso in cui il carico di tensione sia
di 100 Vca.
Usare il sensore con un box di protezione
contatti nei casi su-indicati (per informazioni circa
il box di protezione contatti, vedere a pag. 56).
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PLC: regolatore logico programmabile

D-A90 (senza indicatore ottico)

Codice sensore D-A90

Direzione connessione elettrica In linea

Carico applicabile Cl, relé, PLC

Tensione di carico Max. 24 V ca/cc Max. 48 V ca/cc Max. 100 V ca/cc
Max. corrente di carico 50 mA 40 mA 20 mA
Circuito di protezione contati Assente

Resistenza interna

1 Q max. (compresa una lunghezza cavo di 3 m)

D-A93/D-A96 (¢

on indicatore ottico)

Codice sensore D-A93 D-A96
Direzione connessione elettrica In linea

Carico applicabile Rele, PLC circuito CI
Tensione di carico 24 Vcc 100 Vca 4 +8Vce
oo dcaics| 51040 mA 5+20mA 20 ma
Circuito di protezione contat Assente

_Caduta di tensione D-A93 — 2.4 V max (to 20 mA)/ Max. 0.8 V
interna 3 V max (to 40 mA)

Indicatore ottico

Il LED rosso si illumina quando & su ON.

Standard

Conforme agli standard CE

® Cavi

D-A90/D-A93 — Cavo vinilico antiolio per cicli intensi: 2.7, 0.18 mmz2 x 2 fili (marrone, blu), 0.5 m
D-A96 — Cavo vinilico antiolio per cicli intensi: 2.7, 0.15 mm?2 x 3 fili (marrone, nero, blu), 0.5 m
Nota 1) Vedere caratteristiche comuni dei sensori reed a pag. 56.
Nota 2) Vedere lunghezza cavi a p. 56.

O
2

Peso Unita: g
Codice sensore D-A90 D-A93 D-A96
Lunghezza 0.5 6 6 8
el ) 30 30 41
Dimensioni Unita: mm
D-A90/D-A93/D-A96
M25x4¢
Vite di fissaggio Indicatore ottico D-A90 & privo di indicatore ottico
- ] $§ f =——fa
10 Posizione di maggior sensibilita
( ): dimensioni per D-A93.
2 ~ 2.8
[aY]
Q
" =
L%
n
22 <
(24.5)



Sensori reed: montaggio a fascetta

D-B54/D-B64

Caratteristiche dei sensori

C€

PLC: regolatore logico programmabile

D-B5 (con indicatore ottico)

Codice sensore D-B54

ﬁ.ﬁ Carico applicabile Relé, PLC
Tensione di carico 24 Vcc 100 Vca 200 Vca
Campo corrente di carico Not23) 5+50 mA 5+ 25 mA 5+125mA
Circuito di protezione contatti Incorporato

Caduta interna di tensione

max. 2.4 V (a 20 mA)/max. 3.5 V (a 50 mA)

Indicatore ottico

Il LED rosso si illumina quando & su ON.

D-B6 (senza indicatore ottico)

Codice sensore D-B64

Carico applicabile Rele, PLC

Tensione di carico Max. 24 V ca/cc 100 Vca 200 Vca
Max. corrente di carico Max. 50 mA Max. 25 mA Max. 12.5 mA
Circuito di protezione contatti Incorporato

Resistenza interna 25 Q o meno

Standard Conforme agli standard CE

® Cavo — Cavo vinilico per cicli intensi antiolio: @4, 0.3 mm2 x 2 fili (marrone, blu), 0.5 m

Nota 1) Vedere caratteristiche comuni dei sensori reed a pag. 56.

Nota 2) Vedere lunghezza cavi a pag 56.

Nota 3) Al di sotto di 5 mA, la forza dell'indicatore luminoso & scarsa. In alcuni casi, la visibilita
dell'indicatore potrebbe essere nulla qualora il segnale di uscita sia inferiore a 2.5 mA.
Tuttavia, il segnale del contatto non costituisce un problema finché il segnale & superiore

a1 mA.
Circuiti interni dei sensori
D-B54 Peso Unita: g
Diodo Zener
Bobina d'arresto Codice sensore D-B54 D-B64
0.5 22 22
OUT (-) ~0— ouT (+) ~
Blu Sensore Resistore Diodo Marrone Lunghezza 78 78
reed LED cavi (m)
PN 126 —_
Soppressore di picchi
D-B64 Dimensioni Unita: mm
Bobina d'arresto
6.5
OUT (F) ~ 0— OUT (+) ~ [ D
Blu S$gggre Marrone o _ )
< Lo] f 0 t———
Soppressore di picchi Tl o /
24.5 15.5 | Posizione di maggior sensibilita
33
13
| <
S}
2= = 3 ===
[
Indicatore ottico 6.5
Il modello D-B64 non &
dotato di indicatore ottico.
V 59
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Sensori reed: montaggio a fascetta

D-C73C/D-C80C

s

A\Precauzione
\ Precauzioni di funzionamento

1.Confermare che il connettore sia serrato
correttamente. Un serraggio insufficiente
pud deteriorare la prestazione di
impermeabilita.

2. Per informazioni sull'uso del connettore,
consultare il catalogo "Best Pneumatics”
di SMC.

Circuiti interni dei sensori

Caratteristiche dei sensori

PLC: regolatore logico programmabile

D-C73C (con indicatore ottico)

Codice sensore D-C73C

Carico applicabile Relé, PLC

Tensione di carico 24 Vce

Campo corrente di carico Neta4) 5+ 40 mA

Circuito di protezione contatti Assente

Caduta interna di tensione Max. 2.4 V

Indicatore ottico Il LED rosso si illumina quando & su ON.
D-C80C (senza indicatore ottico)

Codice sensore D-C80C

Carico applicabile Relé, PLC

Tensione di carico Max. 24 V ca/cc

Max. corrente di carico 50 mA

Circuito di protezione contatti Assente

Resistenza interna 1 Q max. (compresa una lunghezza cavo di 3 m)

Standard Conforme agli standard CE

D-C73C

Box di protezione
contattiCD-P12

Marrone
o

Sensore reed

B 1 Boxdi i o0uT @)

1o ! i protezione! 1200

1o H | contatti .

2l : :

AV {CD-P1T |

‘B » CD-P12 OOUT ()
;B

Nota) O In caso in cui il carico d'esercizio sia
un carico induttivo.
@ Incaso in cui il carico di cablaggio
sia superiore a 5 m.
Utilizzare il box di protezione contatti nei
seguenti casi: La vita del punto di contatto pud
diminuire (consultare pag. 56 per il box di
protezione contatti).

60

® Cavo — Cavo vinilico per cicli intensi antiolio: 3.4, 0.2 mm2 x 2 fili (marrone, blu), 0.5 m

Nota 1) Vedere caratteristiche comuni dei sensori reed a pag. 56.

Nota 2) Vedere lunghezza cavi a pag 56.

Nota 3) Il cavo con connettore pud essere fornito unitamente al sensore.

Nota 4) Al di sotto di 5 mA, la forza dell'indicatore luminoso & scarsa. In alcuni casi, la visibilita
dell'indicatore potrebbe essere nulla qualora il segnale di uscita sia inferiore a 2.5 mA.
Tuttavia, il segnale del contatto non costituisce un problema finché il segnale e superiore

a1mA.
Peso Unita: g
Codice sensore D-C73C D-C80C
0.5 14 14
Lunghezza cavi

(m) 53 53

83 83
Dimensioni Unita: mm

9.5 | Posizione di maggior sensibilita

26
Cavo con

30 6.7 connettore

I
Indicatore ottico Il modello D-C80C /
non e dotato di indicatore ottico.

O
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Sensori reed con LED bicolore:

montaggio a

D-B59W

@ La posizione di esercizio
ottimale puo essere
determinata dal colore
dell'indicatore.

(Rosso — Verde < Rosso)

Circuiti interni

dei sensori

D-B59W

Bobina d'arresto

Sensore
reed

LED

rincipale del

F

Circuito
sensore

Indicatore ottico a display

ON

OUT (+) Marrone

Diodo Zener

OUT (—) Blu

Campo di i
esercizio :

Display |

ot

rosso | Verde | Ross

o

T
1
: OFF
|
|
I

i

0

o=

', Posizione ottimale
‘\ di funzionamento

fascetta

C€

PLC: regolatore logico programmabile

Caratteristiche dei sensori

D-B59W (con indicatore ottico)

Codice sensore D-B59W

Carico applicabile Relé, PLC

Tensione di carico 24 Vce

Campo corrente di carico Nota3) 5= 40 mA

Circuito di protezione contatti Incorporato

Caduta di tensione interna Max. 4 V

Indicatore oftico Pos?z?one di funziongmenlto ---------- Il LED rosso si iIIumine.l.l .
Posizione ottimale di funzionamento----- Il LED verde si illumina.

Standard Conforme agli standard CE

® Cavo — Cavo vinilico per cicli intensi antiolio: g4, 0.3 mmz2 x 2 fili (marrone, blu), 0.5 m

Nota 1) Vedere caratteristiche comuni dei sensori reed a pag. 56.

Nota 2) Vedere lunghezza cavi a pag 56.

Nota 3) Al di sotto di 5 mA, la forza dell'indicatore luminoso € scarsa. In alcuni casi, la visibilita
dell'indicatore potrebbe essere nulla qualora il segnale di uscita sia inferiore a 2.5 mA.
Tuttavia, il segnale del contatto non costituisce un problema finché il segnale & superiore

a1 mA.
Peso Unita: g
Codice sensore D-B59W
0.5 20
Lunghezza cavi
@) 76
Dimensioni Unita: mm
6.5 iy
o
Fan T
) 3 & ; = 2
Q - 3
04.5 - i . .
— 12,6 | Posizione di maggior sensibilita
33
13
<
Q
2| N —-CCDSD 3 e
Indicatore ottico / 6.5
ZS\C 61



Sensori stato solido: montaggio diretto

D-M9N/D-M9P/D-M9B

Caratteristiche dei sensori

@ La corrente di carico a 2 fili
viene ridotta (2.5 = 40 mA).

@ Piombo esente

® Cavo conforme UL (esecuzione
2844).

@ La flessibilita 1.5 volte
maggiore rispetto al modello
convenzionale (confronto SMC).

@ La specifica con cavo flessibile
€ standard.

-
|"""

A\Precauzione
| Precauzioni di funzionamento |

Fissare il sensore con la vite in dotazione
installata sul corpo del sensore. Se si
utilizzano viti diverse da quelle fornite, il
sensore pud danneggiarsi.

Circuiti interni dei sensori

cc (+)
1 Marrone

)

OUT Nero

Circuito
principale
del sensore

cc (-) Blu

cc (+)
Marrone

Circuito
principale
del sensore

D-M9B
S ¥ Yo 1) o #5)

’ ' Marrone

028

iy I Ay

Oag
’ £60UT (-) Bl

62

C€

PLC: regolatore logico programmabile

D-M9LC] (con indicatore ottico)

Codice sensore D-MON [ D-M9P D-M9B
Direzione connessione elettrica In linea

Tipo di cablaggio 3 fili 2 fili

Tipo d'uscita NPN \ PNP _

Carico applicabile Cl, rele, PLC Relé 24 Vcc, PLC
Tensione di alimentazione 5,12, 24 Vcc (4.5+28V) —
Assorbimento Max. 10 mA —
Tensione di carico Max. 28 Vec \ — 24 Ve (10 + 28 Veg)
Corrente di carico Max. 40 mA 25+40mA
Caduta interna di tensione Max. 0.8 V Max. 4 V
Corrente di dispersione 100 pA max. a 24 Vcc Max 0.8 mA

Indicatore ottico

Il LED rosso si illumina quando & su ON.

Standard

Conforme agli standard CE

® Cavi

Cavo vinilico per cicli intensi antiolio: 2.7 x 3.2 ellittico

D-M9B 0.15 mm2 x 2 fili

D-M9N, D-M9P 0.15 mm2 x 3 fili
Nota 1) Vedere caratteristiche comuni dei sensori stato solido a pag. 56.
Nota 2) Vedere lunghezza cavi a p. 56.

Peso Unita: g
Codice sensore D-M9N D-M9P D-M9B
e . 0.5 8 8 7
ung fnzga cavi 3 41 41 38
D) 68 68 63
Dimensioni Unita: mm
D-M9(C]
N
%—L_D ®
: .t ; =
6 |Posizione di maggior sensibilita
22 |
Vite di montaggio M2.5 x 4 ¢
Vite di fissaggio
Indicatore ottico
26, .
== &
<l @ &
[aV)
22

O
2



Sensori stato solido: montaggio a fascetta

D-G59/D-G5P/D-K59

Caratteristiche dei sensori

‘o

Circuiti interni dei se

nsori

D-G59

Circuito

principale
del sensore

principale
del sensore

Circuito

cc (+)
Marrone

OUT Nero

cc (-) Blu

cc (+)
Marrone

OUT Nero

cc (-) Blu
D-K59

E —o0 OUT (+)
H H Marrone
P ole2s 5
S e O
DL a@%} 5
: “—o0 OUT (-)
"""""""""""""" N Blu

C€

PLC: regolatore logico programmabile

D-G501/D-K59 (con indicatore ottico)

Codice sensore D-G59 ‘ D-G5P D-K59
Tipo di cablaggio 3fili 2 fili

Tipo d'uscita NPN \ PNP —

Carico applicabile Cl, rele, PLC Relé 24 Vcc, PLC

Tensione di alimentazione

5,12, 24 Vcc (4.5 + 28 V)

Assorbimento Max 10 mA —
Tensione di carico Max. 28 Vcc — 24 Vcc (10 + 28 Vee)
Corrente di carico Max 40 mA Max. 80 mA 5+40 mA
Max. 1.5V
Caduta interna di tensione (max. 0.8 V con Max. 0.8 V Max. 4 V
corrente di carico 10 mA)

Corrente di dispersione

100 uA max. a 24 Vcc

0.8 mA 0 meno a 24 Vcc

Indicatore ottico

Il LED rosso si illumina quando & su ON.

Standard

Conforme agli standard CE

® Cavi — Cavo vinilico per cicli intensi antiolio: @4, 0.3 mm2 x 3 fili (marrone, nero, blu),
2 fili (marrone, blu), 0.5 m

Nota 1) Vedere caratteristiche comuni dei sensori stato solido a pag. 56.
Nota 2) Vedere lunghezze cavi a pag.56.
Peso Unita: g
Codice sensore D-G59 D-G5P D-K59
0.5 20 20 18
Lunghezza cavi
7 7
(m) 8 8 68
124 124 108
Dimensioni Unita: mm
6.5 Foro di montaggio 4.5
— | / i
CEFREI =
ol I
[}
_,-1—\_.
14 Posizione di maggior sensibilita
1.2
33 4
<
(=]
| Y
2| o - ) = =
z A
% Indicatore ottico
63

O
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I Sensori stato solido: montaggio a fascetta

D-H7C

/\Precauzione
\ Precauzioni di funzionamento \

1. Confermare che il connettore sia serrato
correttamente. Un serraggio insufficiente
puo deteriorare la prestazione di
impermeabilita.

2. Per informazioni sull'uso del connettore,
consultare il catalogo "Best Pneumatics
2004" di SMC.

Circuiti interni dei sensori
D-G59

O OUT (+)
Marrone
[
2% 8
5.9 cl
28 ~
53
; —oOouUT ()
e ! Blu

64

C€

Caratteristiche dei sensori

PLC: regolatore logico programmabile

D-H7C (con indicatore ottico)

Codice sensore

D-H7C

Tipo di cablaggio

2 fili

Tipo d'uscita

Carico applicabile

24 VccRele, PLC

Tensione di alimentazione

Assorbimento

Tensione di carico

24 Vcc (10 + 28 Vcec)

Corrente di carico

5+40 mA

Caduta interna di tensione

Max. 4 V

Corrente di dispersione

0.8 mA o0 meno a 24 Vcc

Indicatore ottico

Il LED rosso si illumina quando & su ON.

Standard

Conforme agli standard CE

® Cavo — Cavo vinilico per cicli intensi antiolio: 3.4, 0.2 mm2 x 2 fili (marrone, blu), 0.5 m
Nota 1) Vedere caratteristiche comuni dei sensori stato solido a pag. 56.
Nota 2) Vedere pag. 56 per la lunghezza dei cavi e il cavo con connettore.

Peso Unita: g
Codice sensore D-H7C
0.5 15
Lunghezza cavi
3 4
(m) >
85
Dimensioni Unita: mm
210 4.3  Foro di montaggio 3.5 <
@
- N m i
L
| 1§

O
2

110_5 Posizione di maggior sensibilita

58

Indicatore ottico




2-Sensore allo stato solido con LED bicolore:
montaggio diretto

D-MONW/D-M9PW/D-MOBW ( ¢

Caratteristiche dei sensori

@ La corrente di carico a 2 fili
viene ridotta (2.5 + 40 mA).

® Cavo conforme UL
(esecuzione 2844).

@ La posizione di esercizio
ottimale puo essere
determinata dal colore
dell'indicatore.

(Rosso — Verde — Rosso0)

Circuiti interni dei sensori

PLC: regolatore logico programmabile

D-M9CIW (con indicatore ottico)

Codice sensore D-MONW [ D-M9PW D-M9BW
Direzione connessione elettrica In linea

Tipo di cablaggio 3 fili 2 fili

Tipo d'uscita NPN [ PNP —

Carico applicabile Cl, rele, PLC Rele 24 Vcc, PLC

Tensione di alimentazione

5,12,24 Vcc (4.5 +28 V)

Corrente di dispersione

Assorbimento Max. 10 mA —
Tensione di carico Max. 28 Vcc [ — 24 Vce (10 + 28 Vcce)
Corrente di carico Max. 40 mA 25+40mA
Caduta interna di tensione Max. 0.8 V a 10 mA (max. 2 V a 40 mA) Max. 4 V

100 nA max. a 24 Vcc Max 0.8 mA

Indicatore ottico

Posizione d'esercizio

I LED rosso si illumina.

D-M9NW

cc (+) Marrone

OUT Nero

Circuito
principale

cc (=) Blu

cc (+) Marrone

Circuito
principale
del sensore

cc (-) Blu

——o0UT ()
Marrone

Indicatore ottico a display

ON

Campo di

T

1
esercizio H OFF

1

1

1
1 1
| Display ! 1
1 rosso_| Verde | Rosso !

Posizione ottimale
di esercizio

Posizione ottimale di esercizio --------- Il LED verde si illumina.
Standard Conforme agli standard CE
® Cavi

Cavo vinilico per cicli intensi antiolio: 2.7 x 3.2 ellittico
0.15 mm2 x 2 fili
0.15 mm2 x 3 fili

D-M9BW

D-M9NW, D-M9PW

Nota 1) Vedere caratteristiche comuni dei sensori stato solido a pag. 56.

Nota 2) Vedere lunghezza cavi a p. 56.

Peso Unita: g
Codice sensore D-MONW D-M9PW D-M9BW
0.5 8 8 7
Lunghezza cavi 1 14 14 13
(m) 3 M 41 38
5 68 68 63
Dimensioni Unita: mm
D-M9[1W
o
[e2]
o e Y
i =y =g
6 ’ Posizione di maggior sensibilita
22
Vite di montaggio M2.5 x 4 ¢
Vite di fissaggio
Indicatore ottico
2.6
e (gj
<| © ™~
[aV) [aV)
22
65

O
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@ La posizione di esercizio
ottimale puo essere
determinata dal colore
dell'indicatore.

(Rosso — Verde < Rosso)

-

Circuiti interni dei sensori

2-Sensore allo stato solido con LED bicolore:
montaggio a fascetta

D-G59W/D-G5PW/D-K59W (€

Caratteristiche dei sensori

PLC: regolatore logico programmabile

D-G5JW/D-K59W (con indicatore ottico)

Codice sensore D-G59W ‘ D-G5PW D-K59W

Tipo di cablaggio 3 fili 2 fili

Tipo d'uscita NPN \ PNP —

Carico applicabile Cl, rele, PLC Relé 24 Vcc, PLC

Tensione di alimentazione 5, 12,24 Vce (4.5 =28 V) —

Assorbimento Max 10 mA —

Tensione di carico Max. 28 Vcc — 24 Vcc (10 + 28 Vcec)

Corrente di carico Max 40 mA Max. 80 mA 5+ 40 mA

t%i‘i;‘;f]‘;”‘ema di (m“ﬁi‘f o};_?/\éon Max. 0.8 V Max. 4 V
corrente di carico 10 mA)

Corrente di dispersione 100 pA max. a 24 Vce 0.8 mA o meno a 24 Vcc

Indicatore ottico Pos?z?one d'e_sercizic? _II LED rosso si iIIumina._ _ _

Posizione ottimale di esercizio - I LED verde si illumina.
Standard Conforme agli standard CE

D-G59W

cc (+)
Marrone

[

E OUT Nero

= (%]

5.9 c

O 0 O

= E 1]

O E—g

: cc (=) Blu

cc (+)
Marrone
OUT Nero

Circuito
principale
del sensore

D-K59W
——o0UT (+)
E Marrone

225
Sad
EEE ~
O ag

—_;-OOUT () Blu

Indicatore ottico a display

ON

Campo di i :

esercizio H : OFF
e
| Display | | !

| rosso | Verde | Rosso

- ——-1\-0-—-_

3 P .
% Posizione ottimale

Y, di esercizio

® Cavi — Cavo vinilico per cicli intensi antiolio: g4, 0.3 mm2 x 3 fili (marrone, nero, blu),

2 fili (marrone, blu), 0.5 m
Nota 1) Vedere caratteristiche comuni dei sensori stato solido a pag. 56.
Nota 2) Vedere lunghezza cavi a p. 56.

66

Peso Unita: g
Codice sensore D-G59W D-G5PW D-K59W
0.5 20 20 18
Lunghezza cavi
(m) 78 78 68
124 124 108
Dimensioni Unita: mm

6.5 Foro di montaggio 4.5

1/

H - —t—
9 S
SEERE| =
-]
14 Posizione di maggior sensibilita
1.2
33 -
{4 [=[Q

O
2

%\, Indicatore ottico




Sensori allo stato solido con LED bicolore
resistenti all'acqua: montaggio a fascetta

D-H7BAL

Caratteristiche dei sensori

@ Tipo resistente all'acqua
(refrigerante)

@ La posizione di esercizio
ottimale puo essere
determinata dal colore
dell'indicatore.

(Rosso — Verde — Rosso0)

- '!))
pA (O E

@ | |

o1

/\Precauzione
\ Precauzioni di funzionamento \

Se si utilizzano refrigeranti non basati su
una soluzione acquosa, consultare SMC.

Circuiti interni dei sensori

C€

PLC: regolatore logico programmabile

D-H7BAL (con indicatore ottico)

Codice sensore

D-H7BAL

Tipo di cablaggio

2 fili

Tipo d'uscita

Carico applicabile

Relé 24 Vcc, PLC

Tensione di alimentazione

Assorbimento

Tensione di carico

24 Vcc (10 + 28 Vcc)

Corrente di carico

5+40mA

Caduta interna di tensione

Max. 4 V

Corrente di dispersione

Max. 0.8 mA a 24 Vcc

Indicatore ottico

Posizione d'esercizio -+« Il LED rosso si illumina.
Posizione ottimale di esercizio -+« I LED verde si illumina.

1 00UT (+)

1 Marrone
[ '
ods H
= [%] ]
3 2c 2
229 N :
O 5—@ E

+——00UT ()

""""""""""""" Blu

Indicatore ottico a display

ON
Campo di i H
esercizio i | OFF
| | .
; | ]
Display | | !
' Rosso | Verde | Rosso 1
o e

% Posizione ottimale
A\_di esercizio

Standard

Conforme agli standard CE

® Cavi— Cavo vinilico per cicli intensi antiolio: 23, g4, 0.2 mm2 x 2 fili (marrone, blu), 3 m

(standard)

Nota 1) Per le caratteristiche comuni dei sensori allo stato solido, vedere pag. 56.

Nota 2) Vedere lunghezza cavi a pag 56.

Peso Unita: g
Codice sensore D-H7BA
0.5 —
Lunghezza cavi
3
(m) 50
81
Dimensioni Unita: mm
Foro di montaggio 3.5
4.3 /
] =} <
o (S :
- mr T
10.5 | Posizione di ma%;ior sensibilita
46
29 3000
9
C 1
o 2 a2 — r—“-:j______———__%—";
© SO G E [ —
% Indicatore ottico
67

O
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Sensori allo stato solido con LED bicolore
resistenti all'acqua: montaggio a fascetta

D-G5BAL €

® Tipo resistente all'acqua
(refrigerante)

@ La posizione di esercizio
ottimale puo essere
determinata dal colore
dell'indicatore.

(Rosso — Verde — Rosso)

A\Precauzione

Caratteristiche dei sensori

PLC: regolatore logico programmabile

D-G5BAL (con indicatore ottico)

Codice sensore D-G5BAL
Tipo di cablaggio 2 fili

Tipo d'uscita —

Carico applicabile Relé 24 Vcc, PLC

Tensione di alimentazione —

Assorbimento —

| Precauzioni di funzionamento

Se si utilizzano refrigeranti non basati su
una soluzione acquosa, consultare SMC.

Circuiti interni dei sensori

Tensione di carico 24 Vce (10 = 28 Vcce)
Corrente di carico 5+40mA
Caduta interna di tensione Max. 4 V
Corrente di dispersione Max. 0.8 mA a 24 Vcc
Indicatore oftico Posizione d'esercizio -« Il LED rosso si illumina.
Posizione ottimale di esercizio -« I LED verde si illumina.
Standard Conforme agli standard CE
® Cavi — Cavo vinilico per cicli intensi antiolio: @3, g4, 0.2 mm2 x 2 fili (marrone, blu), 3 m

(standard)
Nota 1) Per le caratteristiche comuni dei sensori allo stato solido, vedere pag. 56.
Nota 2) Vedere lunghezza cavi a pag 56.

——0OUT (+)

1 Marrone
[ '
o5 1
= (%] ]
5.9 cf | '
0°C 9 N '
= E ) :
[$) 83 .

+——00UT ()

""""""""""""" Blu

Indicatore ottico a display

ON
Campo di |
esercizio : OFF
e | i

| Indicatore | ]

! rosso | Verde | Rosso |

b v

Posizione ottimale
\ di esercizio

68

Peso Unita: g
Codice sensore D-G5BA
L _ 0.5 —
ungnhezza cavi
(m) 68
108
Dimensioni Unita: mm

8.5 Foro di montaggio 4.5
- 1/ F

14 Posizione di maggior sensibilita

14.3
9.5

33 1.2 3000

14
12

< QF i I
%\ Indicatore ottico

O
2




LED bicolore con uscita diagnostica:
Sensori stato solido: montaggio a fascetta C E

D-H7NF
Caratteristiche dei sensori
m PLC: regolatore logico programmabile

@ Poiché il segnale di uscita puo D-H7NF (con indicatore ottico)
essere rilevato in un'area di Codice sensore D-H7NF
rilevamento instabile, la differenza Tipo di cablaggio 4 fili
della posizione di rilevamento puo Tipo d'uscita NPN
essere confermata mediante PLC Tipo con uscita diagnostica Funzionamento normale
(regolatore logico programmabile). Carico applicabile Circuito IC, relé, PLC
@ La posizione di esercizio ottimale Tensione di alimentazione 5,12, 24 Vcc (4.5 + 28 Vcc)
puo essere determinata dal colore Assorbimento Max. 10 mA
dell'indicatore. Tensione di carico Max. 28 Vce
(ROSSO — Verde — ROSSO) Corrente di carico 50 mA max. sommando uscita normale e uscita diagnostica
Caduta interna di tensione Max. 1.5V (max. 0.8 V a 5 mA)
Corrente di dispersione 100 uA max. a 24 Vce
Indicatore oftico Posizione d'esercizio --------- Il LED rosso si illumina.
Posizione ottimale di esercizio------- Il LED verde si illumina.
Standard Conforme agli standard CE

® Cavo — Cavo vinilico per cicli intensi antiolio: 3.4, 0.2 mm2 x 4 fili (marrone, nero, arancione, blu), 0.5 m
Nota 1) Vedere caratteristiche comuni dei sensori stato solido a pag. 56.
Nota 2) Vedere lunghezza cavi a p. 56.

Peso Unita: g

Circuiti interni dei sensori

Codice sensore D-H7NF
0.5 13

Lunghezza cavi
: +occ (+) Marrone 56
: (m)
+~oOUT (uscita normale) 90
+ Nero
252 ——+oDiagnostica OUT Funzionamento uscita diagnostica
082 1 (uscita diagnostica)
6§ 3 i Arancione
T Il segnale di diagnostica si ___ON
A A accende nellarea di rilevamento Indicatore OFF foso: Verde Rosw| OFF Rosso
instabile (con indicatore rosso) e ©ttico : ;
si spegne quando la posizione di ON: ON :ON ON
rilevamento si colloca entro i limiti  oUT OF i i OFF |
della posizione ottimale di (uscita normale) i
esercizio (indicatore verde). Diagnostica ON: {ON ____ON
L'uscita diagnostica si accende OU9I' (uscita OFF OFF [ ] ofFf [
se la posizione di rilevamento diagnostica)
non é regolata.
Dimensioni Unita: mm
Foro di montaggio 3.5
43 <
[32)
il L7 5
L o ‘{*:'5 4
CEEMAE =
10.5 | Posizione di maggior sensibilita
29 4.6
.i_]
uw * [} | G
e m i e ——
\ Indicatore ottico
69
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LED bicolore con uscita diagnostica:

Sensori stato solido: montaggio a fascetta

D-G59F

@ Poiché il segnale di uscita puo
essere rilevato in un'area di
rilevamento instabile, la differenza
della posizione di rilevamento puo
essere confermata mediante PLC
(regolatore logico programmabile).

@ La posizione di esercizio ottimale
puo essere determinata dal colore
dell'indicatore.
(Rosso — Verde — Rosso)

Circuiti interni dei sensori

C€

Caratteristiche dei sensori

PLC: regolatore logico programmabile

D-G59F (con indicatore ottico)

Codice sensore D-G59F

Tipo di cablaggio 4 fili

Tipo d'uscita NPN

Tipo con uscita diagnostica Funzionamento normale
Carico applicabile Cl, relé, PLC
Tensione di alimentazione 5,12, 24 Vcc (4.5 + 28 Vce)
Assorbimento Max. 10 mA
Tensione di carico Max. 28 Vcc

Corrente di carico

50 mA max. sommando uscita normale e uscita diagnostica

Caduta interna di tensione

Max. 1.5V (max. 0.8 Va5 mA)

Corrente di dispersione

100 pA max. a 24 Vcc

Indicatore ottico

Posizione d'esercizio -+« I LED rosso si illumina.
Posizione ottimale di esercizio----:--- Il LED verde si illumina.

Standard

Circuito
sensore

principale del

occ (+) Marrone

OUT (uscita normale)
Nero

——oDiagnostica OUT
(uscita diagnostica)
Arancione

—>1—occ (-) Blu

70

Conforme agli standard CE

@ Cavo — Cavo vinilico per cicli intensi antiolio: @4, 0.2 mm? x 4 fili (marrone, nero, arancione, blu), 0.5 m
Nota 1) Vedere caratteristiche comuni dei sensori stato solido a pag. 56.
Nota 2) Vedere lunghezza cavi a p. 56.

Peso Unita: g
Codice sensore D-G59F
0.5 20
Lunghezza cavi
74
(m)
117
Funzionamento uscita diagnostica
I segnale di diagnostica si __ ON 0 —_
accende nellarea di rilevamento Indicatore OFF Rosso Verde Rosso  OFF | Rosso
instabile (con indicatore rosso) e ©ttico
si spegne quando la posizione di ON: ON ON L ON
rilevamento si colloca entro i oyT OFF | : OFF
limiti della posizione ottimale di (uscita normale) ;
esercizio (indicatore verde). . . ON 'ON ON
L'uscita diagnostica si accende Diagnostica [ ] off | OFF B
se la posizione di rilevamento (uscita diagnosticla) : =z
non é regolata.
Dimensioni Unita: mm
Foro di montaggio 4.5
6.5
; /
é \_::‘:‘__
o N
ity v —
E _ HH=
14 Posizione di maggior sensibilita
33 1.2
<
Q
= 1< QD

O
g

% Indicatore ottico



Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali
Simple Specials

Contattare SMC per informazioni

dettagliate su dati tecnici, tempi e prezzi.

Le caratteristiche qui sotto seguono il sistema Simple Specials.

. Slmple SpeCia|S Per ulteriori dettagli, contattare il proprio rappresentante SMC.
Modello
Simbolo Caratteristiche / Indice MGG
MGG (Bloccaggio a MGC
fine corsa)
XC79 Lavorazione aggiuntiva di fori filettati, passanti o di posizionamento o o o
B Esecuzioni speciali
Modello
Simbolo Caratteristiche / Indice MGG
MGG (Bloccaggio a MGC
fine corsa)

XB6 Cilindro per alte temperature (150°C) o — o
XB13 | Cilindro a bassa velocita (5 + 50 mm/s) ] — o
XC4 Con raschiastelo rinforzato ( — o
XC6[1 | Stelo pistone e dado estremita stelo in acciaio inox [ J — o
XC8 Cilindro con corsa regolabile / Estensione regolabile o — [ )
XC9 Cilindro con corsa regolabile / Rientro regolabile o — o
XC11 Cilindro corsa doppia / Stelo semplice o — o
XC13 Esecuzione con montaggio guida sensore ( — o
XC22 | Tenute in gomma fluorurata ( — [
XC35 | Con anello raschiastelo ( — [
XC37 Maggior diametro farfalla dell'attacco di connessione ([ — L
XC56 Con foro per perno o — o
XC71 Specifiche fori filettati elicoidali o — —
XC72 Senza anello magnetico incorporato per sensore ® — —
XC73 Cilindro con bloccaggio incorporato (CDNG) o — o
XC74 Cilindro con piastra anteriore per MGG — — o
XC78 Dimensioni speciali per montaggio sensore a fine corsa — — o
XC83 Cilindro con bloccaggio incorporato (MDNB) o — —
X440 Con lato di connessione per lubrificante o — o
X772 Montaggio guida sensore / Con attacchi di connessione per lubrificante o — —

O
:

to
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Serie MGG/MGC
Simple Specials

Le caratteristiche qui sotto seguono il sistema Simple Specials.
Per ulteriori dettagli, contattare il proprio rappresentante SMC.

Lavorazione aggiuntiva di fori filettati, passanti o di posizionamento

ade t0

Simbolo

Questo Simple Special & concepito per la lavorazione aggiuntiva di fori filettati, passanti o di posizionamento, in funzione delle necessita del cliente, su parti
progettate prevalentemente per il montaggio di pezzi su cilindri pneumatici combinati.
Tuttavia, poiché alcune sezioni non possono essere sottoposte a lavorazione aggiuntiva, consultare le limitazioni di lavorazione aggiuntiva relative a ciascun modello.

|

Avvertenze

» SMC non si assume alcuna responsabilita relativa alla resistenza dei fori di lavorazione aggiuntiva e all'eventuale riduzione di resistenza del prodotto.

* Le parti sottoposte a lavorazione aggiuntiva non saranno rivestite nuovamente.

* Assicurarsi di inserire "passante” in caso di foro passante e la profondita effettiva in caso di foro non passante.

* Nel caso di un foro passante sottoposto a lavorazione aggiuntiva, assicurarsi che la punta della vite usata per il montaggio del pezzo non penetri nel lato
del cilindro. In caso contrario potrebbero verificarsi inconvenienti imprevisti.

- Assicurarsi che il foro di lavorazione aggiuntiva non interferisca con fori di montaggio gia esistenti sul prodotto standard. E possibile ampliare I'apertura di

un foro gia esistente.

Spiegazione della lavorazione aggiuntiva/ E possibile realizzare la lavorazione aggiuntiva dei 3 tipi di fori seguenti.

Foro filettato

Si realizza un foro filettato con diametro
nominale e passo determinati (diametro
nominale massimo della filettatura M20).

La profondita del foro non passante preparato
corrisponde alla somma delle dimensioni da A a
C come in fig. 1, in contrapposizione alla
profondita effettiva del foro filettato. Qualora non
sia possibile realizzare un foro passante,
prevedere uno spazio sufficiente per la parte

inferiore del foro.
D (Misura filettatura)

A (Prof. effettiva della
filettatura)

B = 3 x P (sezione
filettata incompleta)

C=03x(D-P)
Nota) P sta per passo filettatura.

Foro passante

Si realizza un foro passante con un diametro
interno determinato (diametro massimo del foro
20 mm). Se si richiede un foro non passante, si
prega di specificarne la profondita effettiva
(vedere fig. 2). La tolleranza delle dimensioni
per il diametro interno sara di -0.2 mm.

A (prof. effettiva)

C=0.3D

Foro di posizionamento

Si realizza un foro di posizionamento con un
diametro determinato (foro svasato) (diametro
massimo del foro 20 mm).

La dimensione interna del diametro determinato
del foro possiede una tolleranza H7 (vedere
tabella sotto).

Diaflmetro Max. 3 3-6 6-10 10-18 18-20
oro '
+0.01 +0.012 +0.015 +0.018 +0.021
Tolleranza 0 0 0 0 0
DH7

A (prof. effettiva)

Limitazioni lavorazione aggiuntiva/ Le linee oblique qui sotto limitano il campo che & possibile sottoporre a lavorazione aggiuntiva.
Per specificare le dimensioni per la lavorazione aggiuntiva, consultare la tabella in basso.

Materiale piastra frontale: ferro

Materiale piastra frontale: ferro

2xeC B 2xoE A 2xoD
Lato attacco di Lato di Lato attacco di Lato di
collegamento N / montaggio collegamento montaggio
e 7
‘ ‘ @
<| a| {4550 o [504
Y
%? @ @
Gamma dimensioni per cui non é possibile Gamma dimensioni per cui hon é possibile
procedere a lavorazione aggiuntiva (mm) procedere a lavorazione aggiuntiva (mm)
Diametro A B C D E Diametro A B C D
20 70 17.5 9 24 12.5 20 19 10 28 12
25 85 20 13 31 13 25 24 13 36 13
32 91 23 13 31 19 32 24 13 36 16
40 114 29 19 36 23 40 30 15 42 20
50 132 34 19 44 29 50 36 19 52 25
63 156 38 19 44 30
80 186 44 26 58 35
100 214 49 26 64 40

72

O
2




Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 1 pde 0

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

Simbolo

n Cilindro per alte temperature (-10 - 150°C)
Cilindro pneumatico con materiale di tenuta e lubrificante modificati per Caratteristiche
alte temperature, da 10°C a ~150°C. Campo della temp. d'esercizio -10 + 150°C
Codici di ordinazione Materiale di tenuta Gomma fluorurata
MGG - Lubrificante Lubrificante per alte temperature

| Codice modello standard |—XB6 —
MGC Altre caratteristiche e .

dimensioni esterne Corrisponde allo standard.

Cilindro per alte temperature

Q Nota 1) Non lubrificare mediante sistema pneumatico.

H Nota 2) Contattare SMC per dettagli relativi alla frequenza di manutenzione
AAttenz")ne di questo cilindro, differente rispetto a quella del cilindro standard.
Avvertenze Nota 3) | modelli con anello magnetico incorporato o con sensore non sono

esegquibili (contattare SMC per dettagli relativi alla disponibilita con
Se le mani sono entrate in contatto con il lubrificante utilizzato dal pistone, sensore).
fumare sigarette pud generare un gas pericoloso per l'uomo. Nota 4) Il campo di velocita del pistone & di 50 + 500 mm/s.
Nota 5) La serie MGG non dispone di deceleratore idraulico e di paracolpi
elastico.
Simbolo

E Cilindro a bassa velocita XB13

Funzionamento uniforme anche a basse velocita (5 + 50 mm/s), senza che si verifichi il fenomeno stick-slip (inceppamenti e slittamenti).
Codici di ordinazione
MGGM | Montaggio || Diametro || Filettatura |—| Corsa |—| Sensore |— XB13

1

MGCM| Montaggio || Diametro || Filettatura |—| Corsa |—|Con/Senzapiastraposteriorel-l Sensore |—XB113

Guida su bronzine Cilindro a bassa velocita

Caratteristiche
Velocita pistone 5+ 50 mm/s

Altre caratteristiche e
dimensioni esterne

Q Nota 1) Non lubrificare mediante sistema pneumatico.

Corrispondono allo standard.

Nota 2) Regolare la velocita mediante regolatori di flusso per il controllo a
basse velocita (serie AS-FM/AS-M).

Nota 3) La serie MGG non dispone di deceleratore idraulico.

Nota 4) La serie MGC dispone di paracolpi elastico.

Simbolo
B Con raschiastelo rinforzato

Adatto per I'utilizzo di cilindri in presenza di polveri grazie all'impiego di un raschiastelo rinforzato sull'anello raschiastelo, o per I'utilizzo di cilindri in
presenza di terra o sabbia esposta a macchinari per pressofusione, per la costruzione o veicoli industriali.

Codici di ordinazione Caratteristiche: corrispondono allo standard.
MGG = Nota 1) Eccetto 920, 925.
| Codice modello standard | —XC4 Nota 2) Lo stelo pistone e lo stelo guidato (anteriore, posteriore) sono dotati di
MGC raschiastelo rinforzato.
Con raschiastelo rinforzato (Raschiastelo SCB)l Nota 3) Poiché il raschiastelo rinforzato per I'estremita stelo per 232—250 ¢ installato

a pressione nella flangia piccola/grande, per sostituirlo & necessario
sostituire tutto I'assieme flangia.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

Serie MGGIB
032 + 050
Flangia piccola (mm)
Diametro
=7 - = - M (mm) At
K H 32 9
e o - Eh 40 12
I!'g 7o) 1 - il _ 5 |12
S 6 o 7 g
_LLAL

SVC 73
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Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 2

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

ﬂ Stelo pistone e dado estremita stelo in acciaio inox

Adatto contro la ruggine, se il prodotto & immerso in acqua ed esposto

alla corrosione.

Serie MGG
Codici di ordinazione

MGG |Codice modello standard| — XC6

In acciaio inox l

-ade to
E

Stelo e dado estremita stelo in acciaio inox

L'acciaio inox sostituisce le parti che nel modello standard sono in ferro

Parti mobili dell'estremita stelo in acciaio inox

Simbolo
Parti modificate in acciaio inox
Simbolo| Diametro (mm) Codici Nota
20, 25, 32, 40, 50 | @M
w5 63,80,100 |@@{
@1)[617(8192021222328 ,
20, 25, 32, 40, 50 PDHBDABHI) @9 solo tipo L.
-XC6A _ _ i i 3
63 80,100 | AW00516018192021252) ? os goé%Pgl@s)olido
& DBRENEDBABERW tiEo £
Suffisso XC6B 20, 25, 32, 40, 50 | @1D17202D22233) 3D solo estremita stelo.
63, 80, 100 (#)103518(1920212933 29 solo estremita stelo.
20, 25, 32, 40, 50 | @D
dese 63,80,100 |@{0@®

O W > "

Estremita stelo in acciaio inox

= Per i codici, consultare la costruzione del modello standard (pag. 17-19 e pag. 27).

= Altre caratteristiche non indicate corrispondono a quelle dei modelli standard.
Nota) Utilizza deceleratori idraulici RBL (resistenti ai refrigeranti) (solo -XC6A).

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

MGGLCIB20 & 50-C1-XC6A Flangia piccola (mm)
@ 5 i D‘(anTrﬁ;m AA | AL
- u 20 2] 9
1o EF 25 16| 9
o> _ ] 32 16 9
I B L 40 19 | 12
% 50 25 | 12
MGGLIB20 & 50--XC6B Flangia piccola _ (mm)
MGGL[IB20 & 50-[1-XC6C = o Diametro | oo
T @ = 1 (mm) [
i — 20 |12
THEe hd, 25 |16
= o> - ul 32 |16
i = o 5 P i 40 | 19
AA 50 | 25
MGGDFZO & 50-|:|-XC6A Montaggio con flangia anteriore (Lm)
MGGLCIF20 & 50-(1-XC6B - D‘f‘r?rﬁ;m AA
MGGLCIF20 & 50-C1-XC6C @ — T 20 T2
of 25 |16
o2 s 32 | 16
F e 1 40 | 19
Lo o 50 |25
Serie MGC

Codici di ordinazione

MGC| Guida ||Montaggio|| Diametro |—| Corsa |—|Con/Senzapiastraposteriorel—l Sensore |—XCG

Parti modificate in acciaio inox

Simbolo

Diametro (mm)

Codici

Nota

-XC6

20, 25, 32, 40, 50

@1

In acciaio inox

Suffisso

@OOR2MBDBD

Stelo e dado estremita stelo in acciaio inox

L'acciaio inox sostituisce le parti che nel modello standard sono in ferro

Parti mobili dell'estremita stelo in acciaio inox

O W >

- p .
XC6A | 20, 25, 32, 40, 50 2RTHEBRED0 @ solo tipo L.
-XC6B| 20, 25, 32, 40, 50 | @10(11214242729293038

-XC6C| 20, 25, 32, 40, 50 | @{01(2G42)

Estremita stelo in acciaio inox

= Per i codici, consultare la costruzione del modello standard (pag. 49).
= Altre caratteristiche e dimensioni esterne non indicate sopra corrispondono a quelle dei modelli

74
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Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 3

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

E Cilindro con corsa regolabile / Estensione regolabile

Codici di

ordinazione

S
%
-3

Simbol

o

Possibilita di regolare la corsa in estensione grazie al meccanismo di regolazione corsa sulla testata posteriore (una volta regolata la corsa, I'esecuzione
con ammortizzo su ambo i lati & sostituita da quelle su un lato solo).

MGGl Guida “MontaggioHDiametroH Filettatura |—| Corsa “ Simbolo regolazione corsa |—| Sensore |—XC8
|

MGCl Guida ||Montaggio||Diametro|| Filettatura |—| Corsa “

Simbolo
regolazione corsa

Con/Senza
piastra posteriore

|—| Sensore |—XC8

Cilindro con corsa regolabile / Estensione regolabilel

Caratteristiche /A\Attenzione
Serie Simbolo Campo di Avvertenze
applicabili | regolazione corsa | regolazione corsa (mm) Simbolo JIS
MGG A 025 1.1In fgse di attivita _del C|I|ndro,_ Ieventu;ale penetra2|or_1e di oggetti B *®
tra il supporto di arresto di regolazione corsa e il corpo del 4_[4____]_]
MGC B 0+50 cilindro pud provocare lesioni al personale e danni all'impianto E
Nota) Altre caratteristiche non indicate corrispondono a quelle periferico. Adottare dunque misure di prevenzione, come ad
dei modelli standard di ciascuna serie. esempio l'installazione di un coperchio protettivo. r.—
2. Per regolare la corsa, fissare il piano chiave del supporto di Campo di
arresto prima di allentare il dado. Se si allenta il dado senza regolazione
aver fissare il supporto di arresto, la sezione che congiunge il
carico allo stelo pistone o quella in cui lo stelo pistone si
congiunge al lato del carico e del supporto stesso potrebbero
allentarsi per prime.
Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).
Sggie MS%G Montaggio con flangia anteriore Serie MGG (mm)
020 -9 [a] Piano chiave f
; Diametro
E& - MA (mm) R|Y MA| MD| MI MM MT
© H /M 20 12| 77| 14| 8 [162 M8 9
fo-— - \’E:; — H 25 12 | 77| 17 | 10 [19.7| M10x1.25 | 11
+§ 32 12 | 79| 17 | 12 |19.7| M10x1.25 | 11
S O S— (L]
HIF il =~ 40 13 | 87| 24 | 16 |27.8| M14x15 | 11
R
ppas ML 50 14 {102 | 32 | 20 |37 M18x 1.5 | 11
Corsa
14 (117 | 32 | 2 7 M18 x 1. 1
Y + Corsa MH + Corsa i 8 013 8x1.5 8
Z2Z + 2 corse
063 Montaggio con flangia anteriore Piano chiave Diametro |Regolazione 0 + 25 mm|Regolazione 0 + 50 mm
. g MA (mm) MH| ML | Z2Z |[MH| ML | ZZ
2R ‘ = S 20 63 | 43 | 179 | 88| 68 | 204
s _ ¥ - MM
— 1 N /* 25 66 | 43 |189| 91| 68 | 214
*c R R > = = } 32 66 | 43 |191| 91| 68 | 216
L 14 = | 40 72 | 47 |215| 97| 72 | 240
— 1} s
s & oy r i 50 85 | 53 [ 254 | 110 | 78 | 279
L - R 63 85 | 53 | 256 | 110 78 | 281
MT | fora| ML # La velocita del pistone sul lato di estensione & di 50 + 500 mm/s.
Y + Corsa MH + Corsa
27 + 2 coree Serie MGC (mm)
Diametro | ‘g | y |MA|MD|MI| MM |MT
(mm)
Serie MGC 20 12 | 86| 14 | 8 |16.2 M8 9
020 + 050 . . ) 25 12 | 86| 17 | 10 |19.7| M10x1.25 | 11
Montaggio con flangia anteriore
a Piano chiave 32 12 | 88| 17 | 12 [19.7| M10x1.25 | 11
S MA
& © | E& + 40 13 | 99| 24 | 16 [27.8| M14x1.5 | 11
o - - 7 / MM 50 14 | 114 | 32 | 20 |37 M18x 1.5 | 11
%{1 R - % lis 7 H Diametro |Regolazione 0 + 25 mm|Regolazione 0 + 50 mm
> == § (mm) MH|ML | ZZ |MH | ML | 2Z
. I ~ 20 63 | 43 |179| 88| 68 | 204
Eoa R 25 66 | 43 |189| 91| 68 | 214
MT || Corsa | ML 32 66 | 43 | 191| 91 68 | 216
Y + Corsa MH + Corsa 40 72 | 47 |215| 97| 72 | 240
ZZ + 2 corse 50 85 | 53 | 254 | 110 | 78 | 279
= La velocita del pistone sul lato di estensione & di 50 +~ 500 mm/s.
75
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Serie MGG/MGC

Esecuzioni speciali 4 e
Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.
Simbolo
E Cilindro con corsa regolabile / Rientro regolabile

La corsa di rientro del cilindro pud essere regolata mediante la vite di regolazione (una volta regolata la corsa, I'esecuzione con ammortizzo su ambo i lati &
sostituita da quelle su un lato solo).

Codici di ordinazione

MGGl Guida “MontaggioHDiametroH Filettatura |—| Corsa “ Simbolo regolazione corsa |—| Sensore |—XC9

MGC | Guida |[Montaggio|| Diametro || Filettatura |—| Corsa ||regoisme 2orsa| = |piacen posiecore| —| Sensore |— XC9

Cilindro con corsa regolabile/Rientro regolabile

Caratteristiche A\ Attenzione
Serie Simbolo Campo regolazione Avvertenze
applicabili | regolazione corsa corsa (mm) si o JIS
MGG A 0+ 25 1. In presenza di alimentazione pneumatica al cilindro, se la vite di imbolo J
- regolazione corsa & troppo allentata rispetto ai valori applicabili }u\‘_é/': A
MGC B 0+50 potrebbe saltare via o provocare scariche d'aria, potenzialmente o L
Nota) Altre caratteristiche non indicate corrispondono a quelle pericolose per il personale e dannose per I'impianto periferico. 4‘—_—————112«4
dei modelli standard di ciascuna serie. 2. Regolare la corsa quando il cilindro non & pressurizzato.
Se la regolazione viene effettuata in fase di pressurizzazione, la v bl 98
tenuta della sezione di regolazione potrebbe deformarsi, con Campo di
conseguenti perdite d'aria. regolazione
Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).
Serie MGG
220 + 950 Montaggio con flangia anteriore Serie MGG (mm)
:/— Diametro Regolazione 0 + 25 mm|Regolazione 0 + 50 mm
[€] [€] R |Y BM
P E - (mm) MH Y74 MH 2z
I C A
e — BM 20 12 77 M6 48 164 73 189
© - oJE==A 25 12 | 77 M6 48 171 73 196
IEF |
S — — 32 12 | 79 M8 50 175 75 200
&
F - 40 13 | 87 M12 65 208 90 233
© © R 50 14 102 M12 58 227 83 252
Y + Corsa MH 63 14 [ 117 M16 65 236 90 261
= La velocita del pistone sul lato di rientro & di 50 + 500 mm/s.
ZZ + Corsa
263 ' . .
Montaggio con flangia anteriore
o 5
=i - ;EFL . . M
T M N
1S s i
7‘7\1 - - - A7 m_; - |
| . — ) - ] - ]
¥ , H
! © R
Y + Corsa MH
ZZ + Corsa
Serie MGC
920 - 850 Serie MGC (mm)
Montaggio con flangia anteriore Diametro Regolazione 0 + 25 mm|Regolazione 0 + 50 mm
q/ R |Y BM
e (mm) MH Y74 MH Y74
=il ® © - —] 20 12 | 86 M6 46 162 71 187
+-4 H @ - BM 25 12 | 86 M6 46 169 71 194
' # I el 32 12 | 88 M8 50 | 175 | 75 | 200
L A 40 |13 [ 99| w12 64 | 207 | 89 | 232
- @ - — 50 14 | 114 M12 62 231 87 256
‘: @ @ R = La velocita del pistone sul lato di rientro & di 50 + 500 mm/s.
f Y + Corsa MH
ZZ + Corsa
76
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Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 5

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

Simbolo
Cilindro corsa doppia / Stelo semplice
Possibilita di integrare due cilindri collegandoli in linea e di controllare la corsa in due fasi in entrambe le direzioni.
Codici di ordinazione
MGGl Guida || Montaggio || Diametro |—| Corsa A |+| Corsa B-A |—| Sensore |— XC[11

MGCl Guida ||Montaggio|| Diametro |—| Corsa A |+| Corsa B-A |— pia‘s’gg;,ﬁ:{‘;?orel—| Sensore |—Xé11

Caratteristiche: corrispondono allo standard. Cilindro corsa doppia / Stelo semplice
Simbolo JIS
Funzione {® ¢ A B C @y B 1© A B %@ %@
L-l——i— ﬂ—-l
Corsa B Corsa A
L'alimentazione pneumatica all'attacco L'alimentazione pneumatica L'alimentazione pneumatica L'alimentazione pneumatica agli
(B) determina il rientro delle corse Ae B.  all'attacco (A) determina all'attacco (C) determina attacchi (A) e (C) determina
. I'estensione dello stelo lungo la I'estensione dello stelo lungo la I'estensione dello stelo lungo la
AAttenzu)ne corsa A. corsa B. corsa A con forza d'uscita
Avvertenze raddoppiata.

1. Fissare il cilindro prima di avviare I'alimentazione pneumatica.
2. In caso contrario, il cilindro pud andar soggetto a scarti improvvisi, con possibile pericolo di lesioni per il personale e di danni all'impianto periferico.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

Serie MGG
220 = 250 SZ + Corsa B Serie MGG (mm)
Montaggio con flangia anteriore o Corsa monr';aggio 5 bil
" iametro supporto isponibilita
H © o | (mm) e e e Corsa A + corsa A
h & = -  Attacco A Corsa B
| E ] ] \%’ 20 21 | 50 | 87|118|176 | corsa35min. | Finoa 200
T h\Attacco B Pealiaceo © 25 21 | 50 | 87|129|183 | corsa 60 min.
- o> = 32 23 | 52 | 91|155|189 | corsa 80 min.
e o | GC 40 24 | 59 | 99|182|214 | corsa 125 min. | Fino a 300
’ SB + Corsa B SA + Corsa A 50 28 | 66 | 107 | 218 | 250 | corsa 160 min.
ZZ + Corsa A + Corsa B 63 28 | 66 |132| 254|252 | corsa 210 min.
= La velocita del pistone sul lato di rientro della corsa B € di 50 + 500 mm/s.
263 SZ + Corsa B
Montaggio con flangia anteriore
o]
Thal * =5 - ”\\‘“acw A Serie MGC (mm)
ol - _ Q _ ¢ I
- NAttacco B \ Altacco C Diam.
i . —17 (mm) GC |GD | SA | SB | We1 | W62
Vista A-A’ e ) fiE -
e 5 GC
SB + Corsa B SA + Corsa A 20 | 2f 9 | 50 | 96]30° | 30°
ZZSA + Corsa A + Corsa B 25 | 21 9 | 50 | 96| 30° | 30°
32 23 9 | 52 | 100 | 25° | 30°
. 40 24 8 | 59 | 111 ] 20° | 20°
Serie MGC 220 + 950 sz 50 | 28 | 12 | 66 | 129 | 20° | 20°
o + Corsa B
% ) Montaggio con flangia anteriore ConR | SenzaR Corsa moniaggio N
£ A Diam. supporto isponibilita
< H® © M (mm) sz 2Z | /Corsah + corse
T © 7ﬁ Attacco A Corsa B
A Nl e o %_B 20 |110| 89 | 176 | corsa 35 min.|Fino a 200
p ([ $h\AlaocoB || AtaceoC :}MEH ¢ 25 |116| 94183 corsa 60 min.
8 A e m 32 [124] 99[189 | corsagomin .
< e © R 40 | 144 | 112 | 214 |corsa 125 min.
Vista A-A SB + Corsa B SA + Corsa A 50 186 1.47 250 cor'sa. 160 min. :
77 + Corsa A + Corsa B * Ia?sxl(;al%c)(;lé%(::]e;f;;s.tone sul lato di rientro della corsa B
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Serie MGG/MGC

Esecuzioni speciali 6 e
Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.
Simbolo

E Esecuzione montaggio guida sensori XC13

Cilindro dotato di guida per montaggio aggiuntivo di sensori oltre a quello standard (montaggio a fascetta).

Codici di ordinazione

MGG | Guida || Montaggio || Diametro |—| Corsa |—| Sensore |— XC13
1

— | Con / Senza piastra
posteriore

| - | Sensore |—Xé1 3

Esecuzione con montaggio guida sensorel

MGCl Guida || Montaggio || Diametro |—| Corsa |

Caratteristiche: corrispondono allo standard.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

Supporto rinforzato

Serie MGG piano chiave HT Montaggio con flangia anteriore ryzerior percorse apartire - Serie MGG (mm)
220 + 250 / da 301 mm. -
& o -B. Diametro | ‘g | y | HS | HT |HU
=H H= - L] (mm)
f—q:g © D T 20 | 14 | 99]285| 14 |307
I | 25 | 14| 9931 | 14 332
el D' il 32 14 | 101|34.5| 14 |365
= o) - ] 40 | 15 [109[39 | 14 [41
EE& s - 50 | 16 124 |49.5| 17 |46.2
=S 1 63 16 | 139 [56.5| 17 |53.2
A R 80 23 | 165|75.5| 23 |62.2
Vista D-D' Y+ Corsa 100 | 23 [165(86 | 26 |72.7
263 + 2100 Piano chiave HT Supporto rinforzato
Montaggio con flangia anteriore /Montato per corse a partire da 301 mm.
]
: [©) B,
Pl M
Vista C-C' t= e N
HU ' P | i
A..J © 4}} - - ‘
10 o R -
. 7 Y + Corsa
Vista D-D'
. Supporto rinforzato
ggglf m_-,gc Piano chiave HT Montaggio con flangia anteriore y:ggtompnir corse a partire
/ﬁ B_ + Serie MGC (mm)
IE @ —7 " D'fr:rﬁ;m R| Y |HS|HT|HU
Vista C-C' ::]: > 0 il 20 14 [108 26 | 7 |307
T . & 25 | 14 [108|285| 7 [332
AU =‘ & - i 32 14 [110 [345| 14 [365
= H& © . 40 15 | 121 (39 | 14 |41
[: A R 50 16 | 136 |49.5| 17 |46.2
Vista D-D' . Y + Corsa
Posizione montaggio sensori (mm) Altezza montaggio dei sensori (mm)
Modello di | D-A72/A7C1H/A80H Modello di D-A7CIH/J79W D-F700V
sensore | D-A73C/A80C D-A73 sensore | D-A7[] |D-A80H/F7BAL D-A73C
D-F7L/F7CV/F7O0W D-A79W D-F7NTL D-F701/F79F D-F7O0WV |D-J79C |D-A79W
D-F7OWV/F7BAL D-A80 D-A80 |p-g79/F7NTL |D-A80C|h ooyt
bamero\ [P-J7CVF79F/F7TBAVL Dametto D-F70W
applicabile A B A B A B A B applicabile Hs Hs Hs Hs Hs Hs
20 40.5 39.5 40 39 375 | 36.5 | 455 | 445 20 26.5 26.5 32.5 29 31 30
25 40.5 39.5 40 39 375 | 36.5 | 455 | 445 25 29 29 35 31.5 33.5 325
32 415 40.5 41 40 385 | 37.5 | 465 | 455 32 32 32.5 38.5 34.5 36.5 35.5
40 46.5 43.5 46 43 43.5 | 405 | 51.5 | 485 40 36.5 37 43 39 41 40
50 53.5 515 53 51 50.5 | 48,5 | 58.5 | 56.5 50 42 42 48 445 46.5 455
63 53.5 515 53 51 50.5 | 48,5 | 58.5 | 56.5 63 49 49 55 51.5 53.5 52.5
80 63.5 51.5 63 51 60.5 | 48,5 | 68.5 | 56.5 80 58 58 64 60.5 62.5 61.5
100 63.5 51.5 63 51 60.5 | 48,5 | 68.5 | 56.5 100 68.5 69 74.5 71 73 72

Nota) Per impostare un sensore, verificarne il funzionamento e regolarne la posizione di montaggio.
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Serie MGG/MGC

Esecuzioni speciali 7 i
Order
Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.
Simbolo
E Tenute in gomma fluorurata XC22
Codici di ordinazione Caratteristiche
MGGI Codi dello standard | XC22 | Materiale della tenuta Gomma fluorurata ‘
MGC oclice moce”o standar Altre caratteristiche e

Corrispondono allo standard.

Tenute in gomma fluoruratal dimensioni esterne

Nota 1) Consultare SMC: il tipo di agente chimico o la temperatura di
esercizio potrebbero non essere compatibili con questo prodotto.

Nota 2) Le parti relative al sensore (unita sensore, supporto di montaggio,
anelli magnetici incorporati) corrispondono ai prodotto standard.
Prima di utilizzarle, contattare SMC per confermare la compatibilita
con I'ambiente di esercizio.

Nota 3) La serie MGC utilizza un deceleratore idraulico RBL.

Nota 4) La serie MGC non dispone di paracolpi elastico.

Simbolo
EE Con anello raschiastelo XC35
Elimina brina, ghiaccio, infiltrazioni di scorie di saldatura e schegge di lavorazione che possono aderire al pistone e protegge le tenute.
Codici di ordinazione Caratteristiche: corrispondono allo standard.
MGG Nota 1) Eccetto 920, 925.
| Codice modello standard | —XC35 Nota 2) Lo stelo pistone e lo stelo guidato (anteriore, posteriore) sono dotati di
MGC raschiastelo.
Con anello raschiastelol
Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).
Serie MGG[IB
032 + 950 (mm)
Flangia piccola .
- — D|<anr:1n¢:;ro AL
7—<§Z ] - il 32 9
—g © o T gg 12
T U 12
ER —0 b :
L N
i @E Lo} —~ 1
T L® ® 7 <+
AL
Simbolo
m Maggior diametro farfalla dell'attacco di connessione XC37
Cilindro con attacco di connessione piu ampio rispetto al modello standard.
Codici di ordinazione
MGG | Guida || Montaggio || Diametro |—| Corsa |—| Sensore |—XC37
I
]
MGC| Guida || Montaggio || Diametro |—| Corsa |—|Co"/Sepzapiestal |  gensore |—XC37

Maggior diametro farfalla dell'attacco di connessionel
Caratteristiche: corrispondono allo standard.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

Serie MGG (mm) Serie MGC (mm)
Diametro Diametro Diametro Diametro
(mm) farfalla (@) (mm) farfalla (@)
20 5 20 3
25 5 25 315)
32 6 32 6
40 7 40 7
50 9 50 9
63 9
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Serie MGG/MGC

Esecuzioni speciali 8

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

EE Con foro per perno

Cilindro con foro per perno di posizionamento.

Codici di ordinazione
MGGl Guida |B|Diametro|| FiIettatural—l Corsa |—| Sensore |—X056
L

S
%
-3

Simbolo

MGCl Guida |B| Diametro || Filettatura |—| Corsa |—|Con/ Senza piastra posteriorel—l Sensore |—X(‘:56

Caratteristiche: corrispondono allo standard.

Base

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

Con foro per perno

Serie MGG
220 +~ 250
% 0 -
i 5 E’j :l:
IR ] o % . .
St g n
, 1 @ S - i
=, e J
AR Lato posteriore 2 x sAS
263 + 2100
L P
= © ° © :& - M
- = N
i E——
<
—F [} T
- @ v iy -
O——10 = <
AR Lato posteriore 2 x sAS

Serie MGC 220 = 950

:_: - -T-
R N m
19 ¢S d
T e i
~ He e +
AR Lato posteriore 2 x gAS

80

O

()
<
Q
x
W
N | 2
J | &
/)]
<
S
x
(8
i
<
()
<
S
x
| (Y}
}N(
D7 PF|
ZIR
D | D)
D
AU:0.02

Serie MGG (mm)
D'?nTn‘j;'° AQ | AR AS AT
20 92| 45| 5% ¢°?prof. 6 36

25 113 | 50 | 6 5°*prof. 8 45

32 118 | 60| 6" §°prof. 8 48

40 150 | 70 | 8% ‘¢°"prof. 11 56

50 170 | 85| 10" ‘¢*°prof. 13 | 68

63 200 | 100 | 104 *°*°prof. 13 74

80 234 | 115 | 127 ¢”®prof. 15 | 92

100 274 | 140 | 1247 3°°prof. 15 | 106
Serie MGC (mm)
D'g:ﬂ?;m AQ | AR AS AT | AU
20 90 | 46.5| 575" prof. 6 45 | 15
25 103 |49 |67 %%prof.8 | 55 | 20
32 118 [51.5| 6% '¢°?prof. 8 | 60 | 20
40 140 |59.5 | 8% 3 prof. 11 | 70 | 22
50 170 |77 | 8% prof. 11 | 85 | 30




Serie MGG/MGC

Esecuzioni speciali 9 e
Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.
Simbolo
LK specifica fori filettati elicoidal
Le filettature di montaggio del corpo guida sono elicoidali.
Codici di ordinazione
MGGl Guida | B | Diametro || Filettatura |—| Corsa |—| Sensore |—XC71
Base lSpecifiche fori

filettati elicoidali
Caratteristiche

Serie MGGLCIB
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50
Montaggio Base

= Altre caratteristiche non indicate corrispondono a quelle dei modelli standard.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

220 + 250
8 x AF (Filettatura elicoidale) (mm)
Diametro
H AF
g U 4 (mm)
o B

F“ , , . @ 20 M6 prof. 12 M5 prof. 7.5
LF ° o T J 25 M8 prof. 16 M6 prof. 9
32 M8 prof. 16 M®6 prof. 9

40 M10 prof. 20 M8 prof. 12
Lato posteriore 4 x H (Filettatura elicoidale) 50 M12 prof. 24 M10 prof. 15

A

e
&

@ 3
@
C= ]
i

|

i |

Fey

Simbolo
m Senza anello magnetico incorporato per sensore XC72

Questo cilindro non dispone di anello magnetico incorporato per sensore.
Codici di ordinazione
MGG |Codice modello standard| —XC72

Senza anello magneticol
incorporato per sensore

Caratteristiche
Serie MGG
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50
Sensore Non applicabile

= Altre caratteristiche e dimensioni esterne non indicate sopra corrispondono a quelle dei
modelli standard.
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Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 10

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

Simbolo
EE Cilindro con bloccaggio incorporato (CDNG) XC73
Cilindro con bloccaggio incorporato che consente stop intermedi, stop di emergenza e prevenzione anticaduta.
Codici di ordinazione
MGG | Guida || Montaggio || Diametro | —_ | Corsa | —_ | Sensore | —XC73
Cilindro con bloccaggio incorporatol
Caratteristiche
Serie MGG
Diametro (mm) 20 [ 25 [ 32 [ 40
Gilindro base CDNGBN l Diametro l_l Corsa ]—D—[ Sensore l Nota) Quando il pistone & bloccato, il peso del carico &
limitato dalla direzione di montaggio e dalla
Min. pressione d'esercizio 0.2 MPa (orizzontale senza carico) pressione di esercizio. Per le specifiche di
Velocita pistone 50 + 1.000 mm/s Nota) bloccaggio, fare riferimento alla serie CNG nel

catalogo "Best Pneumatics" di SMC.

Campo di regolazione corsa (un lato) #1 Altre caratteristiche non indicate qui a sinistra

0+—-15mm

[Viti di regolazione incorporate (2 pz.)] corrispondono a quelle del modello
. N N 5 o S standard.
Pre_clsmr]e " Guida su bronzine +0.06 +0.05 $0.04 #2 Con il cilindro in posizione di rientro (valore iniziale),
antirotazione ** | Guida a sfere +0.04° +0.04° +0.04° in assenza di carico o di flessione dello stelo guidato,
Modello deceleratore idraulico RB1412 RB2015 la prec!siqne antirotazione sara uguale o inferiore al
valore indicato nella tabella.
Dimensioni
AC AD 8 x AF
Bl — e s
- - w = -
=]

Base / MGGCIB 220 = 040

4 x gF passante controforo 6G

Lato posteriore 4 x H N
Attacco di sbloccaggio Rc 1/8 Attacco cilindro m

©
- C D -
Sbloccato se pressurizzato ™ estremita stelo Rc 1/8
_\ [ ® 0 x & Sl - Hoa el
[ 1 B (O] O] HHE=

IN
<
o

— T
HEN I - (1] i@
i o o ——— =
_ & = Attacco cilindro
o= %ﬁ T ﬁ» 2| —4{_3}&&»— &, tsgt?/tsa posteriore - |
AT === — - 1 o
N Piano chiave XA *=7E£g;' N SN ek e—
J—\E“ Camma di sbloccaggio ﬁ;ﬁ -, = |7 S
v AL PL chiave 12 J
Q Elemento R
AA A AB
X Y + Corsa
Z + Corsa
Corsa standard (mm)
Diametro) ~ Campo | o | AA|AB|AC|AD|AE| AF |AL|AP|B|C|D|E|F| G |GC|GK|GL|GQ|GR| H |1 [J

(mm) corsa (mm)

20 |75,100,1%5,150,200( 120 | 12 | 16 | 10 [100| 35 | Meprof.12 | 9 | 35 |135| 20 | 80|118| 6.6 t1mis | 18 [55| 6| 8| 4 |mioprot.18| 40 | 73

25 75,100, 125 |140| 16 | 19 | 10 |120| 40 | M8prof.16 | 9 | 45 [170| 20 [100|150| 9 |t4poit0| 25 [6.5| 9 | 10| 7 |Mi2prof.21| 50 | 93

32 150,200 [140| 16 | 19 | 10 [120] 40 | msprot.16 | 9 | 45 |170| 20 100|150 9 |upin| 25 [6.5] 9| 10| 7 |mi2prot21| 50 | 93

40 250,300 [170| 19 | 21 | 10 |150| 45 |Mioprot.20| 12 | 50 [194| 25 [120[170[11 |wpett2| 26 [7 | 11 | 12| 7 |miaprot.25| 55 |103
Corsa lunga

Diametro| ¢ | | |M|N| O |PG/PL|Q|R|S|T|U|V | W|X|XA|Y |z Diametroj Campo | g |y
(mm) (mm) | corsa (mm)

20 80(106| 35 | 60 | Méprof.9 [21.5/ 65| 85|12 |26 | 16 |114]| 65 | 52 | 39 143|194 20 250 +400 | 14 |151
25 95(134| 50 | 75 | M8prof. 13 [26.5| 73 | 96| 12 | 31 | 20 |138| 84 | 62 | 46 153|228 25 350 +500 | 14 |161
32 95(134| 50 | 75 | M8prof. 13 [26.5| 73 | 97| 12 | 38 | 20 |138| 84 | 62 | 46 156 | 228 32 350+600 | 14 [164
40 115]1152| 56 | 90 | M10prof. 16 |28 | 81 [104| 12 | 47 | 25 |164| 94 | 75 | 56 171|274 40 350+800 | 15 (180
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Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 11

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

EE Cilindro con bloccaggio incorporato (CDNG)

-ade to
E

Simbolo

Dimensioni
Montaggio con flangia anteriore: MGGLIF
220 - 940
AG Per 4 x AO
A
o o = 5 AN
R R N - : . LT
Y o ‘ Finestra di taglio ‘Et
Lol o)
Dimensioni di montaggio
4 x oF passante Controforo 6G
Attacco di sbloccaggio Rc 1/8 Lato posteriore 4 x H
Sbloccato se pressurizzato Attacco cilindro estremita stelo Rc 1/8 N
(¢}
(0] Attacco cilindro testata M 4x0
= posteriore Rc 1/8
oy T —ErRE o
THENES (0] HE= ) f ' 7
@ mv% 4_ 5 |
bt . .
- BN e 52 O
e — a8 | oebo
T - - - 1
x:i% 5 e . ._ —
Piano chiavie XA 1 |pg '
. - Piano Foro |
AP Camma di sbloccaggio PL cr|1iave 12 4x gAK
\Y Elemento J
AL Q Al
AA A AB AJ
X Y + Corsa
Z + Corsa
Corsa standard (mm)
Diametro Campo
(mm) corsa (mm) A |AA|AB|AG|AH| Al |AJ |AK|AL|AM|AN|AO|AP| B |GC|GK|GL|GQ|GR| | [ J | K| L |M|N
20 75,100, 125,150,200{ 120| 12 | 16 |134|150|102|118| 9| 9| 85|140|M8 | 35 |135| 18 |[55| 6| 8| 4 |40 | 73| 80|106| 35 | 60
25 75,100, 125 | 140| 16 | 19 |170|186|134|150| 9| 9 |105[175|M8 | 45 |170| 25 |65 9 |10 | 7 |50 | 93| 95|134| 50 | 75
32 150, 200 140| 16 | 19 [170|186|134[150| 9| 9 |105|175|M8 | 45 |170| 25 |6.5| 9|10 | 7 | 50 | 93| 95|134| 50 | 75
40 250,300 [470] 19 | 21 |190(210|140]160| 11 | 12 |115]/200|M10| 50 [194| 26 |7 |11 |12 | 7 | 55 [103|115]|152] 56 | 90
Corsa lunga
Diametro Diametro Campo
(mm) (o) PGIPLLQ|R|S|T|U|V | W | X |XA|Y | Z (mm) corsa (mm) R|Y
20 M6 prof. 9 215/ 65| 85(12 |26 | 16 |114| 65 | 52 | 39 | 3 |143|194 20 250 + 400 14 [ 151
25 M8 prof. 13 26.5| 73 | 96|12 | 31 | 20 |138| 84 | 62 | 46 | 3 |153|228 25 350 + 500 14 | 161
32 M8 prof. 13 26.5| 73 | 97|12 | 38|20 |138| 84 | 62 | 46 | 3 |156|228 32 350 + 600 14 | 164
40 M10 prof. 16 28 |81 (104| 12 |47 |25 |164| 94 | 75|56 | 4 (171|274 40 350 + 800 15 (180
ZS\NC 83



Serie MGG/MGC

Esecuzioni speciali 12

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

EE Cilindro con bloccaggio incorporato (CDNG)

ade t0

Simbolo

Cilindro con bloccaggio incorporato che consente stop intermedi, stop di emergenza e prevenzione anticaduta.

Codici di ordinazione

MGC| Guida

||Montaggio|| Diametro |—| Corsa |—|Con/Senzapiastraposteriorel—l

Sensore

|—XC73

Caratteristiche

Cilindro con bloccaggio incorporato

Serie MGC Nota) Qu_ando il piston_e e _bloccat_o, il peso c_lel carico &
- limitato dalla direzione di montaggio e dalla
Diametro (mm) 20 l 25 32 l 40 pressione di esercizio. Per le specifiche di
Cilindro base CDNGBA[ Diametro ]_l Corsa ]_D_l Sensore ] bloccaggio, fare riferim_ento_alla serie CNG nel
" . " P - N catalogo "Best Pneumatics" di SMC.
Min. pressione d'esercizio 0.2 MPa (Orizzontale senza carico) #1 Altre caratteristiche non indicate qui a sinistra
Velocita pistone 50 + 750 mm/s Neta) corrispondono a quelle del modello
. . . " ° " o T > standard.
Pre_czlswr]e 2 Gu!da su bronzine +0.06 +0.05 $0.04 *2 Con il cilindro in posizione di rientro (valore iniziale),
antirotazione *| Guida a sfere +0.04° +0.04° +0.04° in assenza di carico o di flessione dello stelo guidato,
la precisione antirotazione sara uguale o inferiore al
valore indicato nella tabella.
Dimensioni
Base / MGC[JBg20 + 040
AC AD 8 x AF

AE

Vista A-A’

Attacco di sbloccaggio Rc 1/8
Sbloccato se pressurizzato

%
L

4 x oF passante controforo G

Lato posteriore 4 x H

P attacco cilindro estremita stelo

P attacco cilindro testata posteriore

N
"~ 2xO passante
PR
. | m—
¢ |
He ;—‘D-ILHQ - H S|
S e
] jad
Piano chiave XA ) 1]
S jast *| Camma di sbloccaggio Piano |
enza plastra chiave 12
posteriore Elemento J
AA A
X Q AB*
Y + Corsa
Z + Corsa
Corsa standard (mm)
Diam.| Campo | A |AA|AB*|AC|AD|AE| AF |AP*|B|C|D|E|F| G |GC|GK|GL|GQ|GR| H 1|J|K
(mm) | corsa (mm)
20 |75,100,125,150,200| 94| 12 | 13 |16.5| 70| 35 | M6 prof. 12 | 32 |135|26.5| 50 |118| 6.8 t1pis | 27 |55| 6 |10 | 4 | M8prof. 14 | 35 |60 | 80
25 | 75 100,125 |104| 16 | 16 [19 | 75| 40 | M8prof. 16 | 37 |160|31.5| 50 [140| 8.6|tpoii0| 34 |6.5| 9| 10 | 7 | M10prof. 18 | 40 [70 | 95
32 150,200 |104| 16 | 16 |19 | 75| 40 | M8prof. 16 | 37 |160|31.5| 50 [140| 8.6|tpeito| 34 |6.5| 9| 12| 7 | Mioprof. 18 | 40 |70 | 95
40 | 250,300 [4142] 19 | 19 |22 [110] 45 |m10pror.20| 42 [194|37 | 80 |170|105|mpeitz| 38 |7 | 11 7 | Mi2prof. 21 | 45 |825[115
Corsa lunga
| LIM|N| O | P |[PGIPL/Q|R|S|T|U|V'|W|WHWe X XAl Y|z Dam Cofszm(ﬁfm) R|Y
20 [105|50 | 25| Me M5 [305| 74| 96| 12 |26 | 16 |[112| 53 | 50 |23 [30°| 30 | 3 [148[182 20 | 250+400 | 14 [190
25 (12560 |32 | Ms M5 [35.5| 82 [106| 12 | 31 | 20 |132| 63 | 60 |25 [30°| 37 | 3 (169|199 25 | 350+500 | 14 |207
32 |125/60 | 32| M8 |Rc1/8/355| 82 |106| 12 | 38 | 20 |132| 63 | 60 |28.5/25°| 37 | 3 [169[202 32 | 350+600 | 14 [210
40 |150( 75|38 | Ms |Rc1/8/40 | 93 [116]| 12 | 47 | 25 |162| 73 | 70 |33 |20°| 44 | 4 [210(227 40 | 350+800 | 15 [236
Nota) In assenza di piastra posteriore, la dimensione con * non e richiesta.
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Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 13

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

EE Cilindro con bloccaggio incorporato (CDNG)

Dimens

ioni

-ade to
E

Simbolo

Montaggio con flangia anteriore: MGCLIF

020 + 940

0
N/

@

Z

o p>

Vista A-A’

Attacco di sbloccaggio Rc 1/8 P attacco cilindro estremita stelo

Sbloccato se pressurizzato

P attacco ciindro testata posteriore

AG

Per 4 x AO

AN

=
<

Al

' Finestra di taglio

Dimensioni di montaggio (@

N 2x0 passante

395
G 9 e I 9
N [ == {9
r e S /A | ¢ ¢p
= 3» T 4‘(7:9{ ,Jg.}m_kf ;.4_ Eg E S(x 4
A2 A ; :
—7{9/4 :75 @ & | n D I
& Lt D _.,-}\_
¢ AL Piano Foro ‘
Senza piastra posteriore AP PG| chiave 12 4 x sAK ‘L"
V* PL Elemento EEE— J
AA A AB* Al
Piano chiave XA X Q AJ
Camma di sbloccaggio Y + Corsa
Y4
Corsa standard + Corsa (mm)
Diametro|  Campo | A | AA |AB*|AG|AH| Al | AJ |AK|AL|AM|AN|AO|AP*| B |GC|GK|GL|GQ|GR| I |J |K|L |M|N
(mm) corsa (mm)
20 75,100, 125,150,200 | 94| 12 | 13 |134|150| 92|108| 9| 9| 75 |140|M8| 32 (135| 27 |55| 6| 8| 4 | 35|60 80(105| 50 | 25
25 75,100, 125 [104| 16 | 16 |[160|176(110{125| 9| 9 |88 |165|M8| 37 [160| 34 |6.5| 9 | 10| 7 | 40 |70 95(125| 60 | 32
32 150, 200, 250 |104| 16 | 16 |160|176|110|125| 9| 9 |88 |165|M8 | 37 [160| 34 |6.5| 9|10 | 7 | 40 |70 95(125| 60 | 32
40 300 142 19 [ 19 |190|210(115(135| 11 | 12 | 96 |200|M10| 42 |194| 38 | 7 11 |12 | 7 | 45 |825[115|150| 75 | 38
Corsa lunga
Diametro| g P |PG|PLIQ|R|S|T|u"|v:|w|wHwWe|l X |XA|y|z PDametroj Campo | p|y
(mm) (mm) | corsa (mm)
20 M6 M5 30.5| 74 | 96| 12| 26 | 16 |112]| 53 | 50 |23 |[30°| 30 | 3 |[148|182 20 250 + 400 14 1190
25 M8 M5 35.5| 82 [106| 12 | 31 | 20 |132| 63 | 60 |25 [30°| 37| 3 [169|199 25 350 + 500 14 | 207
32 M8 Rc 1/8 |35.5| 82 |106| 12 | 38 | 20 |132| 63 | 60 |28.5|25°| 37 | 3 |169|202 32 350 + 600 14 | 210
40 M8 Rc 1/8 |40 | 93 |116| 12 | 47 | 25 |162| 73 | 70 |33 |20°| 44 | 4 |210|227 40 350 + 800 15 | 236
Nota) In assenza di piastra posteriore, la dimensione con * non é richiesta.
Simbolo
EE Cilindro con piastra anteriore per MGG XC74
Utilizza I'equivalente della piastra anteriore standard del cilindro MGG. Caratteristiche
Serie applicabili MGC

Codici di ordinazione

MGC |Codice modello standard| —XC74

Cilindro con piastra anteriore per MGGl

Diametro (mm)

20, 25, 32, 40, 50

Fluido

Aria

Min. pressione d'esercizio

0.15 MPa (orizzontale senza carico)

Velocita pistone

50 + 750 mm/s

Sensore

Applicabile

= Altre caratteristiche non indicate corrispondono a quelle dei modelli standard.
Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

020 + 950

Montaggio con flangia anteriore

A
1® ©] M
©
el <)
e g
o H
R N ¥

N

4 x O passante

O

(mm)

Diametro
(mm) L|M|N (o) AA
20 80| 25 | 45 M6 12
25 100 35 | 54 M6 16
32 106| 35 | 60 M6 16
40 134| 50 | 75 M8 19
50 152| 56 | 90 M10 25
85



Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 14

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

Dimensioni speciali per montaggio sensore a fine corsa

La posizione di montaggio del sensore a fine corsa & la seguente.

Codici di ordinazione

MGC |Codice modello standard | —XC78

lDimensioni speciali per montaggio sensore a fine corsa

Caratteristiche

Serie applicabili

MGC

Diametro (mm)

20, 25, 32, 40, 50

Cilindro applicabile

Cilindro guidato

l Altre caratteristiche

Corrispondono allo standard.

Simbolo

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

Tipo D-A9,
tipo D-M9/M9CIW

Tipo D-B5/B6,
tipo D-G5/K5

S - [[® @ 1 S5
A | :¥: =145
A Aﬁ@ %‘\e
iR : S
© @ | /Sensore = q { - il
L @ @ Sensore = 4
Tipo D-C7/C8, Tipo D-B7/BS,
tipo D-H7 tipo D-G7/K7
M 8.5 — 0] —— ——4 =t 1] _
e e B = B & 2145
U % L&
Aﬁ@;ﬁ@ % Aﬁ@é r 1@ ﬂ ST
L — _L [— ’/ - -l-
= & & /Sensore - |Sensore = ]
Posizione adeguata di montaggio sensori (mm)
M nsore DL D-C70] D-H7O | pisgr o
D-M9[] D-B73C D-080 D-B5[1 D-H7C S
DL pmeow | DB8IC | pcrac D-B64 D-B39W | D-H7NE | D-ksow
D-K79C D-C80C D-H7BAL D-G5NTL
Diametro D-G5BAL
(mm) A B A B A B A B A B A B A B A B
20 24 215 205 155 175 195 16
20 29 | 28 | 38 | (32) | 305 | 295y | 295 | (2855) | 235 | (225) | 65 | 255) | 5 | 275) | B | (24)
20 24 215 205 155 175 195 16
25 20 | B | 3 | 53 | 305 | 353 | 25 | 353 | 235 | 255 | 265 | okg) | 285 | avgy| B | a9
o1 25 225 215 155 185 205 17
32 0 | By | 34 | B | 315 | 555 | 205 | 352 | 245 | 259 | 275 | oag) | 295 | 352 | 2 | 9
23 27 245 235 19 205 225 19
40 35 | 8 | 30 | 55 | 05 |53 | 55 | 53| 295 |des | 2 |cen| M5 55| 3 | a9
28 32 295 285 225 255 275 24
50 42 | @40) | 4 | @e) | 5 | @15 | 4?5 | (405) | 365 | (3a5) | 395 | 375) | 410 | (39) | 38 | (3)

# (): Valori per corse lunghe e doppio stelo.
Nota) Per impostare un sensore, verificarne il funzionamento e regolarne la posizione di montaggio.

SvVC
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Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 15 ade

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

Simbolo

EE Cilindro con bloccaggio incorporato (MDNB) XC83

Cilindro con bloccaggio incorporato che consente stop intermedi, stop di emergenza e prevenzione anticaduta.
Codici di ordinazione
MGG | Guida || Montaggio || Diametro |—| Corsa |—| Sensore |—X083

Cilindro con bloccaggio incorporato l
Caratteristiche

Serie MGG
Diametro (mm) 50 [ 63 [ 80 [ 100
Cilindro base MDNBB| Diametro |— | Corsa |—D—[ Sensore |—X1189
Min. pressione d'esercizio 0.2 MPa (orizzontale senza carico)
Velocita pistone Nota) 50 + 1.000 mm/s \ 50 + 700 mm/s

Campo di regolazione corsa (un lato)

[Viti di regolazione incorporate (2 pz.)] 0+-15mm

Precisione Guida su bronzine +0.04° +0.03°
antirotazione [“Guida a sfere +0.03° +0.02°
Modello deceleratore idraulico RB2015 RB2725

Nota) Quando il pistone & bloccato, il peso del carico € limitato dalla direzione di montaggio e dalla pressione di esercizio. Per le specifiche di bloccaggio, fare riferimento alla serie
CNG nel catalogo "Best Pneumatics" di SMC.
=1 Altre caratteristiche non indicate corrispondono a quelle dei modelli standard.
=2 Con il cilindro in posizione di rientro (valore iniziale), in assenza di carico o di flessione dello stelo guidato, la precisione antirotazione sara uguale o inferiore al valore indicato
nella tabella.

Sensori applicabili / Per le specifiche dettagliate dei sensori, vedere le pagg. 56-70.

Connessione £ Gl Tensione di carico Modello di sensore| Lunghezza cavi (m) —— Cari
Tipo| Funzione speciale o S 99! Montaggio|Montaggio| 0.5 1 3|5 EED
elettrica = (uscita) CC CA sutirante |afasceta| () | ()| (L | @ precablato | applicabile
3 fili
b rommet | 51 |_leaiv Py | — 5V - A% | — | ® |\ — @ —| — | C | —
g L 100 V A93 — e [—| o — | — | Rele,
° — No Max. 100 V A90 — [ ] — | ®|—| — Cl PLC
g Box di 2fii | 24v | 12v — — | A3 | — |—|— =] — PLC
& collegamento| Si — A34 — | === ] = — | Rele,
Terminale DIN 100V, 200 V™2 A44 — | —|—=1—] = PLC
3 fili (NPN) M9N = [ — @0 O
o Cl
S Grommet 3 fili (PNP) Sv.12v — M9OP — ® —@® 0| O
o — 2 fil 12V M9B — ® — @O0 O
2 Box di 3 fili (NPN) 5V,12V — G39 - | =] —=]|—=] — — Rl
2 collegamento | Si 2 fill 24V | 12V — K39 | — |—|—|—| — P?.g
o Indicazione 3 fili (NPN) 5V 12V MONW | — ® & @& O O cl
§ di diagnostica Grommet 3 fili (PNP) ’ o MOPW | — ® & & O O
$ | (LED bicolore) . MBW — | ® @ @O O | _
Resistente all'acqua (LED bicolore) 12v M9BA - — — @ | O O
* Simboli lunghezza cavi: 0.5 m (Esempio) MONW | sensori allo stato solido indicati con "(Q” si realizzano su richiesta.
im (Esempio) MONWM
3m (Esempio) MONWL
5m (Esempio) MONWZ
= Oltre a quelli elencati, esistono altri sensori applicabili: consultare pag. 36 per dettagli.
+ Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.
+ D-A901, M9J, MOOW, M9BA vengono consegnati unitamente al prodotto (ma non assemblati). (Solo il supporto di montaggio del sensore ¢ fornito gia montato.)
Codice supporto di montaggio del sensore
) Diametro (mm) [Set di viti di montaggio realizzate in acciaio inox]
Modello di sensore ) S L R " .
250 263 280 2100 Anche il seguente set di viti di montaggio in acciaio inox e disponibile. Utilizzare in
funzione dell'ambiente di esercizio.
B':«ng%//l'\\n%%\(’ BBA1: per D-A5, A6, F5, J5
= N - _ _ "D-M9BAL/Y7BAL" viene consegnato gia installato sul cilindro con le viti in acciaio
D-MOCIW/MOCIWV BA7-040 BA7-040 BA7-063 BA7-063 inox indicate sopra.
D-M9BAL
D-A30[1/A44
BMB1-050 | BMB1-063 | BMB1-080 | BMB1-100
D-G39/K39
D-Z701/Z280
D-Y5901/Y6901
D-Y7P/Y7PV BMB4-050 | BMB4-050 | BA4-063 BA4-063
D-Y7OW/Y7OWV
D-Y7BAL
87
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Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 16

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

EE Cilindro con bloccaggio incorporato (MDNB)

ade t0

Simbolo

o= m s s s e e s e e e e e e e e e e e e e e e e e e — e —— - —————
1 Oltre ai sensori applicabili elencati in "Codici di ordinazione", & possibile installare i seguenti sensori. Per le I
1 caratteristiche dettagliate, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC. I
1 Tipo Modello (Direzione) connessione elettrica Caratteristiche 1
: D-A93V, A%V Grommet (perpendicolare) — !
D-A90V perp Con indicatore ottico 1
1 Sensore reed 1
1 D-Z73, 276 Grommet (in linea) — 1
1 D-Z80 Con indicatore ottico I
1 D-M9NV, M9PV, M9BV 1
! D-YE9A, Y698, Y7PV Grommet (perpendicolare) 1
! D-MINWY, MOPWV, MIBWY P Indicazione di diagnostica (LED bicolore) !
icazione di di i icolor
1 Sensore stato solido D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV 9 ( 1
: D-Y59A, Y59B, Y7P — 1
I D-Y7NW, Y7PW, Y7BW Grommet (in linea) Indicazione di diagnostica (LED bicolore) I
1 D-Y7BAL Resistente all'acqua (LED bicolore) :
1  Disponibile con connettore precablato per sensori allo stato solido. Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC. 1
* Normalmente chiuso (NC = contatto b), sensori allo stato solido (tipo D-F9G, FOH, Y7G, Y7H) disponibili. Per dettagli, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC. a
Per informazioni relative alla corsa minima per montaggio sensore, posizione di montaggio adeguata, campo di esercizio, consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC,
serie MNB.
Dimensioni
Base
250 - 9100 AC . AD Q{; AF
= =it —
o 1o |—r— J
2100 parte di serraggio .
estremita stelo 4 x gF passante controforo G
Lato posteriore 4 x H N 4x0
c D P attacco cilindro estremita stelo M
Camma di sbloccaggio N ) N
P attacco cilindro testata posteriore
A=
1 = M ipw
\§3@: NP St 0¥
SIS —— e — @«
z;— ()\‘;0 _ [ Y
= ME
H —] I
¢ - D¢
;=.%:' , \ i H I &,,«’
AP Attacco di sbloccaggio Bc 1/4 AL Rc 1/8 |
v Sbloccato se pressurizzato 6ol |Gge Elemento BC J
Q R
AA A AB
X Y + Corsa
Z + Corsa
Corsa standard (mm)
Diametro| .~ Campo | A |ApA|AB|AC|AD|AE| AF |AL|AP|B|C|D|E|F| G |GC|GD|GL|GL|GR H I
(mm) corsa (mm)
50 200| 25| 25|15 |170| 50 | M12prof.24 | 12 | 60 |228| 30 | 140|200 |13.5|2pi145(58.5(19 [12.5| 15 | 5 M16 prof. 28 | 65
63 751’;0002’(;025 230| 25 | 27 |15 |200| 55 | M12prof.24 | 12 | 70 |262| 30 |170 (234 |13.5|0mi 45|68 [23 [17.5| 12 | 9 | M16prof.28 | 75
80 250: 300 |280] 30 | 30 |17.5/245| 70 | M14prof.28 | 16 | 80 |304| 35 [210|274 15 | xpoit7 (81 |33 |22 | 18 |11.5] M18prof. 32 | 85
100 280| 32 | 30 [17.5/245| 70 | M14prof.28 | 16 | 80 |304| 35 |210|274 |15 | Bpoit7 [96 |37.5|25 | 20 |17 | Mi8prof. 32 | 85
Corsa lunga
Diametro) | k L IM|N| o P|lQ|R|S|s|T|u|v|va|lvB|w|Xx|y|z Diametol Campo
(mm) (mm) | corsa (mm)
50 ([117(135|180| 66 [100| M12prof. 23 |Rc 1/4 [1045(19.5| 75| 65| 30 [192|108|20 | 9 | 86| 69 |187 (323 50 350 + 1000
63 [138(160|214| 76 [115| M12prof. 23 |Rc3/8 (1195(20.5| 90| 75| 35 [224|128 |23 | 8.5/104| 69 |201 [358 63 350 + 1000
80 [153|190|245| 80 |125| M14prof.28 |Rc3/8|150 |23 |102| 95| 40 |262|143 (23 |10.5/128| 87 |249|431 80 350 + 1000
100 |153[190(245| 80 |125| M14prof. 30 [Rc1/2[170 |23 |116|114| 40 |262|143|37.5/10.5|128| 87 |269 431 100 350 + 1000
88 ZS\NC



Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 17

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

EE Cilindro con bloccaggio incorporato (MDNB)

-ade to
E

Simbolo

Dimensioni
Flangia montaggio frontale
250 +- 100
Per
AG 4 x AO
AN
@0 1 QZB}E’ — ‘ _
E& ° — — i Finestra di taglq 5 i<
2100 parte di serraggio
estremita stelo @
Dimensioni di montaggio
P attacco cilindro estremita stelo N
4x0
Camma di sbloccaggio o P attacco cilindro testata posteriore M
>
G 1 = 5
TS ) NS | et M
, || B1°0 ot &
o[z 89| - D & — R -~ I -
O] O 2)— a 0 _ 4] <
— Za d — M
& i
Attacco di sbloccaggio Rc 1/4 AL Elemento BC Foro
VAP Sbloccato se pressurizzato col lae Rc 1/8 4x oAK
Q R
AA A AB
X Y + Corsa
Z + Corsa
Corsa standard (mm)
Diametro Campo
e ey A |AA|AB|AG|AH| Al |AJ |AK|AL |[AM|AN |AO|AP GC|CD|GL|GL1|/GR| | | J | K| L|M|N
50 200| 25 | 25 |228|250(158|180| 14 | 12 |135|234|M12| 60 |228|58.5(19 |125] 15| 5 | 65 [117]|135|180| 66 |100
63 751’;0002*0‘025 230| 25 | 27 [262[284[178]200] 14 | 12 [155|268]|m12] 70 [262[68 [23 [17.5] 12| 9 [ 75 [138]160]|214] 76 [115
80 250: 300 280| 30 | 30 |300|326|200|226| 16 | 16 |{175|310|M14| 80 [304(81 |33 |22 | 18 |11.5| 85 |153|190|245| 80 [125
100 280| 32 | 30 |300|326|200|226| 16 | 16 |175|310|M14| 80 [304(96 [37.5(25 | 20 |17 | 85 |153(190(245| 80 [125
Corsa lunga
Diametro o P QlRIs!|s:|T|lulv|valveBlw]| x z Diametro Campo
(mm) (mm) | corsa (mm)
50 M12 prof. 23 |Rc 1/4|1045(19.5| 75| 65| 30 |192|108 |20 9 86| 69 | 187|323 50 350 + 1000
63 M12 prof. 23 |Rc 3/8|1195(20.5| 90| 75| 35 |224|128 |23 8.5/104 | 69 | 201|358 63 350 + 1000
80 M14 prof. 28 |Rc 3/8|150 (23 |102| 95| 40 |262|143|33 |10.5(128| 87 | 249|431 80 350 + 1000
100 M14 prof. 30 |Rc 1/2|170 (23 |116|114| 40 |262|143|37.5/10.5(128 | 87 | 269|431 100 350 + 1000
89
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Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 18

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

EE Con attacchi di connessione per lubrificante
Dotato di attacchi di connessione lubrificati Rc 1/8 su entrambi i lati del corpo guida.

Codici di ordinazione

MGG - -
MGC | Codice modello standard |—X440

Con attacchi di connessione per Iubrificantel

Caratteristiche

Serie applicabili MGG MGC
Diametro (mm) 20’62;’830;‘?’14000’ S0 20, 25, 32, 40, 50
Fluido Aria
Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa (orizzontale senza carico)
Velocita pistone 50 + 1.000 mm/s [ 50 + 750 mm/s
Modello Applicabile
Altre caratteristiche Corrispondono allo standard.

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

ade t0
M(eref

Simbolo

Serie MGG
020 + 050
oL 2 x Re 1/8 (entrambi i lati) (mm)
‘;J‘ Serie MGG | MGC
F =Ho o] & D‘f‘mmn‘j;m cL | cL
— L r( - - _
Lr o e > 20 40 | 42
3 25 45 | 44
% 32 55 | 465
E\M . _ 40 65 | 545
ontaggio con flangia anteriore
50 80 | 705
063 - 2100 63 100 | —
80 115 | —
CL 2 x Rc 1/8 (entrambi i lati) 100 140 —

| = L'attacco lubrificante standard & dotato

di vite a brugola.
ol i o
ol O

\Montaggio con flangia anteriore

Serie MGC
020 + 950

2 x Rc 1/8 (entrambi i lati)

A
|
|
|

Montaggio con flangia anteriore

90
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Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 19 o

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

=
-3

Simbolo
EE Con attacchi di connessione per lubrificante (resistente all'acqua)

Modello con attacchi di connessione (Rc 1/8) per lubrificante su entrambi i lati del corpo guida.
Codici di ordinazione
MGGM | Montaggio || Diametro ||

Guida su bronzine

|R—| Corsa |— G5BAL |Suffisso per sensore |— X440

Con attacchi di connessione l
per lubrificante

Filettatura

Cilindro resistente all'acqua
R | Tenuta NBR (gomma nitrilica)
V | Tenuta FKM (gomma fluorurata)

Sensore allo stato solido con
LED bicolore resistente all'acqua

Caratteristiche

Serie applicabili MGGM
Diametro (mm) 32, 40, 50, 63, 80, 100
Fluido Aria

Min. pressione d'esercizio

0.15 MPa (orizzontale senza carico)

Velocita pistone

50 + 1000 mm/s

Modello

Disponibile per montaggio (resistente all'acqua)

Tipo di guida

Guida su bronzine

Altre caratteristiche

Corrispondono allo standard.

= Utilizza deceleratori idraulici RBL (resistenti ai refrigeranti).

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

020 + 950 063 + 100

2 x Rc 1/8 (entrambi i lati)

2 x Rc 1/8 (entrambi i lati)
| i
T - A4 - B \)’\J - - [
e o J g e 000 ]
| S N
|
L

L s
L

d
@]

CL CL

Montaggio con flangia anteriore Montaggio con flangia anteriore

| i ]
e ] - % -
. @ 4= ‘ ;__\ — -
= i
]
Tenl . A , i o
N O ©
= M
1 © = j: Y %%, - :I:
e . e + e -
= T
Q
X Y + Corsa Y + Corsa
(mm)

Diametro (mm) Q X Y CL

32 16 48 77 (85) 55

40 17 58 84 (93) 65

50 19 69 97 (109) 80

63 34 56 112 (124) 100

80 46 68 137 (151) 115

100 47 68 138 (152) 140

# (): valori per corse lunghe.
= 'attacco lubrificante standard & dotato di vite a brugola.

SMC 91
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Serie MGG/MGC
Esecuzioni speciali 20

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

Ei] Montaggio guida sensore / Con attacchi di connessione per lubrificante

Cilindro con montaggio guida sensore e attacchi di connessione lubrificati (Rc 1/8) su entrambi i lati del corpo guida.
Codici di ordinazione
MGG | Guida “ Montaggio “ Diametro |—| Corsa |—| Sensore |—X772

Montaggio guida sensore con attacchi di connessione per Iubrificantel

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

S
%
-3

Simbolo

220 - 250 263 - 2100
2 x Rc 1/8 (entrambi i lati)

2 2 x Rc 1/8 (entrambi i lati)

A
[
[
[

©

F"'ei ! off . ﬁ%‘@1 . TE {—7@@%%@1

Lf M °] J u”a*e 7 e;;B, 7

CL N
CL
Supporto rinforzato
Supporto rinforzato Montaggio con flangia anteriore  Montato per corse a partire
Montaggio con flangia anteriore Montato per corse a partire 7/ da 301 mm.
da 301 mm. !
. ) }:/—f— B ' i 0 ' S 7 B_ ETE‘
II?||_:i1_no chiave : ﬁﬁ}:& [ = = Ri=:x ® %E‘P Il [
il © — / ] ArE I ™
g' 3 _ c - M?% ?ﬂi -
Al | Al A |
- © o - 1n i i, A iH ‘
Vista A-A' el o o= N —6 .-
LA o Y + Corsa
Y + Corsa
(mm)
Diametro (mm) | R Y CL HS HT HU
20 14 99 40 28.5 14 30.7
25 14 99 45 31 14 33.2
32 14 101 55 34.5 14 36.5
40 15 109 65 39 14 41
50 16 124 80 49.5 17 46.2
63 16 139 100 56.5 17 53.2
80 23 165 115 75.5 23 62.2
100 23 165 140 86 26 72.7
= 'attacco lubrificante standard & dotato di vite a brugola.
Posizione montaggio sensori (mm) Altezza montaggio dei sensori (mm)
S P R -
DFTIFTOVFTOW| D'A%S | D-A79W | D-F7NTL D-Aes |D-F70/F79F | D-ATSC |.F7wv| D-J79C |D-A7OW
D-F7TCOWV/F7BAL D-F79/F7NTL D-F7BAVL
D-J70/F79F/F7BAVL D-F7O0W
Diametro Diametro
applicabile A B A B A B A B applicabile Hs Hs Hs Hs Hs Hs
20 40.5 39.5 40 | 39 |37.5(36.5|45.5|44.5 20 26.5 26.5 32.5 29 31 30
25 40.5 39.5 40 | 39 | 37.5(36.5|45.5|44.5 25 29 29 35 31.5 33.5 32.5
32 415 40.5 41 | 40 |38.5|37.5|46.5|45.5 32 32 32.5 38.5 34.5 36.5 35.5
40 46.5 43.5 46 | 43 |43.5(40.5|51.5|48.5 40 36.5 37 43 39 41 40
50 53.5 51.5 53 | 51 | 50.5|48.5|58.5]|56.5 50 42 42 48 44.5 46.5 45.5
63 53.5 51.5 53 | 51 |50.548.5|58.5|56.5 63 49 49 55 51.5 53.5 52.5
80 63.5 51.5 63 | 51 |60.5|48.5|68.5|56.5 80 58 58 64 60.5 62.5 61.5
100 63.5 51.5 63 | 51 |60.5|48.5|68.5|56.5 100 68.5 69 74.5 71 73 72

Nota) Per impostare un sensore, verificarne il funzionamento e regolarne la posizione di montaggio.
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Serie MGG/MGC

Esecuzioni speciali 21

to
Mgf;e,

Contattare SMC per ulteriori dettagli,tempi di consegna e prezzi.

Simbolo

Ei] Montaggio guida sensore / Con attacchi di connessione per lubrificante (resistente all'acqua) . €&

Modello con attacchi di connessione (Rc 1/8) per lubrificante su entrambi i lati del corpo guida.

Codici di ordinazione

l Montaggio guida
sensore con attacchi
di connessione per
lubrificante

MGGM | Montaggio || Diametro | R —| Corsa |—F7BAL| Suffisso per sensore |—X772
Guida su bronzine
Cilindro resistente all'acqua Sensore allo stato solido con
R | Tenuta NBR (gomma nitrilica) LED bicolore resistente all'acqua
V' | Tenuta FKM (gomma fluorurata)
Caratteristiche
Serie applicabili MGGM

Diametro (mm)

32, 40, 50, 63, 80, 100

Fluido

Aria

Min. pressione d'esercizio

0.15 MPa (orizzontale senza carico)

Velocita pistone

50 + 1000 mm/s

Modello

Disponibile per montaggio (resistente all'acqua)

Tipo di guida

Guida su bronzine

Altre caratteristiche

Corrispondono allo standard.

= Utilizza deceleratori idraulici RBL (resistenti ai refrigeranti).

Dimensioni (se non diversamente specificato, le dimensioni corrispondono al modello standard).

232 + 950 263 - 9100
., 2XRc1/8 (entrambilati ) ' 1 2x Rc 1/8 (entrambi i lati) 5
B T 3§ T
® =S A
=i, o] ==l [ TE o o=
Th .’ ¥ - - - - r(/ - -
- © ©
L e S J go 3 oE!
cL T cL
Supporto rinforzato Montaggio con flangia anteriore Supporto rinforzato
Montaggio con flangia anteriore Montato per corse a partire Q Montato per corse a
/ da 301 mm. r" partire da 301 mm.
: B 1 B
, o = o | 7 o) % 7 o -
e v IR iR u el - e
H @ 1 HH Ab- = / -
i e ‘ _ 4 oy P i
L & - i ATE — B
4 1a H i Tl Al @ iz} ‘
1ol . O | & ; ; -
Vista A-A’ . o R
A X1 Y + Corsa
X Y + Corsa
(mm) Posizione montaggio sensori (mm) Altezza montaggio dei sensori(mm)
Diametro(mm)] Q | R | X | Y | CL | HS | HT | HU Modelo| D-F7BAL/F7BAVL Modelo| D-F7BAL |D-F7BAVL
Diametro di sensore Diametro di sensore
32 16 | 14 | 48 | 105 | 55|34.5| 14 |36.5 |applicabile A B applicabile Hs Hs
40 17 | 15 | 58 | 113 | 65 |39 14 |41 32 41.5 40.5 32 325 345
50 19 | 16 | 69 [ 129 | 80 |49.5| 17 |46.2 40 46.5 43.5 40 37 39
63 34 | 16 | 56 | 144 | 100 |56.5| 17 |53.2 50 53.5 51.5 50 42 44.5
80 46 | 23 | 68 | 171 | 115|75.5| 23 |62.2 63 53.5 51.5 63 49 51.5
100 47 | 23 | 68 | 172 | 140 |86 26 |72.2 80 63.5 51.5 80 58 60.5
* L'attacco lubrificante standard & dotato di vite a brugola. 100 63.5 51.5 100 69 71

Nota) Per impostare un sensore, verificarne il
funzionamento e regolarne la posizione di montaggio.
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serie MGG/MGC
Istruzioni di sicurezza

Le presenti istruzioni di sicurezza hanno lo scopo di prevenire situazioni pericolose e/o danni alle
apparecchiature. Il grado di pericolosita e indicato dalle diciture di "Precauzione”, "Attenzione" o
"Pericolo". Per operare in condizioni di sicurezza totale, si raccomanda di osservare quanto stabilito dalla

normativa ISO 4414 Nota1) ' JIS B 8370 Nota2) e altri eventuali provvedimenti esistenti in materia.
HSpiegazione delle diciture

Diciture Spiegazione delle diciture

A Peﬂcolo in condizioni estreme possono verificarsi lesioni gravi o morte.

A Attenzione I'errore di un operatore pud causare lesioni gravi o morte.

A Precau2|one Indica che I'errore dell'operatore potrebbe causare lesioni alle persone N°@3) o danni all'impianto. Nota 4)

Nota 1) 1SO 4414: Pneumatica — Regole generali relative ai sistemi pneumatici

Nota 2) JIS B 8370: Regole generali per gli impianti pneumatici

Nota 3) Il termine lesione indica ferite leggere, scottature e scosse elettriche che non richiedono il ricovero in ospedale o visite ospedaliere che
comportino lunghi periodi di cure mediche.

Nota 4) Per danni alle apparecchiature si intende danni gravi all'impianto e ai dispositivi circostanti.

B Selezione/Uso/Applicazioni

1. Il corretto impiego delle apparecchiature pneumatiche all'interno di un sistema é responsabilita del progettista del sistema

o di chi ne definisce le specifiche tecniche.

Dal momento che i prodotti oggetto del presente manuale possono essere usati in condizioni operative differenti, il loro corretto impiego all'interno di uno
specifico sistema pneumatico deve essere basato sulle loro caratteristiche tecniche o su analisi e test studiati per Iimpiego particolare. La responsabilita
relativa alle prestazioni e alla sicurezza € del progettista che ha stabilito la compatibilita del sistema. La persona addetta dovra controllare costantemente
I'affidabilita di tutti i componenti, facendo riferimento all'informazione dell'ultimo catalogo con l'obiettivo di prevedere qu alsiasi possibile errore dell'impianto al
momento della progettazione del sistema.

2. Solo personale adeguatamente preparato deve operare con macchinari ed impianti pneumatici.
L'aria compressa pud essere pericolosa se utilizzata in modo scorretto. L'assemblaggio, I'utilizzo e la manutenzione di sistemi pneumatici devono essere
effettuati esclusivamente da personale esperto e adeguatamente preparato. (A conoscenza delle Regole generali relative ai sistemi pneumatici JIS B 8370 e
delle altre normative di sicurezza).

3. Non intervenire sulla macchina o impianto se non dopo aver verificato la sicurezza delle condizioni di lavoro.
1. L'ispezione e la manutenzione della macchina/impianto possono essere effettuate solo ad avvenuta conferma dell'attivazione delle posizioni di blocco di
sicurezza specificamente previste.
2. Prima di intervenire su un singolo componente, assicurarsi che siano attivate le posizioni di blocco in sicurezza di cui sopra. Interrompere l'alimentazione
di pressione dellimpianto, smaltire tutta l'aria compressa residua presente nel sistema e disattivare I'energia (pressione liquida, molla, condensatore,
gravita).
3. Prima di riavviare la macchina/impianto, prendere precauzioni per evitare attuazioni istantanee pericolose (fuoriuscite di steli di cilindri pneumatici, o
simili).
4. Se si prevede di utilizzare il prodotto in una delle seguenti condizioni, contattare SMC e mettere in atto tutte le misure di
sicurezza previste.
1. Condizioni operative e ambienti non previsti dalle specifiche, oppure impiego del componente all'aperto.
2. Impiego nei seguenti settori: nucleare, ferroviario, aviazione, degli autotrasporti, delle apparecchiature mediche, alimentare, delle attivita ricreative, dei
circuiti di blocco di emergenza, delle applicazioni su presse o dei sistemi di sicurezza.
3. Applicazioni che potrebbero danneggiare persone o cose, e che richiedano pertanto speciali condizioni di sicurezza.
4. Se i prodotti sono utilizzati in un circuito di sincronizzazione, prevedere un doppio sistema di sincronizzazione con una funzione di protezione meccanica
per evitare una rottura. Esaminare periodicamente i dispositivi per verificare se funzionano normalmente.

BEsonero di responsabilita

1. SMC, i suoi dirigenti e dipendenti saranno esonerati da qualsiasi responsabilita per perdite o danni causati da
terremoti o incendi, atti di terzi, incidenti, errori dei clienti intenzionali 0 non intenzionali, utilizzo scorretto del
prodotto e qualsiasi altro danno causato da condizioni di esercizio diverse da quelle previste.

2. SMC, i suoi dirigenti ed impiegati saranno esonerati da qualsiasi responsabilita per perdite o danni diretti o indiretti,
inclusi perdite o danni consequenziali, perdite di profitti o mancate possibilita di guadagno, reclami, richieste,
procedimenti, costi, spese, premi, valutazioni e altre responsabilita di qualsivoglia natura inclusi costi e spese legali
nei quali sia possibile intercorrere, anche nel caso di torto (inclusa negligenza), contratto, violazione di obblighi
stabiliti dalla legge, giustizia o altro.

3. SMC é esonerata da qualsiasi responsabilita per danni derivanti da operazioni non indicate nei cataloghi e/o nei
manuali di istruzioni, e operazioni esterne alle specifiche indicate.

4. SMC é esonerata da qualsiasi responsabilita derivante da perdita o danno di qualsivoglia natura causati da
malfunzionamenti dei suoi prodotti qualora questi ultimi vengano utilizzati insieme ad altri dispositivi o software.
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Serie MGG/MGC
Sensori
Precauzioni 1

Leggere attentamente prima dell'uso.

Progettazione e Selezione

/A Attenzione

1.

Verificare le caratteristiche.

Per usare il prodotto in modo adeguato, leggere attentamente
le caratteristiche. Se utilizzato con valori non compresi nei
campi specificati della corrente di carico, tensione,
temperatura o urto, il prodotto pud danneggiarsi. Non
assicuriamo alcun risarcimento nel caso in cui il prodotto
venga usato al di fuori del campo delle specifiche.

. Controllare il lasso di tempo in cui il sensore resta

acceso in posizione di corsa intermedia.

Quando il sensore & posizionato in posizione di corsa
intermedia e il carico viene azionato nel momento in cui passa
il pistone, detto sensore entrera in funzionamento. Tuttavia, se
la velocita & eccessiva, il carico potrebbe non azionarsi
correttamente a causa del tempo di esercizio ridotto. La
massima velocita rilevabile del pistone é:

Campo di funzionamento sensori (mm)
Tempo d'esercizio carico (mas)

V (mm/s) = x 1000

Nel caso di alta velocita del pistone, € possibile estendere il
tempo di azionamento del carico mediante= un sensore (D-
G5NTL) dotato di timer di ritardo OFF incorporato (200 ms).
Disponibile inoltre D-G5NBL (campo di esercizio 35 + 45 mm)
con ampia gamma di opzioni di rilevamento.

. Mantenere i cavi piu corti possibile.

<Sensori reed>

Quanto maggiore e la lunghezza di cablaggio al carico,
maggiore sara la corrente di spunto per l'attivazione del
sensore. Tale circostanza pud ridurre la durata del prodotto (il
sensore rimane sempre in funzionamento).

Se il cavo & lungo 5 m o piu, utilizzare un box di protezione
contatti.

<Sensore stato solido>

Nonostante la lunghezza del cavo non influisca sul
funzionamento del sensore, utilizzare un cavo di massimo 100 m.
Un cablaggio piu lungo, anche se inferiore a 100 m, potrebbe
aumentare il rumore.

In caso di cablaggio lungo, applicare un nucleo di ferrite su
entrambe le estremita del cavo per prevenire I'eccesso di rumore.

. Non utilizzare un carico capace di generare picchi di

tensione. | picchi di tensione scaricano sul contatto,
abbreviando la vita utile del prodotto.

<Sensori reed>

In caso di azionamento di carichi come rele, che generano
picchi di tensione, utilizzare un box di protezione contatti.

<Sensore stato solido>

Benché il lato di uscita del sensore allo stato solido sia protetto
contro i picchi di tensione da un diodo zener, in caso di picchi
ripetuti potrebbero comunque verificarsi danni. In caso di
azionamento diretto di un carico generante picchi, come per
esempio un relé o un'elettrovalvola, utilizzare un sensore con
un elemento di assorbimento picchi.

O

SvVC

5. Precauzioni

per Il'uso in un circuito di

sincronizzazione

Se un sensore & utilizzato come segnale di sincronizzazione
che richiede alta affidabilita, costituire un doppio sistema di
sincronizzazione per porsi al riparo da malfunzionamenti,
installando una funzione di protezione meccanica o
utilizzando un altro commutatore con il sensore. Realizzare
una manutenzione periodica e verificare che le operazioni si
svolgano correttamente.

6. Non modificare il prodotto.

Non smontare il prodotto. Rischio di lesioni e incidenti.

A\ Precauzione

1. Nel caso di impiego simultaneo di diversi attuatori

vicini, prendere le opportune precauzioni.

Nel caso di due o piu attuatori operanti a distanza ravvicinata,
le interferenze del campo magnetico possono causare
malfunzionamenti dei sensori. Mantenere una separazione
minima tra cilindri di 40 mm

(in caso di separazione specifica per ciascuna serie di cilindri,
applicare l'intervallo indicato). In caso di interferenza dei
campi magnetici, i sensori potrebbero non funzionare
correttamente.

2. Vigilare la caduta di tensione interna del sensore.

<Sensori reed>
1) Sensori con indicatore ottico (eccetto D-A96)

*Se i sensori sono collegati in serie come mostrato di
seguito, si verifichera una forte caduta di tensione a
causa della resistenza interna dei diodi luminosi. (vedere
caduta di tensione interna tra le specifiche tecniche dei
sensori).

[La caduta di tensione sara "n" volte superiore quanti
sono gli "n" sensori collegati.]

Benché il sensore operi normalmente, il carico potrebbe
non funzionare.

e —
O

} O

Allo stesso modo, se azionato al di sotto di una tensione
specifica, il carico potrebbe non azionarsi nonostante il
sensore funzioni normalmente. Pertanto la formula
sottoindicata verra soddisfatta dopo aver confermato la
minima tensione d'esercizio del carico.

Tensione d'esercizio
minima del carico

Caduta di tensione
interna del sensore

Tensione di  _
alimentazione

2) Se la resistenza interna del diodo luminoso causasse
problemi, selezionare un sensore senza indicatore ottico
(Modello D-A90).

<Sensore stato solido>

3) Generalmente, la caduta di tensione interna sara maggiore
con un sensore allo stato solido a 2 fili che con un sensore
reed. Adottare le stesse precauzioni indicate in 1).

Inoltre, il relé da 12 Vcc non & applicabile.
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Serie MGG/MGC

A ISensori
Precauzioni 2

Leggere attentamente prima dell'uso.

/A Precauzione

1. Non trasportare I'attuatore afferrandolo dai cavi del

Progettazione e Selezione

A\ Precauzione

3. Prestare attenzione alla corrente di dispersione.

<Sensore stato solido>
Con un sensore allo stato solido a 2 fili, la corrente
(dispersione) fluisce verso il carico per azionare il circuito
interno anche in condizione OFF.

Corrente d'esercizio del c te di di .

carico (condizione OFF) > lorrente di dispersione

Se la condizione indicata nella formula sopra non viene
soddisfatta, il sensore non verra reiniziato correttamente
(resta ON). Se la condizione non viene soddisfatta, utilizzare
un sensore a 3 cavi.

Inoltre il flusso di corrente di dispersione sara "n" volte
superiore quanti sono gli "n" sensori collegati in parallelo.
Consultare il catalogo "Best Pneumatics" di SMC.

4. Lasciare lo spazio sufficiente per le attivita di manutenzione.

Per progettare un'applicazione, assicurare sempre uno spazio
sufficiente per la manutenzione e i controlli.

/A Attenzione

1. Manuale di istruzioni
Installare ed usare i prodotti solo dopo aver letto e compreso
le istruzioni presenti nel manuale. Tenere sempre il manuale a
portata di mano.

2. Non lasciar cadere o urtare.
Non lasciar cadere, urtare o applicare urti eccessivi (300 m/s2
0 piu per sensori reed e 1000 m/s2 o piu per sensori allo stato
solido) durante la manipolazione. Sebbene il corpo del
sensore non presenti danni, l'interno potrebbe essere
danneggiato e causare malfunzionamenti.

3. Montare i sensori usando I'adeguata coppia di serraggio.

Se un sensore viene serrato applicando una coppia di
serraggio al di fuori del campo prescritto, le viti di montaggio, i
supporti di montaggio o il sensore possono danneggiarsi. Un
serraggio inferiore alla coppia prescritta pud provocare lo
spostamento del sensore dalla sua posizione. (Per |l
montaggio e lo spostamento di sensori, coppie di serraggio
ecc, consultare la serie corrispondente.)

4. Montare il sensore applicando un valore medio
all'interno del campo d'esercizio.
Regolare la posizione di montaggio di un sensore in modo tale
che il pistone si fermi al centro del campo d'esercizio (il campo
entro il quale il sensore & acceso). (Le posizioni di montaggio
mostrate nel catalogo indicano la posizione ottimale a fine
corsa). Se si monta il sensore al limite del campo di esercizio
(sul confine tra ON e OFF) il funzionamento sara poco stabile,
oppure la vita utile sara ridotta.

<D-M9(>

Se il sensore D-M90 viene usato per sostituire sensori di serie

precedenti, potrebbe non attivarsi a seconda delle condizioni di

funzionamento, a causa del campo d'esercizio ridotto.

Per esempio

- Applicazioni in cui la posizione d'arresto dell'attuatore
puo variare e superare il campo d'esercizio del sensore,
ad esempio operazioni di spinta, pressione, presa, ecc.

- Applicazioni in cui il sensore viene usato per rilevare
una posizione d'arresto intermedia dell'attuatore (in tal
caso il tempo di rilevamento viene ridotto).

In tali applicazioni il sensore deve essere impostato al centro

del campo di rilevamento specificato.

Appendice 3
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sensore.

Non trasportare un cilindro (attuatore) afferrandolo dai cavi.
Cid potrebbe causare non solo la rottura dei cavi, ma anche il
danneggiamento degli elementi interni del sensore.

2. Fissare il sensore con la vite idonea provvista sul

corpo del sensore. Se si utilizzano altre viti, il
sensore risultera danneggiato.

Cablaggio

/A Attenzione

1. Verificare il corretto isolamento dei cavi.

Verificare che non vi siano difetti di isolamento (contatto con
altri circuiti, errori di messa a terra, isolamento tra terminali
inadeguato, ecc). Possono verificarsi danni a causa di un
eccesso di flusso di corrente nel sensore.

2. Non collegare i cavi in corrispondenza di linee di

potenza o di alta tensione.

Collegare i cavi separatamente dalle linee di potenza o le
linee dell'alta tensione, evitando cablaggi paralleli o cablaggi
nello stesso condotto di queste linee. | circuiti di controllo che
comprendono sensori possono malfunzionare a causa di
rumore proveniente da queste altre linee.

/A Precauzione

1. Evitare di tirare e piegare ripetutamente i cavi.

Piegare o tendere i cavi ripetutamente pud provocare la
disconnessione del cavo o danneggiarne il rivestimento.
Qualora non sia possibile evitare di piegare o tendere il cavo,
fissarlo in prossimita del sensore con un raggio di curvatura
possibile di R40 + 80 o superiore. Contattare SMC per ulteriori
dettagli. Se il collegamento tra cavo e sensore viene
sottoposto a tensione, la possibilita di disconnessione
aumenta.

Fissare il cavo nel mezzo in modo che la sezione collegata al
sensore non possa muoversi.

2. Collegare il carico prima di alimentare con potenza.

<Tipo a 2 fili>

Se viene attivata la potenza quando uno dei sensori non &
ancora collegato al carico, il sensore si danneggera all'istante
a causa dell'eccesso di corrente.

Lo stesso accade se il cavo marrone a 2 fili (+, uscita) &
collegato direttamente al terminale di alimentazione (+).

SvC



Serie MGG/MGC
Sensori
Precauzioni 3

Leggere attentamente prima dell'uso.

Cablaggio

/A\Precauzione

3. Evitare il corto circuito dei carichi.
<Sensori reed>
Se la potenza viene attivata con un carico in condizione di
corto circuito, il sensore verra istantaneamente danneggiato a
causa di un eccesso di corrente in entrata al sensore.

<Sensore stato solido>

Il modello D-M9LJ e tutti i modelli di uscita PNP non sono
dotati di circuiti integrati di protezione da corto circuiti. Se i
carichi sono cortocircuitati, i sensori verranno
immediatamente danneggiati, come nel caso dei sensori reed.
Evitare con ogni cura di invertire il cablaggio con la linea di
alim. (marrone) e la linea di uscita (nera) su sensori a 3 fili.

4. Evitare cablaggi scorretti.

<Sensori reed>
Un sensore da 24 Vcc con indicatore ottico ha polarita. Il cavo
marrone € (+) e il cavo blu & (-).
1) Se i collegamenti vengono invertiti, il sensore continuera ad
operare, ma il diodo luminoso non si illuminera.
Notare altresi che una corrente superiore alla massima
specificata danneggera il diodo luminoso rendendolo
inutilizzabile.
Modelli applicabili:
D-A93, C73C

<Sensore stato solido>

1) Se i collegamenti vengono invertiti su un sensore a 2 fili, il
sensore non verra danneggiato poiché & protetto da un
circuito di protezione, ma rimarra fisso in condizione ON.
Sara comunque necessario evitare collegamenti invertiti
poiché il sensore potrebbe essere danneggiato da un corto
circuito del carico in questa condizione.

2) Se i collegamenti vengono invertiti (linea di alimentazione
(+) e linea di alimentazione () sui sensori a 3 fili, il sensore
verra protetto da un circuito di protezione. Invece, se la
linea di alimentazione (+) viene collegata al cavo blu e la
linea di alimentazione (-) viene collegata al cavo nero, il
sensore si danneggia.

<D-M9[>

D-M90 non é dotato di circuiti integrati di protezione da corto
circuiti. Se il collegamento dell'alimentazione ¢ invertito (es. il
cavo dell'alimentazione (+) e il cavo dell'alimentazione (-)
sono invertiti), il sensore viene danneggiato.

5. Per rimuovere il rivestimento del cavo, fare
attenzione alla direzione di spelatura. L'isolante
potrebbe risultare danneggiato, se la direzione non
€ la corretta. (Solo D-M9[1, MOLCOW)

Y - WY

. N

Attrezzo raccomandato
Codice modello

Nome del modello
Pinza spelafili D-M9ON-SWY

= Lo spelafili per cavo cavo rotondo (22.0) pud essere usato
con un cavo a 2 fili.

Ambiente di esercizio

/A Attenzione

1.

Non usare mai in presenza di gas esplosivi.

La struttura dei sensori non & antideflagrante. Non dovranno
pertanto essere utilizzati in presenza di gas esplosivi, poiché
possono verificarsi gravi esplosioni.

. Non usare in presenza di campi magnetici.

| sensori funzionano erroneamente o gli anelli all'interno dei
cilindri si smagnetizzano.

. Non utilizzare in ambienti nei quali i sensori

magnetici siano destinati all'immersione o
all'esposizione prolungata all'acqua.

Benché i sensori soddisfino le norme IEC livello di protezione
IP67 (JIS C 0920: struttura impermeabile), non usare sensori
in applicazioni che li sottoporrebbero costantemente a spruzzi
e getti d'acqua. Un isolamento scadente o il rigonfiamento
della resina isolante presente all'interno dei sensori pud
condurre a malfunzionamento.

. Non usare in un ambiente saturo di oli o agenti

chimici.

In caso di impiego in ambienti saturi di refrigeranti, solventi di
pulizia, oli vari o agenti chimici, contattare SMC. Se i sensori
vengono usati in queste condizioni anche per breve tempo,
possono verificarsi eventi negativi come un deterioro
dell'isolamento, il rigonfiamento della resina isolante, o
I'indurimento dei cavi.

. Non usare in ambienti con temperatura variabile a

cicli.
Consultare SMC nel caso di impiego di sensori in presenza di
sbalzi di temperatura al di fuori delle normali variazioni.

. Non usare i sensori in ambienti che presentano

eccessivi urti.

<Sensori reed>

Un urto eccessivo (300 m/s2 o piu) applicato al sensore reed
durante le operazioni provoca il malfunzionamento del
contatto con conseguente interruzione momentanea del
segnale (max. 1ms). Se fosse necessario I'uso di un sensore
allo stato solido, consultare SMC.

. Non usare in aree in cui si generano picchi di

tensione.

<Sensore stato solido>

Quando esistono unita (come alzavalvole, fornaci a induzione
di alta frequenza, motori, impianti radio ecc.) che generano
grandi quantita di onde elettromagnetiche nell'area attorno
agli attuatori dotati di sensori allo stato solido, possono
verificarsi danni nei circuiti interni dei sensori. Evitate la
generazione di picchi di tensione e le linee incrociate.
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Leggere attentamente prima dell'uso.

Ambiente di esercizio

/A\Precauzione

1. Evitare l'accumulazione di polvere di ferro o lo
stretto contatto con sostanze magnetiche.
Se si accumulano grandi quantita di residui di ferro, come
schegge di lavorazione, o se una sostanza magnetica
(elementi attratti da un magnete) entra in contatto con
I'attuatore del sensore, l'attuatore pud funzionare in modo
difettoso a causa della perdita di forza magnetica al suo
interno.

2. Per quanto riguarda la resistenza all'acqua,
I'elasticita dei cavi e I'uso di in luoghi di saldatura,
consultare SMC.

3. Non utilizzare alla luce diretta del sole.

4. Non montare il prodotto in luoghi esposti a fonti di
calore.

/A Attenzione

1. Per evitare pericoli causati da malfunzionamenti
inattesi dei sensori, realizzare periodicamente la
seguente manutenzione.

1) Stringere accuratamente le viti di montaggio dei sensori.
Se le viti si allentano o la posizione di montaggio ha subito
qualche variazione, serrarle nuovamente dopo aver
reimpostato la posizione di montaggio.

2) Verificare che i cavi non siano danneggiati.
Per evitare isolamenti erronei, sostituire i sensori o riparare i
cavi in caso di danneggiamento.

3) Confermare l'accensione dell'indicatore verde sul sensore
con LED bicolore.
Verificare che il LED verde si accenda quando viene
fermato sulla posizione stabilita. Se si accende l'indicatore
rosso, la posizione di montaggio non & corretta. Regolare la
posizione di montaggio fino all'accensione del LED verde.

2. Le procedure di manutenzione sono indicate nel
manuale di istruzioni.
Il non rispetto delle procedure indicate pud provocare
malfunzionamenti e possibili danni all'impianto o alla
macchina.

3. Rimozione dell'impianto ed alimentazione/scarico
dell'aria compressa
Prima di spostare un macchinario o un impianto, prendere
tutte le misure di sicurezza idonee per evitre cadute accidentali
o movimenti incontrollati di oggetti e impianti, quindi
interrompere |'alimentazione elettrica e ridurre a zero la
pressione del sistema. Solo allora si potra procedere alla
rimozione dell'impianto o0 macchinario in questione.
Al momento di riavviare il macchinario, verificare le condizioni
di sicurezza per evitare movimenti improvvisi degli attuatori.
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EUROPEAN SUBSIDIARIES:

= Austria

SMC Pneumatik GmbH (Austria).
Girakstrasse 8, A-2100 Korneuburg
Phone: +43 2262-62280, Fax: +43 2262-62285
E-mail: office @smc.at

http://www.smc.at

l] Belgium

SMC Pneumatics N.V./S.A.
Nijverheidsstraat 20, B-2160 Wommelgem
Phone: +32 (0)3-355-1464, Fax: +32 (0)3-355-1466
E-mail: post@smcpneumatics.be
http://www.smcpneumatics.be

i Bulgaria

SMC Industrial Automation Bulgaria EOOD
16 kliment Ohridski Blvd., fl.13 BG-1756 Sofia
Phone:+359 2 9744492, Fax:+359 2 9744519
E-mail: office @smc.bg

http://www.smc.bg

—

France

SMC Pneumatique, S.A.

1, Boulevard de Strasbourg, Parc Gustave Eiffel
Bussy Saint Georges F-77607 Marne La Vallee Cedex 3
Phone: +33 (0)1-6476 1000, Fax: +33 (0)1-6476 1010
E-mail: contact@smc-france.fr
http://www.smc-france.fr

1

Germany

SMC Pneumatik GmbH

Boschring 13-15, D-63329 Egelsbach
Phone: +49 (0)6103-4020, Fax: +49 (0)6103-402139
E-mail: info@smc-pneumatik.de
http://www.smc-pneumatik.de

I

Greece

SMC Hellas EPE

Anagenniseos 7-9 - P.C. 14342. N. Philadelphia, Athens
Phone: +30-210-2717265, Fax: +30-210-2717766
E-mail: sales@smchellas.gr
http://www.smchellas.gr

|

Croatia

SMC Industrijska automatika d.o.o.
Crnomerec 12, 10000 ZAGREB

Phone: +385 1 377 66 74, Fax: +385 1 377 66 74
E-mail: office @smc.hr

http://www.smc.hr

i Czech Republic

SMC Industrial Automation CZ s.r.o.
Hudcova 78a, CZ-61200 Brno

Phone: +420 5 414 24611, Fax: +420 5 412 18034
E-mail: office @smc.cz

http://www.smc.cz

-I Denmark

SMC Pneumatik A/S

Knudsminde 4B, DK-8300 Odder

Phone: +45 70252900, Fax: +45 70252901
E-mail: smc@smc-pneumatik.dk
http://www.smcdk.com

5 Estonia

SMC Pneumatics Estonia OU

Laki 12, 106 21 Tallinn

Phone: +372 6510370, Fax: +372 65110371
E-mail: smc@smcpneumatics.ee
http://www.smcpneumatics.ee

E Finland

SMC Pneumatics Finland Oy

PL72, Tiistinniityntie 4, SF-02231 ESPOO
Phone: +358 207 513513, Fax: +358 207 513595
E-mail: smcfi@smc.fi

http://www.smc.fi

Hungary

SMC Hungary Ipari Automatizalasi Kit.
Budafoki ut 107-113, H-1117 Budapest
Phone: +36 1 371 1343, Fax: +36 1 371 1344
E-mail: office@smc.hu
http://www.smc.hu

I Ireland

SMC Pneumatics (Ireland) Ltd.

2002 Citywest Business Campus, Naas Road, Saggart, Co. Dublin
Phone: +353 (0)1-403 9000, Fax: +353 (0)1-464-0500
E-mail: sales@smcpneumatics.ie
http://www.smcpneumatics.ie

l] Italy

SMC ltalia S.p.A

Via Garibaldi 62, 1-20061Carugate, (Milano)
Phone: +39 (0)2-92711, Fax: +39 (0)2-9271365
E-mail: mailbox @ smcitalia.it
http://www.smcitalia.it

= Latvia

SMC Pneumatics Latvia SIA

Smerla 1-705, Riga LV-1006

Phone: +371 781-77-00, Fax: +371 781-77-01
E-mail: info@smclv.lv
http://www.smclv.lv

i Lithuania

SMC Pneumatics Lietuva, UAB
Oslo g.1, LT-04123 Vilnius
Phone: +370 5 264 81 26, Fax: +370 5 264 81 26

= Netherlands

SMC Pneumatics BV

De Ruyterkade 120, NL-1011 AB Amsterdam
Phone: +31 (0)20-5318888, Fax: +31 (0)20-5318880
E-mail: info@smcpneumatics.nl
http://www.smcpneumatics.nl

Rk

Norway

SMC Pneumatics Norway A/S

Volisveien 13 C, Granfos Neeringspark N-1366 Lysaker
Tel: +47 67 12 90 20, Fax: +47 67 12 90 21
E-mail: post@smc-norge.no
http://www.smc-norge.no

Poland

SMC Industrial Automation Polska Sp.z.0.0.
ul. Poloneza 89, PL-02-826 Warszawa,

Phone: +48 22 211 9600, Fax: +48 22 211 9617
E-mail: office@smc.pl

http://www.smc.pl

Portugal

SMC Sucursal Portugal, S.A.

Rua de Eng® Ferreira Dias 452, 4100-246 Porto
Phone: +351 22-610-89-22, Fax: +351 22-610-89-36
E-mail: postpt@smc.smces.es
http://www.smces.es

I I Romania

SMC Romania sl

Str Frunzei 29, Sector 2, Bucharest

Phone: +40 213205111, Fax: +40 213261489
E-mail: smcromania@smcromania.ro
http://www.smcromania.ro

i Russia

SMC Pneumatik LLC.

4B Sverdlovskaja nab, St. Petersburg 195009
Phone.:+7 812 718 5445, Fax:+7 812 718 5449

E-mail: info@smc-pneumatik.ru
http://www.smc-pneumatik.ru

Slovakia

SMC Priemyselna Automatizacia, s.r.o.

Phone: +421 2 444 56725, Fax: +421 2 444 56028
E-mail: office @smc.sk
http://www.smc.sk

-
Slovenia

SMC industrijska Avtomatika d.o.o.
Mirnska cesta 7, SLO-8210 Trebnje
Phone: +386 7 3885412 Fax: +386 7 3885435
E-mail: office @smc.si

http://www.smc.si

Emmmm— Spain
SMC Espana, S.A.

Zuazobidea 14, 01015 Vitoria

Phone: +34 945-184 100, Fax: +34 945-184 124
E-mail: post@smc.smces.es
http://www.smces.es

-I Sweden

SMC Pneumatics Sweden AB
Ekhagsvagen 29-31, S-141 71 Huddinge
Phone: +46 (0)8-603 12 00, Fax: +46 (0)8-603 12 90
E-mail: post@smcpneumatics.se
http://www.smc.nu

-I Switzerland

SMC Pneumatik AG

Dorfstrasse 7, CH-8484 Weisslingen

Phone: +41 (0)52-396-3131, Fax: +41 (0)52-396-3191
E-mail: info@smc.ch

http://www.smc.ch

x
Turkey

Entek Pnématik San. ve Tic Ltd. Sti.

Perpa Tic. Merkezi Kat: 11 No: 1625, TR-80270 Okmeydani Istanbul
Phone: +90 (0)212-221-1512, Fax: +90 (0)212-221-1519
E-mail: smc-entek@entek.com.tr
http://www.entek.com.tr

LA
ZAINN K
SMC Pneumatics (UK) Ltd
Vincent Avenue, Crownhill, Milton Keynes, MK8 0AN
Phone: +44 (0)800 1382930 Fax: +44 (0)1908-555064

E-mail: sales @ smcpneumatics.co.uk
http://www.smcpneumatics.co.uk

Némestie Matina Benku 10, SK-81107 Bratislava

OTHER SUBSIDIARIES WORLDWIDE:

ARGENTINA, AUSTRALIA, BOLIVIA, BRASIL, CANADA, CHILE,
CHINA, HONG KONG, INDIA, INDONESIA, MALAYSIA, MEXICO,
NEW ZEALAND, PHILIPPINES, SINGAPORE, SOUTH KOREA,
TAIWAN, THAILAND, USA, VENEZUELA

http://www.smceu.com
http://www.smcworld.com

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362
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